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1 Prefacio

1.1 Isencao de responsabilidade

As informac8es deste documento sdo consideradas corretas, porém a Watson-Marlow ndo se
responsabiliza por nenhum erro que este documento possa conter e reserva-se o direito de alterar
especificagdes sem aviso prévio.

Se o produto for usado de uma maneira ndo especificada nestas instruc¢des, a prote¢do, o
desempenho e/ou a vida Util do equipamento podem ser prejudicados.

1.2  Traducgao das instrucoes originais

As instrucBes do presente manual foram escritas originalmente em inglés. Versdes em outros idiomas
sdo traducgdes das instrugdes originais.

(WATSON J
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2 Introducao ao documento

2.1 Grupos de usuarios

Estas instrucdes sdo referentes a instalacdo e manutencao de bombas Watson-Marlow qdos H-FLO,
devendo ser usadas como referéncia durante a vida util dos produtos por um(a):

Grupo de usuarios Definicdo

Pessoa responsavel Uma pessoa, competente em sua area de especialidade, que integra o grupo
de usuarios ou age em seu nome, responsavel por: Instala¢do, uso seguro do
produto pelos operadores, limpeza, manutencdo, solu¢do de problemas e
desativa¢do do produto.

Operador Uma pessoa competente que opera o produto para o uso a que se destina.

2.1.1 Responsabilidade

A pessoa responsavel deve seguir estas instrucdes para:

e Garantir que o produto sera usado conforme:
o O uso pretendido (veja "4.3 Utilizacao pretendida" na pagina 24)

o As especificacdes para bombeamento de fluidos inflamaveis (veja "3.4 Bombeamento de
fluidos inflamaveis" na pagina 22)

e Antes de uma tarefa como instalagao, opera¢do ou manutencdo:
o Fazer uma avaliagao de riscos

o Determinar os equipamentos de protecdo individual (EPIs) que devem ser usados No
minimo, os seguintes EPIs devem ser recomendados:

« Oculos de seguranca
o Botas de seguranca
e Luvas de seguranca

o Treinar operadores para executar tarefas exigidas pela empresa, como operacdo do produto,
limpeza e manutencao.

o Aprovar agua como agente de limpeza, se necessario (veja "25 Limpeza" na pagina 237)

Este produto somente pode ser usado por uma pessoa responsavel ou um operador que tenha lido e
compreendido estas instrugdes.
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2.2 Tipos de informacao

Informacgdes especificas ndo relacionadas a seguranca sdo apresentadas no seguinte formato:

Tipo de informacao Explicacdo

Varia¢des de modelo Estas instru¢des cobrem varios modelos. Quando as instrug¢des se aplicam
somente a modelos especificos, parénteses () e a palavra “somente” sdo
usados no cabecalho.

As abrevia¢des mais frequentes aparecem entre parénteses na primeira vez,
Abreviagdes ap6s o nome completo do item:
Exemplo: Equipamentos de protecdo individual (EPI)

Uma observacao é uma informacdo adicional que deve ser levada em
consideracdo. Uma observacéo é indicada por um sebrescrito,
Exemplo:

Observacao
m Texto do corpo da observagao

2.3 Marcas registradas

« Watson-Marlow®, qdos® e ReNu® sdo marcas comerciais da Watson-Marlow Limited.

e PROFIBUS® e PROFINET® sao marcas registradas da PROFIBUS e da PROFINET International
(PI).

o EtherNet/IP é uma marca registrada da ODVA, Inc.

o Viton® é uma marca registrada da Dupont Dow Elastomers L.L.C.
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3 Seguranca

3.1 Produto danificado — Retire de operacao

Caso ocorra um dano ao produto, a bomba deve ser retirada de opera¢dao por uma pessoa
responsavel. Nao continue a operar a bomba.

3.2 Simbolos de seguranca

Os seguintes simbolos de seguranca podem usados no produto, na embalagem e nas instrucdes a
sequir:

Nome Descricao

Superficie quente Esse simbolo indica que o item marcado pode estar quente e nao
deve ser tocado sem as devidas precaugdes

EPI exigido Esse simbolo indica os equipamentos de protecdo individual que
devem ser colocados antes da tarefa ser iniciada

Tensao perigosa Este simbolo indica que ha tensdes perigosas no local e existe um
risco de choque elétrico.

Partes rotativas Esse simbolo indica que as partes rotativas ndo devem ser tocadas
sem que as instruc¢Bes de seguranca sejam seguidas

Explosao Esse simbolo indica que existe um risco de explosdo se a bomba for
usada incorretamente da maneira especificada

Perigo potencial Esse simbolo identifica que hd um perigo potencial se a devida
instrucao de seguranca ndo for sequida

tdd

3.2.1 Instrugdes para renovacgao dos simbolos de seguranca

Se as etiquetas de seguranca do produto forem danificadas acidentalmente, entre em contato com o
representante local da Watson-Marlow para verificar como obter substitui¢des.
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3.3 Sinalizacao de seguranca

A sinalizacdo de seguranca indica que ha a possibilidade de ocorréncia de um evento perigoso. As
etiquetas de sinalizagdo sao usadas nestas instru¢cdes quando diretamente relevantes a informacao, a
tarefa ou ao procedimento.

3.3.1 Sinalizacdo: Com risco de ferimentos pessoais

A sinaliza¢do indicando que ha risco de ferimentos pessoais é apresentada quando relevante a tarefa,
neste formato:

ADVERTENCIA

O sinal com a palavra ADVERTENCIA indica a existéncia de um perigo. Riscos de ferimentos graves
ou morte existem se o perigo ndo for evitado. Dano ao equipamento ou a propriedade também
pode ocorrer.

As informagdes sobre o perigo explicam:
« O tipo de perigo ou a natureza do perigo

Um simbolo de seguranca | « O que pode acontecer
indica que ha perigo de
ferimento pessoal.

« Como evitar o perigo

CUIDADO

O sinal com a palavra CUIDADO indica a existéncia de um perigo. Riscos de ferimentos pequenos ou
moderados existem se a condi¢ao de perigo nao for evitada. Dano ao equipamento ou a
propriedade também pode ocorrer.

As informacdes sobre o perigo explicam:
« O tipo de perigo ou a natureza do perigo

Um simbolo de seguranca .« O que pode acontecer
indica que ha perigo de
ferimento pessoal.

« Como evitar o perigo
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3.3.2 Sinalizacao: Indica que ha somente risco de dano ao
equipamento ou a propriedade

A sinaliza¢do indicando que ha risco de dano somente ao equipamento ou a propriedade é
apresentada quando relevante a tarefa, neste formato:

As informacgdes sobre o perigo explicam:
« O tipo de perigo ou a natureza do perigo
« O que pode acontecer

« Como evitar o perigo

3.4 Bombeamento de fluidos inflamaveis

E proibida a instalacdo ou operacdo dessa bomba em atmosferas explosivas. Se a bomba sera usada
para a transferéncia de liquidos inflamaveis, uma pessoa responsavel deve avaliar os riscos ambientes
para garantir que ndo ocorrera uma atmosfera explosiva durante qualquer atividade de instalacao,
operacao, manutencdo ou desativacdo do produto.

A avaliacao deve considerar todos os riscos, inclusive:

« Vazamentos ou derramamentos de liquidos inflamaveis durante:
o Procedimento de instala¢cdo do cabegote pela primeira vez
o Derramamento ou vazamento das vias de fluido
o Procedimentos de substituicdo do cabecote
o Remocdo de vias de fluido ou outra atividade de desativagdo
e Operacdo da bomba até o ponto de falha da mangueira do cabecote, resultando em:

o Incompatibilidade quimica com materiais de constru¢do da bomba que acabam ficando
expostos ao liquido inflamavel

o Vazamento de liquido inflamavel, através do transbordamento de seguranc¢a do
cabecote, para o sistema de transbordamento de seguranca do processo

e Ignicdo e dispersdo de chamas devido a um vazamento, derramamento ou outro escape de
liquido inflamavel para a area de processo.

A lista acima ndo é exaustiva. O seu propésito é fornecer orienta¢des adicionais que pessoas nao
familiares com a bomba possam ndo levar em consideracao.
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4 Descricao do produto

Esta secdo contém informacgdes gerais do produto e suas especificacdes.

4.1 Introducao

A linha Qdos® de bombas peristalticas para dosagem quimica reduz os gastos através de uma
dosagem mais precisa, com exatiddo de +1% e repetibilidade de +0,5%.

A bomba Qdos H-FLO oferece a mesma precisdo e confiabilidade excepcionais das outras bombas
Qdos, mas opera com vazdes maiores e tem alta compatibilidade quimica em varios tipos de
cabecote.

O cabecote exclusivo ReNu® requer tempos minimos de parada para manutencdo, resultando em
economia. O cabegote de tecnologia ReNu é totalmente hermético e ndo requer o uso de
ferramentas, o que mantém a area de producdo limpa e sem risco de contaminacao. O design
patenteado garante o fornecimento de uma vazdo precisa e reproduzivel para fluidos das mais
diversas viscosidades.

4.2 Descricoes gerais

A bomba qdos da Watson-Marlow usa um cabecote que transfere liquidos e pastas pelas vias de fluido
através de deslocamento positivo. Um ilustra¢do geral é mostrada abaixo:

Ndmero Descricdo
1 Acionamento da bomba
2 Cabecote
3 Vias de fluido do processo
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4.3 Utilizacao pretendida

Todas as variantes dos modelos da linha de bombas qdos sao projetadas para oferecer a
transferéncia controlada do fluido em locais considerados seguros, exceto no caso dos fluidos e das
aplicacbes listados a sequir:

Uso proibido:
« Em ambientes que requerem certificacdo a prova de explosdo

e Com fluidos que ndo sdo quimicamente compativeis

o Em instala¢8es, ambientes ou condicdes operacionais que excedem as especificagbes
fornecidas nessas instrucdes

e Em aplica¢des dedicadas especificamente ao suporte de vidas

e Em aplica¢des dentro de um ilha nuclear

O procedimento para verificar a compatibilidade quimica é fornecido
em "28 Compatibilidade quimica" na pagina 261.
44  Modelos de bomba

Uma bomba qdos é uma combinacdo de

e Um acionamento qdos H-FLO

e Um cabecote ReNu

As varia¢bes de modelo, montagem geral e caracteristicas de cada um desses componentes sao
explicadas nas sub-secdes a seqguir.
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4.4.1 Acionamento: Variacoes de modelo

O acionamento qdos H-FLO esta disponivel nas seguintes varia¢cdes de modelo:

Item Variacao

Variacdes de
montagem do
cabecote

2 modelos de montagem do cabecote (esquerda ou direita)

Modelos de controle |6 modelos de controle:
« Controle somente manual
© Modelo manual (somente iniciar/parar digital)
« Controle manual, analdgico ou digital
o Universal
o Universal+
« Controle manual ou via rede
o PROFIBUS
o EtherNet/IP

o PROFINET

Conexdes de controle 2 tipos de conexdes de controle de entrada e saida:
o Tipo M: com conexdes de controle M12

« Tipo T: com conex8es de passa-cabo instaladas pelo usuario

e R Cédigo do
Nome Descricao Localizacdo Modelos
produto
Tipo M com « Manual Codigos de
conexodes I e— produto
de ) contendo a
controle o bmeisel letra M
M12 « PROFIBUS
o EtherNet/IP
« PROFINET
Tipo T com Opcdo somente para = Cdédigos de
conexdes . Universal produto
de passa- . contendo a
=l o Universal+ letra T
instaladas
pelo
usuario
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4.4.2 Acionamento: Montagem geral

Uma ilustracdo da montagem geral de um acionamento DriveSure é mostrada abaixo:

Numero Descricao Foto

1 Acionamento

2 Cabecote
3 Placa base
4 Tampa da HMI (mostrada aberta e

encostada no topo do acionamento)

5 Tela HMI

6 Conexdes de controle

7 Alavanca de travamento do cabecote
8 Cabo de alimentagéo
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4.4.3 Cabecote: Variacoes de modelo

Ha 2 tipos diferentes de cabegotes.

Cabecote Aplicacéo

ReNu SEBS

Otimizado para aplicagdes de hipoclorito de sddio e acido sulfdrico
ReNu Santoprene

Para aplicacdo geral com alta compatibilidade quimica para uma variedade
de aplica¢des
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4.4.4 Cabecote: Montagem geral

Uma montagem geral de um cabegote, com vista detalhada do conector do cabegote as vias de fluido,
é mostrada na imagem abaixo

Normalmente em contato

Numero Nome com o fluido bombeado
1 Descarga da via de fluido n
2 Conector da descarga do fluido, PVC-U u
3 Colar de conexao, PVC-U
4 O-ring da porta de conexdo da descarga do fluido do u
cabecote

Porta de conexdo da descarga do fluido do cabegote
O-ring da porta de conexdo da entrada do fluido do

cabecote
7 Porta de conexado da entrada do fluido no cabecote u
8 Conector da entrada do fluido, PVC-U
9 Entrada da via de fluido
10 Drenagem do cabegote
11 Transbordamento de seguranca
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4.5 Acessorios

Alinha de bombas qdos esta disponivel com os seguintes acessérios da Watson-Marlow.

Item Cédigo do produto
Qdos H-FLO Conector de fluido (Conexdao hidraulica), PVC-U 3/4" NPT (F) O0M9.601H.U03 1
Qdos H-FLO Conector de fluido (Conexdo hidraulica), PVC-U Rp 3/4" 0M9.601R.U03 1
Qdos H-FLO Colar de conexao, PVC-U 25 mm OM9.601R.UOE 1

Qdos H-FLO Cabo de controle - Geral E/S M12A 8W cabo reto conexdo F, 3 m (10 ft) 0M9.603Z.0CF 2
de comprim., 24 AWG nao blindado

Qdos Cabo de controle para modelo Manual, Inserto pino amarelo M12A 5,3 m (10 0M9.203Y.000 3
ft) de comprim.

Plugue Profibus M12B 4W Macho 0M9.603W.0EN
Qdos H-FLO Kit de verificacdo de pressao OM9.605K.FTA 4
Qdos H-FLO Kit de verificagdo de pressdo - passa-cabo versdo U e U+ OM9.605K.FTT 4

O conector de fluido e os colares de conexdo sao fornecidos como
um par (2 pares)

O cabo de controle M12 8W (8 fios) é somente para os modelos
Universal/Universal+

O cabo de controle a ser usado com o modelo manual contém um
conector M12 fémea com 5 pinos, o qual deve ser conectado ao
conector M12 macho de 4 pinos do modelo manual. O quinto pino
(centro) ndo é usado.

O kit de verificacao de pressdo estara disponivel para compra no
final do segundo trimestre de 2024. O kit inclui o cabo de controle
requerido.

Nao use acessorios ou dispositivos que ndo sejam aprovados pela Watson-Marlow ou especificados
nestas instrucdes
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4.6 Etiquetas do produto

Nuamero Nome Foto

Simbolo: refere-se a estas

1
instrucdes
172 =1/2 -3/4
2 Simbolo de seguranca . ‘ ‘ .
Cdodigo QR para ver
3 90 QRp qdosi-FLo
Instrugoes UNIVERSAL®+
4 Linha/Modelo do produto
5 Etiquetas das conexdes de
controle
MARLOW
Pumps
6 Fabricante do produto oo St pians
7 Simbolos de
conformidade

8 Classificagcdo da protecdo

contra entrada de agua

Local da etiqueta com o
9 ndmero de série do

produto

10 Simbolo para descarte

(ndo em lixo doméstico)
11 Ponto de teste do fio-terra
12 Requisitos de fonte de

alimentagao CA
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4.7 Guia de cédigos de produto

O modelo do produto pode ser identificado através do cédigo do produto. O acionamento e o
cabecote tém diferentes cédigos de produto. Os codigos deste produto sao explicados nas se¢des a
seqguir.

4.7.1 Cddigo de produto do acionamento

O0|M|6]|6]0 G

A B C D
Modelo Conectores de entrada/saida Direg¢ado do cabecgote Plugue de energia
3: Manual M: Conectores M12 L: Esquerda A: EUA
4: Universal Tel.: Conectores de passa-cabo R: Direita B: Brasil
5: Universal+ instalados pelo usuario C: Suica
7: PROFIBUS Tel.: india, Africa do Sul
8: EtherNet/IP E-mail: Europeu
9: PROFINET K: Australia
R: Argentina
U: Reino Unido
Z: China
4.7.2 Cddigo de produto do cabecote
Descricao Codigo do produto
Cabecote ReNu 150 Santoprene 0M3.6200.PFP
Cabecote ReNu 300 Santoprene 0M3.7200.PFP
Cabecote ReNu 300 SEBS 0M3.7800.PFP
Cabecote ReNu 600 Santoprene 0M3.8200.PFP
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4.8 Especificacao
4.8.1 Desempenho
4.8.1.1 Vazao e pressao de descarga

As vazdes na tabela abaixo sdo baseadas no bombeamento de agua a 20 °C em uma aplicagao com
pressao de entrada e de descarga de 0 bar

Vazao Pressao de descarga
Min. Max. Max.
Cabecote L/h USGPH L/h USGPH bar PSI
ReNu 150 Santoprene 0,12 0,032 150 39,62 7 102
ReNu 300 Santoprene 0,12 0,032 300 79,36 5 73
ReNu 300 SEBS 0,12 0,032 300 79,36 4 58
ReNu 600 Santoprene 0,12 0,032 600 158,5 2,5 36

Consulte o grafico de desempenho na préxima se¢do, que mostra a relacdo entre a vazao e a pressao
de aplicacdo sob certas condi¢des.
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4.8.1.2 Curva de desempenho

A curva de desempenho mostra o impacto das pressdes de entrada e descarga na vazao da bomba,
sob as seguintes condicbes:

e« Bombeamento de agua a 20 °C

« Velocidade maxima do cabecote (rpm)

Pressao de entrada PSI Pressao de descarga PSI
-15 -10 D, 00 20 40 60 80 100
r175
600
r 150
500 1-
r 125
400 A
r 100
Vazao Vazéo
L/h 300 g USGPH
ReNu 300
ol Santoprene or
= SEBS il
100 1 25
o]
=X -0.5 0 7
Pressao de entrada bar Pressao de descarga bar
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4.8.2 Especificacoes fisicas

4.8.2.1 Condi¢des ambientais e operacionais

Item
Faixa de temperatura ambiente

Umidade (sem condensacao)

Altitude maxima

Grau de polui¢cdo do provavel ambiente
Ruido

Temperatura maxima do fluido

Ambiente

Protegdo contra entrada

261.

MARLOW

Especificacdo

5°Ca45°C(41°Fa113°F)

80 % até 31 °C (88 °F), diminuindo linearmente para 50 % a 40
°C (104 °F)

2.000 m (6.560 pés)

2

<70dB(A)a1 m

Cabecotes SEBS: 40 °C (104 °F) 1

Cabecotes Santoprene: 45 °C (113 °F) 1
Interno e externo limitado 2

IP66, NEMA4X

A compatibilidade quimica depende da temperatura. O procedimento para verificar a
compatibilidade quimica é fornecido em "28 Compatibilidade quimica" na pagina

Sob determinadas condi¢des, a bomba é adequada para uso limitado em ambiente
externo. Contate o representante local Watson-Marlow para obter recomendacdes.



4.8.2.2 Dimensoes

A B o D E F
mm pol mm pol mm pol mm pol mm pol mm pol
276,0 10,866 350 1,378 2240 8819 2600 10,236 33,7 1,327  291,5 11,476
G H I J K L
mm pol mm pol mm pol mm pol mm pol mm pol

380,0 14961 118,7 4,673 3343 13,161 3942 15520 3323 13,083 4820 18,976

4.8.2.3 Peso

4.8.2.3.1 Acionamento: Tipo M

Modelo Peso

kg Ib
Manual 11,6 25,57
Universal 11,7 25,79
Universal+ 11,7 25,79
PROFIBUS 11,7 25,79
EtherNet/IP 11,7 25,79
PROFINET 11,7 25,79

(WATSON 4
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4.8.2.3.2 Acionamento: Tipo T

Modelo
Universal

Universal+

4.8.2.3.3 Cabecote

Modelo

Cabecote ReNu 150 Santoprene
Cabecote ReNu 300 Santoprene
Cabegote ReNu 300 SEBS

Cabecote ReNu 600 Santoprene

4.8.3 Especificacdo da energia elétrica

Item

kg
11,8
11,8

kg
2,6
2,6
2,6
2,6

Tensdo da fonte de alimenta¢do/Frequéncia

Flutuacdo maxima de tensdo
Categoria de sobretensao

Poténcia nominal

(WATSON 4
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350 VA, 330 W

Peso
Ib
26,01
26,01

Peso
Ib
5,73
5,73
5,73
5,73

Especificacao

CA (corrente alternada)
(~100 a 240 VCA 50/60 Hz)

+10% de tensdo nominal



4.8.4 Especificacoes de controle

4.8.4.1 Incrementos de velocidade

Item

Faixa de ajuste da velocidade

Incremento de velocidade para ajuste minimo do eixo de
acionamento

Resolucdo de 4-20 mA 1

Resolucdo de 4-20 mA esta disponivel somente nos modelos Universal e

Universal+.

4.8.4.2

1900:1

2184:1

Tabela de resumo do elemento de controle

Especificacao

Os recursos de controle de uma bomba Qdos sdo mostrados na tabela abaixo.

o M = conexdes de controle tipo M (M12)

o T=conexdes de passa-cabo instaladas pelo usudrio (op¢do disponivel somente para

bombas modelos Universal e Universal+)

Modos de

T Manual Universal Universal+
Manual ° ° °
Comunicacdo de
rede BUS
Modo Contato ) °
4-20 mA ° °
Relatério de falhas ° ° °
Seguranca Manual @ Universal Universal+
Bloqueio do ° ° )
teclado
Bloqueio de PIN ° ° )
para protecao da
configuragao
Caracteristicas Manual Universal Universal+
Detecgao RFID do R . .

cabecote

MARLOW

EtherNet/IP

EtherNet/IP

EtherNet/IP

PROFIBUS

PROFIBUS

PROFIBUS

PROFINET

PROFINET

PROFINET



M
odos de Manual | Universal Universal+ EtherNet/IP PROFIBUS | PROFINET

operacao

Conta-giros ° ° ° ° . °
Calibragdo da

- ° ° ° ° ° )
vazdo
Horas de operacgao ° ° ° ° ° °
Diagndsticos
avancados * ¢ *
Visor numérico de

B ° ° ° ° ° °
vazdo
Visor numérico de
velocidade * ¢ * * * *
Monitor de nivel . ° ° ° ° °
de fluido
Maximo (escorva) ° ° ° ° ° °
Métodos de Manual Universal Universal+ EtherNet/IP PROFIBUS PROFINET
controle
Reinicio ° . ° ° ° °
automatico
(depois de
restabelecida a
energia)
Recuperacdo de ° ° ° ° . °
fluido
Deteccdo de ° ° ° ) ° °
vazamento
Visor TFT colorido . ° ° ° ° °
5" (127 mm)
Opcoes de M MouT MouT M M M
entrada/saida
Capacidade de ° ° ) ) ° °
controle manual
Entrada e . °
calibragdo: 4-20
mA
Saida de 4-20 mA °
Entrada de contato . °
(pulso/lote)
Entrada do sensor ° ° ° ° °

de pressao (o
sensor de pressdo
é vendido
separadamente)

(WATSON J
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Modos de

. Manual Universal

operagao
Faixa de ajuste da 1900:1 1900:1
velocidade
manual*
Incremento de 0,1 0,1
velocidade para
ajuste minimo do
eixo de
acionamento
Resolugao de 4-20 2184:1
mA
Entrada ° °
liga/desliga
Saidas de condigao °
de operagao
Saida de alarme °
Quatro saidas de °
relé configuraveis
Entrada da o

recuperagao
remota de fluido

Universal+ EtherNet/IP PROFIBUS
1900:1 1900:1 1900:1
0,1 0,1 0,1

21841
[ ]
[ ]
[ ]
[ ]
[ ] [ ] [

PROFINET

1900:1

0,1

*A faixa de ajuste da velocidade depende do cabecote selecionado - faixa maxima mostrada aqui

4.8.4.3 Padroes de partida

Opcdo

Reinicio automatico
Bloqueio automatico do teclado
Protecdo com PIN
Numero de ativo
Etiqueta da bomba
Modo: Manual
Horas de operacao
Contador de volume (L)
Fator de escala analogica

Valor de calibracdo da vazdo

(WATSON J
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Padrao

DESL
DESL
DESL
123465789A
WATSON-MARLOW
Manual
0
0
1,00
32,29



49  Descricao da HMI

A HMI é um visor TFT com teclas. Essas teclas sdo usadas para acessar os menus ou operar a bomba.

As explicacdes referentes as teclas e aos menus da HMI estdo abaixo:

Item

Tecla de selecao
Botao na bomba
Texto na tela

Cabecalho na tela

(WATSON J
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Método

As palavras realcadas em [gi3® mostram na tela as op¢des selecionadas
quando a tecla de fungao - B pressionado

Palavras em PRETO E NEGRITO EM MAIUSCULAS indicam o nome de
um botdo na bomba. Por exemplo, INICIAR

Palavras em negrito e azul sdo avisos exibidos na tela da bomba. Por
exemplo, Configuragdes gerais .

Palavras em AZUL E NEGRITO EM MAIUSCULAS sio o cabecalho no
topo da tela da bomba. Por exemplo, MENU PRINCIPAL.



4.9.1

Layout da HMI

Um resumo dos principais botdes de fun¢do é mostrado abaixo:

Ndmero

10

(WATSON J
MARLOW

Nome

Visor TFT colorido
Calibragdo da vazao

Teclas +/-

MODE 1

Botdo de funcdo 2
Botdo de fungdo 1
MAX

PARAR

INICIAR

INicIO 1

WATSON,
MARLOW

Resumo

Visor HMI com contraluz
Tecla ativa o modo de calibracdo da vazdo

Teclas usadas para mudar os valores programaveis ou mover a
barra de selecdo para cima e para baixo nos menus

Quando o botdo MODE é pressionado, o menu MODO é mostrado

Executa a fungdo exibida diretamente acima da tecla

Executa a funcdo exibida diretamente acima da tecla

Opera a bomba na velocidade maxima quando no modo manual.
Isso é util para fazer a escorva da bomba

Para a bomba, seja qual for o modo de controle, quando
pressionada em qualquer momento

Esse botdo:

. Da partida na bomba na velocidade definida, quando no
modo manual ou durante a calibra¢dao da vazao

« Fornece uma dosagem quando no modo Contato
Em todos os outros modos de controle, esse botdo ndo da a partida
na bomba

Quando o botdo INICIO é pressionado, o usudrio retorna a TELA
INICIAL que exibe o Ultimo modo de operagdo em uso

Se 0 botdo MODE ou INICIO é pressionado quando as configuracdes estdo em
andamento, essas alteracdes nao sao salvas



4.9.2 TELA INICIAL

A TELA INICIAL é a tela principal que mostra o Ultimo modo de operacgao selecionado no modo
Manual. Essa tela é acessada pressionado-se o botdo INICIO.

Um exemplo de uma TELA INICIAL no modo Manual é mostrado abaixo.

Tela inicial: (modo Manual)

@ @ ©®

L8 —1@
ol 1234

~— 3)

[ - -

Item Descri¢ao
1 Indica a sele¢do do menu
Indica que a rede esta conectada (EtherNet/IP mostrada)
Exibe a etiqueta da bomba
Indica que o bloqueio do teclado estéa ativado

u b~ WN

Indica que a bomba esta no modo de reinicio automatico (quando reinicio
automatico esta ativado)

6 Exibe a velocidade a bomba e as unidades
7 Indica as opg¢6es MENU e INFO acessiveis através das teclas de fungdo
8 A barra de progresso é exibida somente se os recursos de monitor do nivel de

fluido ou conta-giros estdo ativados

(WATSON 4
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Tela inicial: (modo Manual)

Indica o status de operagdo da bomba

A bomba exibe um icone de parada VERMELHO quando foi parada
manualmente e continua parada. Nesse estado, a bomba nao é
iniciada a menos que a tecla INICIAR seja pressionada

A bomba exibe um icone de PAUSA VERMELHO quando esta na
condi¢do de espera e recebe uma entrada remota de parada. A
bomba é colocada em condicdo de espera pressionando-se a tecla
INICIAR no modo manual ou selecionando-se o modo analdgico.
Nesse estado, a bomba respondera a uma alteracdo no estado de
iniciar/parar e podera comecar a funcionar automaticamente quando
receber um sinal de controle

Quando a bomba esta funcionando, ela exibe um icone de giro para
indicar que estd bombeando



4.9.3 Tela INFO

A tela INFO informa o usuario sobre a configuracao do acionamento. Ela é acessivel mesmo quando a
protecdo com PIN esta ativada. A tela INFO é acessivel a partir da tela principal do acionamento, em

qualquer modo de operagao, atraveés da tecla INFO.

Um exemplo de uma tela INFO é mostrado abaixo.

Item

o bk WN

Tela INFO: (modo Manual)
(2)
\h_l_/
Flow calibration 11.00ml/rev
Run hours 20hrs
Volume counter ar4l
Fluid Level 3l
Speed
Pumphead type
Tube material
Flow rate | |
Revolution counter x

Descricdo

Parametros selecionados pelo usuario

Selecdo do menu

Valores e itens definidos pelo usuario

Barra visual de vazao

Indicagdo visual se o conta-giros esta ativado ou ndo

Indica as opg¢Bes MENU e SAIR acessiveis através das teclas de fun¢do

Os itens disponiveis na tela dependem do modelo do acionamento.

(WATSON 4
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49.4 Descricao do MENU PRINCIPAL

O menu principal € o menu de nivel mais alto. Todos os recursos, funcionalidades e configura¢8es sdo
acessiveis através desse menu e seus sub-menus.

A tela do menu principal é mostrada abaixo.

Tela MENU PRINCIPAL:

|

MAIN MENU
Fluid level monitor
Security settings
General settings
@_, MODE menu

Caontrol settings

Help

Item Descricao
1 Sub-menus selecionados pelo usuario
2 Selecdo do menu
3 OpcBes SELECIONAR e SAIR acessiveis através das teclas de fungdo

O menu principal contém os seguintes sub-menus:

Sub-menu Resumo

Monitor de nivel de fluido Menu usado para configurar e verificar o nivel de fluido do recipiente
na entrada da bomba

Configuragdes de seguranca Menu usado para controlar o acesso a bomba, como protecao por PIN

Defini¢Bes gerais Menu usado para configurag¢des gerais, como idioma, unidades de
vazdo, numero do ativo, restauragdo de padrdes, etc.

Menu MODO Menu usado para alterar o modo da bomba entre manual, analégico e
rede

Configuragdes de controle Menu usado para definir configura¢8es de controle, como limite de

velocidade do cabecote, reajuste de horas de operacdo, configuragao
de entradas e saidas, etc.

Ajuda Menu usado para exibir itens de ajuda, como um link as instrugdes,
ndmero do ativo ou versdo do software

(WATSON J
MARLOW



4.9.5 Descricao do MENU MODO

O menu MODO contém uma relacdo dos modos disponiveis. Acesse 0 menu MODO através da tecla
de func¢do 1 quando a opcdo esta realcada. Se necessario, as configuracdes estardo disponiveis

através da tecla de fungao 2 quando a op¢do esta realcada.

Tela MENU MODO:

Manual

Flow calibration

Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

@

e

Item Descricdo
1 SELECIONAR ativa 0 modo selecionado
2 CONFIGURAGOES permite a configuracdo do modo selecionado.

O menu MODO contém os seguintes sub-menus.

Modo Resumo

Manual (padrao) Permite que a bomba seja operada
manualmente (Liga/Desliga/Velocidade)
Flow calibration

Analégico 4-20 mA

Calibragdo da vazdo da bomba
A velocidade da bomba é controlada por um
sinal analégico
Modo Contato A bomba mede uma dosagem especifica de
fluido quando um sinal externo é recebido ou o

operador pressiona o botdo verde INICIAR

PROFIBUS Permite troca de dados
Ethernet/IP Permite troca de dados
PROFINET Permite troca de dados

Recuperacdo de fluido Permite que a bomba opere em reverso para

recuperar fluido da linha de descarga

(WATSON J
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Observagoes

A bomba também pode ser
operada via a entrada start/stop
TODOS OS MODELOS

Somente modelos Universal e
Universal+

Somente modelos Universal e
Universal+

Somente PROFIBUS
Somente EtherNet/IP
Somente PROFINET
Todos os modelos



5 Armazenagem

5.1 Condicoes de armazenagem

o Faixa de temperatura de armazenagem: -20 °C a 70 °C (-4 °F a 158 °F)
« Em ambiente fechado
o Na&o diretamente sob a luz do sol

¢ Umidade (sem condensacdo): 80 % até 31 °C (88 °F), diminuindo linearmente para 50 % a 40 °C
(104 °F)

5.2 Vida de prateleira

A vida de prateleira do cabegote é de 2 anos quando armazenado na embalagem original e de
acordo com as condic¢des definidas na secdo acima.

m Avida de prateleira do cabecote é informada no rétulo na lateral da caixa

(WATSON J
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6 Levantamento e movimentacao

6.1 Produto na embalagem

O acionamento e o cabecote sdao entregues em embalagens separadas. Estes sdo o0s pesos:

6.1.1 Peso da embalagem

6.1.1.1 Acionamento: Tipo M

Peso da embalagem

Modelo
kg Ib
Manual 14,8 32,63
Universal 14,9 32,85
Universal+ 14,9 32,85
PROFIBUS 14,9 32,85
EtherNet/IP 14,9 32,85
PROFINET 14,9 32,85

6.1.1.2 Acionamento: Tipo T

Peso da embalagem

Modelo
kg Ib
Universal 15,0 33,07
Universal+ 15,0 33,07
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6.1.2 Procedimento: Levantamento e movimentacao do produto

na embalagem
CUIDADO
A embalagem da bomba pode pesar até 15,0 Kg (33,07 Ib) , dependendo do modelo. Se

a bomba cair, o seu peso pode causar lesdes nos pés. Os envolvidos no levantamento e

na movimentagcao da bomba devem usar equipamentos de protecdo individual
apropriados.

Levante e mova o produto conforme o procedimento abaixo:
1. Respeite o simbolo indicando qual lado da embalagem deve ficar para cima n

2. Use sempre as duas maos para levantar a embalagem, siga os procedimentos de salde e
seguranca locais e mantenha o produto em pé o tempo todo

6.2 Produto removido da embalagem

Se o produto estiver fora da embalagem:

o N&o levante a bomba segurando pela parte de cima da HMI

o Obedeca as sequintes sinaliza¢Ses de seguranca

CUIDADO

Levantar ou movimentar a bomba com o cabecote instalado pode causar seu
desengate do acionamento e queda no piso.

CUIDADO

Nao instale ou movimente o acionamento segurando pelo seu eixo. O eixo do
acionamento tem bordas que podem causar abrasdes.

(WATSON J
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7 Desembalagem

7.1 Componentes fornecidos

O cabecote e o acionamento H-FLO sdo vendidos separadamente. Os componentes fornecidos com
cada peca estdo detalhados abaixo

7.1.1 Acionamento

O acionamento é entregue com o0s seguintes itens dentro da embalagem

e Modelo escolhido da unidade de acionamento

o 2 conectores de fluido (rosca fémea paralela 3/4" em PVC-U) Rp ou NPT 1

e 2 colares de conexao (PVC-U)
o Cabo de alimentac¢do (ndo desmontavel) com plugue correto para a regido

e 3 passa-cabos somente para modelos de conexdo de controle tipo T 2

o Catalogo com informacg8es de seguranca e c6digo QR para acesso a essas instrucdes
o Declaracdo de conformidade

Acionamentos com a letra "A" no final do c6digo do produto séo
fornecidos com conectores de fluido NPT. Todos os outros
acionamentos sao fornecidos com conectores de fluido Rp.

OBS. 1

OBS. 2 Os 3 passa-cabos de conexdo de controle sdo fornecidos somente
com os modelos tipo T.

7.1.2 Cabecote

O cabecgote é entregue com os seguintes itens dentro da embalagem:
e Modelo escolhido do cabecote
e 2 selos de vedagao para a conexdo de fluido, pré-instalados no cabecote
o Catalogo com informacg8es de seguranca e c6digo QR para acesso a essas instrucdes
o Declaracdo de incorporacao

MARLOW



7.2 Desembalagem, inspecao e descarte da
embalagem

1. Retire cuidadosamente todas as pegas de dentro da embalagem

2. Confirme que todos os componentes "7.1 Componentes fornecidos" na pagina anterior estdo
presentes

3. Inspecione os componentes para verificar se foram danificados em transito

4. Se faltar um item ou ele estiver danificado, contate imediatamente o representante local da
Watson-Marlow

5. Descarte a embalagem conforme as normas locais
« Embalagem interna e externa: Papeldo (reciclavel)
o Protec¢do do cabecote: Saco plastico (reciclavel)

o Prote¢do dos documentos e acessorios: Saco plastico (reciclavel)
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8 Instalacao — Descricao

8.1 Responsabilidade

A instalacdo somente pode ser conduzida por pessoas responsaveis especializadas, conforme
especificado no capitulo de instalagao.

8.2 Uso da HMI para a instalacao

O uso da HMI sera necessario para configurar a bomba durante a instalacdo. Releia as descri¢des das
principais operacdes e menus da HMI ("4.9 Descricdo da HMI" na pagina 40) antes de iniciar os
procedimentos de instalacao.

(WATSON J
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8.3 Sequéncia dos capitulos de instalacao

As informac®es sobre a instalagdo sdo fornecidas na seguinte sequéncia:
1. "9 Instalacdo — Capitulo 1: Requisitos fisicos" na pagina 54
2. "10 Instalacdo — Capitulo 2: Energia elétrica" na pagina 60
3. "11 Instalagdo — Capitulo 3: Vias de fluido" na pagina 64
4. "12 Instalacdo — Capitulo 4: Descricdo do Controle" na pagina 79
Esse capitulo é dividido em sub-capitulos, dependendo do modelo:
o "13 Instalagdo — Sub-capitulo 4A: Controle (Modelo: Manual)" na pagina 80

o "14 Instalacdo — Sub-capitulo 4B: Controle (Modelos: Universal e Universal+)" na pagina
87

o "15Instalacdo — Sub-capitulo 4C: Controle (Modelo: PROFIBUS)" na pagina 137
o "16 Instalacdo — Sub-capitulo 4D: Controle (Modelo: EtherNet/IP)" na pagina 155
o "17 Instalacdo — Sub-capitulo 4E: Controle (Modelo: PROFINET)" na pagina 169

Siga a sequéncia de instalacdo na ordem especificada acima — As instru¢fes foram escritas nessa
ordem para garantir que a bomba tenha:

o Alimentacao elétrica ("10 Instalacdo — Capitulo 2: Energia elétrica" na pagina 60) antes do
procedimento de instalagao do cabecote ser iniciado pela primeira vez ("11 Instalacdo —
Capitulo 3: Vias de fluido" na pagina 64).

e Um cabecote instalado ("11 Instalacdo — Capitulo 3: Vias de fluido" na pagina 64) antes de
iniciar a configuracdo da bomba usando a HMI

e Conex8es de controle instaladas ("12 Instalacdo — Capitulo 4: Descri¢cdo do Controle" na
pagina 79) antes de iniciar a configuracdo da bomba usando a HMI

8.4 Estrutura dos capitulos de Instalacao

Cada capitulo de instalacdo é dividido em trés partes principais:
1. Parte 1: Requisitos, especificacdes e informacgdes de instalagdo referentes a esse capitulo
2. Parte 2: Procedimentos de instalagdo referentes a esse capitulo

3. Parte 3: Instrugdes de configuragdo da HMI referentes a esse capitulo
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9 Instalacao — Capitulo 1:
Requisitos fisicos

Um cabecote é mostrado em todas as imagens nesse capitulo para conceitualizagdo da instalacdo
final. O cabecote somente deve ser instalado ap6s os procedimentos descritos em "9 Instalacao —
Capitulo 1: Requisitos fisicos" acima e "10 Instalacdo — Capitulo 2: Energia elétrica" na pagina 60
terem sido concluidos.

9.1 Parte 1: Requisitos, especificacoes e
informacoes de instalacao referentes a esse
capitulo

9.1.1 Responsabilidade

A instalacdo somente pode ser conduzida por uma pessoa responsavel especializada em instalacdo de
sistemas de bombeamento.

Antes de prosseguir com a instalagao, tal pessoa deve realizar uma avaliagao de riscos para
determinar condi¢Ges de perigo que possam ocorrer durante o procedimento.
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9.1.2 Localizacao

A bomba deve ser instalada de modo que nenhuma de suas partes exceda os limites ambientais

fornecidos abaixo:

9.1.2.1 Condi¢des ambientais e operacionais

Item

Faixa de temperatura ambiente
Umidade (sem condensagao)

Altitude maxima

Grau de polui¢do do provavel ambiente
Ruido

Temperatura maxima do fluido

Ambiente

Protecdo contra entrada

(WATSON 4
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Especificacao

5°Ca45°C(41°Fa113°F)

80 % até 31 °C (88 °F), diminuindo linearmente para 50 % a
40 °C (104 °F)

2.000 m (6.560 pés)

2

<70dB(A)a1 m

Cabecotes SEBS: 40 °C (104 °F) !

Cabecotes Santoprene: 45 °C (113 °F) 1

Interno e externo limitado 2

IP66, NEMA4X

A compatibilidade quimica depende da temperatura. O
procedimento para verificar a compatibilidade quimica é
fornecido em "28 Compatibilidade quimica" na pagina 261.

Sob determinadas condi¢des, a bomba é adequada para uso
limitado em ambiente externo. Contate o representante local
Watson-Marlow para obter recomendacdes.



9.1.2.2 Area ao redor do produto — ndo fechado

A bomba deve estar instalada de modo a facilitar instala¢des adicionais, opera¢cdo, manutencgao e
limpeza. Os pontos de acesso ndo devem estar obstruidos ou bloqueados.

Os vaos livres necessarios para a instalacdo sao fornecidos nas ilustracdes e na tabela abaixo:

N\

Ndmero Vao livre minimo Comentario
1 0mm Definido pelo usuario em fun¢do da montagem
2 200 mm, 7,87 pol Instalagdo e remocado do cabegote (cabegote montado na

direita mostrado aqui)
3 150 mm, 5,91 pol 0O vao livre minimo baseia-se em
« Raios de curvatura do cabo de alimentagao

Vaos livres adicionais necessarios para acessar a parte
posterior da bomba para:

« Acesso a informacdes (niUmero de série, nome do
produto)
« Execucdo de um teste do terra

4 100 mm, 3,94 pol O vao livre necessario considera que ha uma porta no ponto
4 que pode ser aberta ou fechada na frente da bomba.
Modelos PROFIBUS, EtherNet/IP, V3os livres adicionais podem ser requeridos para:
PROFINET =115 mm (4,53 pol)

« Instalacdo de cabos de controle
« Abertura e fechamento da tampa da HMI
« Operacdo e visualizagdo da tela e do teclado.

Se a bomba sera instalada dentro de um local fechado, contate o representante local da Watson-
Marlow.
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9.1.2.3  Superficie e orientacgao

A bomba deve ser instalada conforme as ilustra¢des e a tabela explanatéria abaixo:

Em uma superficie:

Ndmero Informacdes

1 Instale a bomba em uma superficie nivelada

OBSERVACAO

Uma superficie inclinada pode interferir na lubrificagdo, resultando em danos a
bomba causados por um desgaste acelerado. Instale a bomba em uma
superficie nivelada

2 Sobre uma superficie de montagem (como uma base):

« Que fornecga espaco suficiente para as conexdes de entrada das vias de
fluido serem instaladas e removidas

« Que esteja em uma altura confortavel para a operacdo da bomba
« Capaz de suportar o peso completo do conjunto e do produto bombeado
« Quimicamente compativel com os fluidos sendo bombeados

« Que esteja livre de vibrac¢des

OBSERVACAO

Vibragdo excessiva pode interferir na lubrificagcdo, resultando em danos a
bomba causados por um desgaste acelerado. Instale a bomba em uma
superficie livre de vibracdo excessiva.

WATSON
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9.1.3 Dimensdes para montagem da bomba

As dimensdes para montagem da bomba sdo fornecidas na ilustracdo e tabela abaixo

E
| |

C -

« D

LN R

v

Dimenséao
Letra
mm pol
A 276 10,87
B 35 1,38
C 224 8,82
D 260 10,24
E1 11 0,43
F 14 0,55

As aberturas de montagem sao projetadas para acomodar
um dispositivo de fixagdo com tamanho de no maximo um
parafuso M8 com uma arruela plana de diametro externo
minimo de 15 mm.
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9.2 Parte 2: Procedimentos de instalacao
referentes a esse capitulo

9.2.1 Lista de verificacao de pré-instalacao referente a esse
capitulo

Verifique se os itens da lista abaixo estdo prontos antes de iniciar os procedimentos de instalagao,
garantindo que:

1. Todos os requisitos da Parte 1 desse capitulo foram cumpridos

2. A bomba ainda ndo foi conectada a alimentacdo elétrica, as vias de fluido ou ao sistema de
controle. A instalacdo desses itens é descrita nos préoximos capitulos

Se houver um problema com relacdo a qualquer item da lista acima, ndo inicie os procedimentos de
instalacdo até solucionar a questao.

9.2.2 Procedimento: Posicionamento e montagem da bomba

1. Certifique-se de que a lista de verificacdo de pré-instalagdo referente a esse capitulo foi
completada

2. Certifique-se de que a superficie onde a bomba serd montada esta pronta

3. Posicione o acionamento na superficie de montagem da bomba

CUIDADO

Nao instale ou movimente o acionamento segurando pelo seu eixo. O eixo do
acionamento tem bordas que podem causar abrasoes.

Se a bomba sera montada na superficie, siga estes passos adicionais:

4. Aperte os dispositivos de fixacdo, de maneira uniforme, até que o acionamento esteja
seguramente preso. Ndo aperte excessivamente.

5. Certifique-se de que o acionamento estd montado seguramente e ndo pode ser movido com
facilidade
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10 Instalacao — Capitulo 2: Energia
elétrica

10.1 Parte 1: Requisitos, especificacoes e
informacoes de instalacao referentes a esse
capitulo

10.1.1 Requisitos de especificacao da fonte de alimentacao

Conecte somente a uma fonte de alimentacdo monofasica aterrada que atenda as especificacdes da
tabela abaixo:

Item Especificacao
Tenséo da fonte de Corrente alternada (~100 a 240 VCA 50/60 Hz)
alimentagao/Frequéncia
Flutuagdo maxima de tensao +10% de tensdo nominal
Categoria de sobretensao I
Consumo de energia 350 VA, 330 W

Se a qualidade da fonte alimentac¢do CA ndo é garantida, instale um equipamento estabilizador de
corrente elétrica apropriado.

10.1.2 Dispositivos externos

10.1.2.1 Protecao contra sobrecorrente

Use um circuito de protecdo que esteja conforme as normas locais. A protecao contra sobrecorrente
recomendada varia de acordo com a tensao da fonte de alimentacdo.
Tensao Amperagem

230 VCA 2A
115 VCA 4A
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10.1.2.2 Desconexao da fonte de alimentagao elétrica (isolamento)

O cabo de alimentacdo possui um plugue de energia. O cabo de alimentagdo e o plugue de energia
sdo especificos ao c6digo do produto, dependendo do uso geografico da bomba. O plugue de energia
é o dispositivo usado para a desconexdo da fonte de alimentacdo elétrica. O plugue de energia ndo é
do tipo bloqueado e permite a conexdo a uma tomada especifica a regido.

Durante a instalacdo da alimentacao elétrica, a bomba deve ser posicionada de modo que o
dispositivo de desconexao fique em uma posicao em que possa ser facilmente alcancado e operado
quando o isolamento da fonte de alimentacdo é necessario.

ADVERTENCIA

O plugue de energia fornecido com a bomba ndo tem classificacdo IP66 ou NEMA 4X.
Instale o plugue de energia em uma tomada com classificagdo que corresponda aos
requisitos de classificacdo da protecdo contra entrada de agua.

10.2 Parte 2: Procedimentos de instalacao
referentes a esse capitulo

10.2.1 Lista de verificacao de pré-instalacao referente a esse
capitulo

Nesse ponto da sequéncia de instalacdo, a bomba deve ser instalada fisicamente, sem estar
energizada e com as vias de fluido e o sistema de controle ainda ndo conectados.

Antes de energizar a instalacdo, verifique se os seguintes itens de pré-instalacdo foram completados:

e A bomba foi instalada de acordo com as instru¢des em "9 Instalacdo — Capitulo 1: Requisitos
fisicos" na pagina 54

e Todos os requisitos da Parte 1 desse capitulo foram cumpridos
e O cabo de alimenta¢ao nao esta danificado

e O plugue de energia CA e a tomada correspondente sao os corretos para o pais, regidao e
planta.

Se houver um problema com relacdo a qualquer item da lista acima, nao inicie os procedimentos de
instalacao até solucionar a questao.
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10.2.2 Teste de continuidade do terra usando o ponto de teste do
terra

A continuidade do terra a partir do plugue de energia até a bomba tem que ser testada no ponto de
teste do terra localizado na parte de tras da bomba, identificado por este simbolo:

OBSERVACAO

Nao faca um teste de continuidade usando o eixo do motor em vez do ponto de teste do terra, pois a alta
corrente danificara o motor. Sempre use o ponto de teste do terra para executar o teste de continuidade do
terra.

10.2.3 Procedimento: Conexao a fonte de alimentacao

1. Complete a lista de verificacdo de pré-instalacdo fornecida em "10.2.1 Lista de verificacdo de
pré-instalacdo referente a esse capitulo" na pagina anterior

2. Confirme que a tomada do plugue do cabo de alimentacdo estd isolada da fonte de
alimentacdo

3. Certifique-se de que o dispositivo de desconexdo da fonte de alimentacao elétrica estd em
posicao facil de ser alcangada e operada quando o isolamento da fonte de alimentagdo é
necessario

4. Conecte o plugue do cabo de alimentacdo a tomada do plugue de energia

5. Ligue a fonte de alimentacdo da tomada do plugue de energia. A bomba sera energizada
imediatamente e a tela HMI ficara iluminada
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10.2.4 Teste da fonte de alimentacao elétrica e partida da bomba
pela primeira vez

Quando a bomba é ligada pela primeira vez, uma mensagem de detec¢ao de vazamento aparece na
tela. Isso é porque o cabecote ainda nao foi instalado.

VAZAMENTO DETECTADO

A bomba parou.

A

0 cabegote expirou.

Troque o cabegote e pressione CONFIRMO
apés o vazamento ser sanado

CONFIRMO

Para o propésito de testar a alimentacdo elétrica da bomba, essa mensagem indica que ela esta

energizada
Veja o procedimento em "11.2.2 Procedimento: Instala¢cdo do cabegote" na pagina 69 para a

instalacdo do cabecote pela primeira vez.
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11 Instalagcao — Capitulo 3: Vias de
fluido

11.1  Parte 1: Requisitos, especificacoes e
informacoes de instalacao referentes a esse
capitulo

11.1.1 Conectores das vias de fluido

O acionamento é fornecido com 2 conectores de fluido (rosca fémea paralela 3/4" em PVC-U) Rp ou

NPT 1.

A principal conexao as vias de fluido usa esse conector junto com os colares de conexdo e os orings
da porta do cabecgote, como mostrado abaixo:

Acionamentos com a letra "A" no final do c6digo do produto sao
fornecidos com conectores de fluido NPT. Todos os outros
acionamentos sao fornecidos com conectores de fluido Rp.
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11.1.2 Dispositivos auxiliares

A bomba da Watson-Marlow deve ser instalada em um sistema de vias de fluido com dispositivos
auxiliares especificos que garantam uma operagao segura. Esses requisitos sao detalhados nas
secBes abaixo.

Todo dispositivo, conexao e tubulagdo deve ser:

o Compativel quimicamente com o fluido bombeado

o Ter uma faixa de classificacdo mais alta do que a da aplicacdo
11.1.2.1 Valvula de retencao

Instale uma valvula de retencdo nas vias de fluido de descarga, o mais perto possivel do cabecote, em
aplica¢bes onde um contrafluxo pressurizado possa gerar um perigo caso uma mangueira ou um
elemento do cabecote falhe.

Se a bomba precisar ser operada em reverso, a valvula de retencao precisara ser desviada durante a
operacao para que ndo se torne uma obstrucao.

11.1.2.2 Dispositivo de seguranca para sobrepressao

As bombas da Watson-Marlow operam por deslocamento positivo. Se ocorrer uma obstrugao ou
restricdo, a bomba continuara a operar até que uma destas situacdes ocorra:

e A mangueira, um componente do cabeg¢ote ou um dispositivo auxiliar rompa, vaze ou falhe
e Asvias de fluido ou um dispositivo auxiliar rompa, vaze ou falhe

e O acionamento falhe

Instale um dispositivo de seguranca para sobrepressdo que seja ativado automaticamente no evento
de uma sobrepressao. Tal dispositivo deve:

o Estar o mais proximo possivel da porta de descarga do cabecgote

e Ser capaz de ser configurado para atuar em uma pressdo mais baixa do que a pressao
nominal do sistema

o Ser capaz de parar a bomba ou desviar o fluido para um local seguro apds ser acionado

e Ter um recurso de falha segura
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11.1.2.3 Valvulas de isolamento e drenagem

As valvulas de isolamento e drenagem devem ser instaladas nas vias de fluido nos seguintes cenarios:
e Quando ndo é pratico drenar todas as vias de fluido, como:
o Para substituir a mangueira ou um elemento do cabecote

o Para conduzir procedimentos que exigem que a bomba seja retirada de operacdo, por
exemplo, quando ocorre uma falha

e A bomba atua como uma valvula quando é parada, impedindo que o fluido flua através do
cabecote.

o Contudo, conforme a mangueira, elemento ou cabecote se desgasta, pode ocorrer fluxo
de produto através do cabecote. Em aplicacdes onde um fluxo ndo intencional através
do cabegote nao é tolerado ou pode criar um perigo, valvulas de isolamento devem ser
instaladas.

As valvulas devem ser abertas antes da bomba comecar a operar e fechadas apés a bomba parar de
funcionar.

11.1.3 Tubulacao de entrada e descarga

11.1.3.1 Geral

As tubulacbes de entrada e descarga devem:
o Ser 0 mais curtas possivel
e Ser 0 mais diretas possivel
e Sequir a rota mais reta
e Usar cotovelos com raio grande

e Ter o maior diametro interno ajustavel ao processo
11.1.3.2 Calibracao da vazao

Para calibrar a vazao, o sistema de descarga precisa ser projetado para permitir o bombeamento do
liquido a um recipiente graduado perto da bomba.

11.1.3.3 Vibracao da tubulacao

As bombas peristalticas produzem uma pulsacdo que resulta em vibracdes da mangueira peristaltica
e das vias de fluido.

Deve ser realizada uma avaliacdo das vibrac¢bes e da integridade da tubula¢do para determinar o nivel
de vibracdo adequado a instalagao.
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11.1.3.4 Transbordamento de seguranca

Todos os modelos de cabegote tém um conector de bico, como mostrado na imagem abaixo.

— —————-

Na hipétese improvavel de haver uma falha no sensor de detec¢do de vazamento, o transbordamento
de segurancga proporciona uma via segura de vazamento para a mistura de fluido e lubrificante.

O cabecgote tem uma tampa de borracha, colocada na fabrica na saida do transbordamento de
seguranca, que deve ser aberta, mas ndo removida, durante a instalacdo do transbordamento de

seguranca.

Para a instalacdo, abra a tampa de borracha para permitir a conexao da tubula¢do do
transbordamento de seguranca, mas ndo remova totalmente a tampa de borracha.

O liquido do transbordamento de seguranca deve ser encaminhado para um recipiente longe da
bomba projetado para:

e Terrespiro

o Impedir um contrafluxo causado por pressao ou bloqueio
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o Ter capacidade de volume suficiente

e Permitir que o usuario veja claramente o vazamento do fluido caso ocorra um
transbordamento de seguranca

11.2 Parte 2: Procedimentos de instalacao
referentes a esse capitulo

11.2.1 Lista de verificacao de pré-instalacao referente a esse
capitulo

Antes de instalar as vias de fluido, verifique se os seguintes itens de pré-instalacao foram
completados:

e A bomba foi instalada de acordo com as instru¢des em "9 Instalacao — Capitulo 1: Requisitos
fisicos" na pagina 54 e "10 Instalagcdo — Capitulo 2: Energia elétrica" na pagina 60

e Todos os requisitos da Parte 1 desse capitulo foram cumpridos
e O cabo de alimentacdo nao esta danificado

o O dispositivo de desconexdo da fonte de alimentacdo elétrica esta em posicao facil de ser
alcancada e operada quando o isolamento da fonte de alimentacdo é necessario

« Todos os itens e ferramentas para conectar a bomba as vias de fluido estao disponiveis para
uso

Se houver um problema com relacdo a qualquer item da lista acima, ndo inicie os procedimentos de
instalacdo até solucionar a questao.
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11.2.2 Procedimento: Instalacao do cabecote

O procedimento de instalacdo mostrado abaixo é para uma bomba com o cabecote instalado do lado
direito. O procedimento para a bomba com cabecote no lado esquerdo é idéntico.

1. Certifique-se de que a lista de verificacdo de pré-instalacdo referente a esse capitulo foi
completada

Isole a fonte de alimentacdo do acionamento

Certifique-se de que a alavanca de travamento mostrada na imagem abaixo esta posicionada
para permitir a montagem do cabecote

OBSERVACAO

A alavanca de travamento do cabecote ndo pode ser afrouxada ou apertada com uma ferramenta. Sempre
mova a alavanca manualmente.

4. Alinhe o cabegote com o eixo de acionamento da bomba e deslize-o para a sua posi¢do na
carcaca da bomba

5. Gire o cabegote cerca de 15° no sentido horario

Confirme que os prendedores estao engatados

7. Confirme que a seta em relevo no cabecote esta apontando para cima
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8. Trave manualmente o cabecote em posicdo usando a alavanca de travamento do cabecote.

Nao use uma ferramenta

9. Ligue a fonte de alimentacdo elétrica da bomba. A bomba iniciara a sequéncia de partida
pela primeira vez e o logotipo da Watson-Marlow sera mostrado por trés sequndos

Pumps

10. Atela abaixo é exibida para permitir a sele¢do do idioma a ser usado nas telas.

Use as teclas +/- para realcar o idioma desejado

E

Espafiol

Francais
Deutsch
Portugués
Italiano
Nederlands

E5°4
sl

SELECIONAR

11. Pressione SELECIONAR para selecionar o idioma

12. Pressione CONFIRMAR para continuar.

(WATSON 4
MARLOW



Pumps

Vocé selecionou Portugués.

CONFIRMAR REJEITAR

13. Para mudar a selecdo feita, pressione =

14. Pressione iniciar e gire o cabecote por algumas revolucdes

15. Pare a bomba

16. Isole a bomba da fonte de alimentacdo elétrica

17. Verifique se a alavanca de travamento ainda esta travada em posicdo
Se nao:

e Isole a bomba da fonte de alimentacdo elétrica

« Trave a alavanca na posicdo

e Repita os passos 13 a 16

11.2.3 Procedimento: Instalacao das vias de fluido pela primeira

vez

. Certifique-se de que a lista de verificacdo de pré-instalacao referente a esse capitulo foi

completada

2. Isole a fonte de alimentac¢do do dispositivo

Certifique-se de que a cabecote estd instalado. Se ndo estiver, complete primeiro o
procedimento "11.2.2 Procedimento: Instalacdo do cabecote" na pagina 69

Acople o conector das vias de fluido de processo ao conector das vias de fluido do cabecote.

Use um ferramenta adequada para segurar cada conector
Aperte manualmente
Reconecte a fonte de alimentagdo

7. Coloque a bomba em operacgdo e cheque se ha algum vazamento nas conexdes das vias de

fluido. Se houver, pare a bomba e repita os passos 5e 6

Instale o transbordamento de seguranca do cabegote como detalhado a seqguir
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11.2.4 Conexao do transbordamento de seguranca

Para a instalacdo, abra a tampa de borracha para permitir a conexdo da tubula¢do do
transbordamento de seguranca, mas nao remova totalmente a tampa de borracha.

Nao bloqueie o transbordamento de seguranca do cabecgote. Nao instale uma valvula no cabegote.

Nao descarte a tampa de borracha.
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11.3 Parte 3: Configuracoes da HMI referentes a
esse capitulo

11.3.1 HMI — Configuracao das unidades de vazao: Configuracoes
gerais > Unidades de vazao

Apbs as vias de fluido serem instaladas, a vazdo da bomba deve ser calibrada. Antes da calibracdo da
vazado, as unidades de preferéncia devem ser selecionadas nas configura¢fes gerais da HML.

No MENU PRINCIPAL:
1. Use as teclas +/- para realcar Configuracées gerais

2. Pressione SENeON: .

MENU PRINCIPAL

Monitor de nivel de fluido

Config. seguranca
ConfiguracBes gerais
Selecionar MODO

Ajustes de controle
Ajuda

SELECIONAR SAIRR

3. Use as teclas +/- para realcar a opcdo Unidades de vazao

4. pressione SaNZaeINN: B

CONFIGURACOES GERAIS

Reinicio automatico

Unidade de vazdo
Numero de registro
TAG da bomba
Restaurar padrdes
Idioma

Atualizar USB

DESATIVAR VOLTAR

5. Para configurar as unidades de vazdo para todas as exibicdes da bomba,

Use as teclas +/- para realcar a unidade de vazao desejada
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6. Pressione SELECIONAR para salvar a preferéncia

UNIDADES DE VAZAO

Selecionar unidades de vazdo:

rpm

ml/min
ml/h
1/min
I/h
I/dia
gph
gpd

SELECIONAR VOLTAR

11.3.2 HMI — Calibracao da vazao da bomba: Menu MODO >
Calibracao da vazao

A calibracao da vazao pode ser acessada a partir do menu MODO através das teclas +/-, ou usando
a tecla Calibragdo da vazao.

ALTERAR MODO

Calibragdo de vazdo

Analdgico 4-20 mA
Contato

Recuperagdo de fluido
PROFIBUS

VOLTAR

SELECIONAR
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11.3.2.1 Para calibrar a vazao da bomba:

1. Entre no menu Calibragdo da vazao a partir do menu MODO pressionando a tecla

SELECIONAR] — |

2. Clique na tecla Calibracdo da vazao

ALTERAR MODO

Ele

Manual

Calibragdo de vazdo
Analégico 4-20 mA
Contato

Recuperagdo de fluido
PROFIBUS
VOLTAR

SELECIONAR

Use as teclas +/- para inserir o limite maximo da vazdo

3.
YllPRESSIONE ENTER [INSERIR]L— |
H

CALIBRAGEM DE VAZAO 1/5

Ajustar usando teclas +/-
Veloc.: 95.0 rpm
(8740 ml/min)

ACEITAR CANCELAR
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5. Pressione INICIAR para comecar a bombear o volume de fluido de calibragdo

H CALIBRAGEM DE VAZAO 2/5

Veloc.: 95.0 rpm
P pressionar INICIAR

VOLTAR

6. Pressione PARAR para parar de bombear o fluido de calibracao

H CALIBRAGEM DE VAZAO 3/5
Veloc.: 95.0rpm

.Pressionar PARAR

Volume

Medido: 1958.0ml

CANCELAR

7. Usando as teclas +/- digite o volume real de fluido bombeado

=) CALIBRAGEM DE VAZAO 4/5

Ajustar usando teclas +/-
Veloc.: 95.0rpm
Volume

Medido: 1958.0ml
Volume

Real: 1875.0ml

ACEITAR RECALIBRAR

8. Abomba agora esté calibrada.
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9. TR B o PEIYRERIN B o ra repetir o procedimento

=) CALIBRAGEM DE VAZAO 5/5

Novo valor de calibragem:
valor: 59.75ml/rev

Valor anterior:
valor: 60.68ml/rev

ACEITAR RECALIBRAR

11.3.2.2 Abortar a calibracao da vazao

1. Pressione TELA INICIAL ou MODO para abortar a calibracdo

2. Atela de recomendacdo sera exibida

Pressione VOLTAR or, CONFIRI\/IAR para continuar

ALTERAR MODO

FLOW
CAL

Calibracdo da vazdo incompleta,
Pressione CONFIRMAR para ABORTAR

VOLTAR CONFIRMAR
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11.3.2.3 Solucao de problemas com a calibracao da vazao

As seguintes telas de recomendag¢do podem aparecer durante a calibragao.

Para apaga-las, use = ou =

(WATSON J
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RECOMENDACAO

FLOW
CAL

A precisdo da calibragdo
melhora com

volumes maiores

CONTINUAR RECALIBRAR

RECOMENDACAO

FLOW

Vazdo baixa detectada,
considere trocar

o cabegote

CONTINUAR RECALIBRAR

RECOMENDACAO
E FLOW
CAL
0 volume real tem um significativo

desvio do volume medido.

Considere verificar a integridade do sistema.

CONTINUAR RECALIBRAR



12 Instalacao — Capitulo 4: Descricao
do Controle

O capitulo sobre controle é dividido nos seguintes sub-capitulos, conforme o modelo da bomba
"13 Instalacdo — Sub-capitulo 4A: Controle (Modelo: Manual)" na pagina 80
"14 Instalagcdo — Sub-capitulo 4B: Controle (Modelos: Universal e Universal+)" na pagina 87
"15 Instalagdo — Sub-capitulo 4C: Controle (Modelo: PROFIBUS)" na pagina 137
"16 Instalagdo — Sub-capitulo 4D: Controle (Modelo: EtherNet/IP)" na pagina 155
"17 Instalacdo — Sub-capitulo 4E: Controle (Modelo: PROFINET)" na pagina 169

Siga os sub-capitulos de acordo com o seu modelo.

12.1 Simbolos do diagrama do circuito elétrico
para sub-capitulos

Os seguintes simbolos sdo usados em todos os sub-capitulos do Capitulo 4

Simbolo Acdo Simbolo Acdo
P Partida @— Saida
= Parar @— Entrada
J—L Iniciar dosagem na borda @ Analégico
de lavagem

- Controle (4-20 mA / 0-10 V)
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13 Instalacao — Sub-capitulo 4A:
Controle (Modelo: Manual)

Esta sec¢do fornece informacdes sobre conexdes, especificacdes de entrada/saida e configuragdes
relevantes conduzidas somente através da HMI do modelo Manual.

13.1 Parte 1: Requisitos, especificagdes e
informacgoes de instalacao referentes a esse
sub-capitulo

13.1.1 Conexoes de controle

13.1.1.1 Limites dos sinais de entrada/saida

Limites

Parametro - - , Unidades Comentario
Simb. Min |[Nom | Max
Alta tensdo de entrada digital VD 10,4 30 \Y 24 VIEC61131-2 Tipo 3
Baixa tensdo de entrada digital VD O 9,2
Tensdo max. abs. de entrada digital VD, | -60 60 \%
Limite corrente de entrada digital ID;, 2,25 mA IEC61131-2 Tipo 3
(WATSON 4
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13.1.1.2 Descricao — Entrada do controle: Liga/Desliga

A conexdo da entrada para Liga/Desliga é fornecida como uma conexdo de entrada para o modelo
Manual. Todos os outros modelos usam uma conexao de entrada para o sensor de pressao, na
mesma localiza¢do. Nao é possivel usar um sensor de pressdo com o modelo Manual.

A localiza¢do dessa conexdo é mostrada na imagem abaixo:

Localizagao

Especificacbes do |M12, macho, 4 pinos, plugue cédigo A, IP66, NEMA4X
conector
Especificacbes do |Os cabos de controle para acoplamento no conector de entrada M12 do modelo Manual
cabo de controle estdo disponiveis como um acessério da Watson-Marlow:
Item Cédigo do produto

Qdos Cabo de controle para modelo Manual, Inserto pino amarelo 0M9.203Y.000 1
M12A 5,3 m (10 ft) de comprim.

O cabo de controle a ser usado com o modelo manual contém um
conector M12 fémea com 5 pinos, o qual deve ser conectado ao
conector M12 macho de 4 pinos do modelo manual. O quinto pino
(centro) ndo é usado.

Layout dos pinos
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13.1.1.3 Informacgdes de fiagcdo — Entrada do controle: Liga/Desliga

Funcao

LIGA/DESLIGA

©

(WATSON J
MARLOW

Pino

Pino 1

Pino 2 (+)

Pino 3
Pino 4 (-)

Sinal

+24 VCC

Il

LIGA/DESLIGA

0=[0Va92VCC
1=[10,4V a30VCC]
Nao conectado pelo usuario

0V Comum

Configuravel

Sim

Esquema de ligacdo




13.2 Parte 2: Procedimentos de instalacao
referentes a esse sub-capitulo

13.2.1 Lista de verificacao de pré-instalacao referente a esse sub-
capitulo

Antes de instalar as conexdes e a fiacdo elétrica de controle, confirme que os seguintes itens de pré-
instalacdo foram completados:

e A bomba foi instalada de acordo com as instru¢des em "9 Instalacdao — Capitulo 1: Requisitos
fisicos" na pagina 54, "10 Instalacdo — Capitulo 2: Energia elétrica" na pagina 60 e "11
Instalagdo — Capitulo 3: Vias de fluido" na pagina 64

o Todos os requisitos da Parte 1 desse capitulo foram cumpridos
e O cabo de alimentacgao ndo esta danificado

o O dispositivo de desconexdo da fonte de alimentacdo elétrica esta em posicao facil de ser
alcancada e operada quando o isolamento da fonte de alimentacado é necessario

e Os cabos de de controle ndo estdo danificados

o Todos os itens e ferramentas para conectar a bomba ao sistema de controle estdo disponiveis
para uso

Se houver um problema com rela¢do a qualquer item da lista acima, nao inicie os procedimentos de
instalagdo até solucionar a questao.

13.2.2 Precaugdes com as conexodes de controle

Ao seguir os procedimentos abaixo ou conectar a fiagdo dos cabos de controle aos pinos dos
conectores M12:

« Mantenha os sinais de 4-20 mA e os sinais de baixa tensdo separados da fonte de alimentagao

« Conecte somente a circuitos externos que estejam separados da rede elétrica por isolamento
reforcado. Todo os terminais de entrada e saida da bomba sao separados da rede elétrica por
isolamento reforcado

o N&o aplique tensao da rede elétrica a qualquer pino de conexdo de controle M12

(WATSON J
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13.2.3 Instalacao de cabos de controle M12 (tipo M)

13.2.3.1 Tampas de protecdo

Durante a fabricacao da bomba, as conexdes de controle M12 sdo cobertas com tampas protetoras.

Se alguma conexdo nao for ser usada para controle, deixe a tampa protetora no lugar para proteger
melhor o produto. Uma foto da tampa é mostrada nesta imagem:

13.2.3.2 Procedimento para instalacdao do cabo de controle M12

Siga o procedimento abaixo para conectar os cabos de controle M12.

1. Isole a bomba da fonte de alimentacdo

Conecte a fiagao do sistema de controle usando as informacdes da parte 1 desse capitulo
Acople o conector M12 no local apropriado da bomba

Aperte o parafuso manualmente, sem forcar

Verifique se o cabo est4 seguramente conectado

ok WwhN

Reconecte a fonte de alimenta¢do a bomba

(WATSON J
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13.3 Parte 3: Configuracoes da HMI referentes a
esse sub-capitulo

As sub-sec¢des abaixo fornecem informagdes sobre a configuracdo da bomba somente através da HMI
de um modelo Manual.

13.3.1 HMI — Configuracao de Liga/Desliga: Configuracoes gerais
> entrada

Um sinal de iniciar/parar pode ser usado para parar a bomba através do recurso de parada remota.
Isso ndo afetara as seguintes operagoes:

o Calibracao davazao
e Operacao da tecla de velocidade maxima

e Recuperagdo manual de fluidos

13.3.1.1 Para configurar Liga/Desliga: Polaridade

A polaridade da tensao de iniciar/parar pode ser definida. Um sinal de polaridade baixa é
recomendado, pois a bomba ird parar se o sinal de entrada for perdido.

1. No MENU PRINCIPAL
2. Use as teclas +/- para realcar CONFIGURACOES GERAIS

3. Pressione SaNZetey .

MENU PRINCIPAL

Monitor de nivel de fluido

Config. seguranca
Configuracgdes gerais
Selecionar MODO
Ajustes de controle
Ajuda

SELECIONAR SAIR

4. Realce a opcdo Configuracdo de entradas

5. Pressione NaRI@(O] V-3 =

(WATSON J
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CONFIGURACOES DE CONTROLE

Limite velocidade 125.0rpm
Reiniciar horas 12 hrs
Zerar contador de volume 5l
Conta-giros

Configurar entradas

Configurar saidas
ConfiguragGes de sensores
Fator de escalonamento
Terra flutuante

SELECIONAR VOLTAR

6. Use as teclas +/- para realcar Iniciar/Parar

7. Pressione SaNetey .

SELECIONAR ENTRADA

Selecione a entrada para configurar:
Start/stop

Deteccéo de Vazamento

Contato

Recuperagdo de fluido

Pressostato

SELECIONAR VOLTAR

8. Use as teclas +/- para realcar as opcdes

9. Pressione SELECIONAR para ativar a polaridade ALTA ou BAIXA

CONFIGURAR ENTRADA

Entrada Start/Stop
Pare a bomba

Use +/- e SELECIONAR

SELECIONAR VOLTAR

13.3.1.2 Para configurar Liga/Desliga: Atribuicdo da entrada

A entrada de iniciar/parar ndo pode ser atribuida a qualquer entrada diferente do pino 4.

WATSON
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14 Instalacao — Sub-capitulo 4B:
Controle (Modelos: Universal e
Universal+)

14.1 Descricao do sub-capitulo

Esta sec¢do fornece informacdes sobre conexdes, especificacdes de entrada/saida e configuragdes
relevantes conduzidas somente através da HMI dos modelos Universal e Universal+.

14.2 Parte 1: Requisitos, especificacoes e
informacgoes de instalacao referentes a esse
sub-capitulo

14.2.1 Dosagem quimica: Analégica: 4-20 mA ou Pulso?

As bombas Universal e Universal+ podem ser usadas para dosagem quimica através dos 2 modos
automaticos principais:

Modo Explicacdo

Analégico 4-20 mA Operar continuamente em propor¢do a vazdo e a velocidades bem baixas é uma
solu¢ao muito melhor do que dosar em intervalos (pulso) usando o modo Contato.
Recomendamos que o processo seja examinado para identificar se um sinal de 4 a 20
mA pode ser usado em vez de um pulso. Quando a tecnologia ndo permitir um sinal de
4-20 mA, recomendamos o uso de um conversor de sinais. O conversor pode ser usado
para alterar o sinal de um pulso para um sinal de 4-20 mA, ideal para dosagens.

Pulso (modo Contato) A dosagem de pulso é um modo de operagdo que tem suas limitagdes devido a
natureza intermitente do seu método. Por exemplo, é necessario ter tubulacdo
suficiente para garantir que a solugdo seja devidamente misturada, ou entdo, um
tanque de mistura.

(WATSON J
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14.2.2 Descricao do tipo de conexao

Ha dois tipos de conexdo de controle de entrada e saida para os modelos Universal and Universal+:

A . Cédigo do
Nome Descricao Localizacao
produto
Tipo M com conexdes de Codigos de
controle M12 produto contendo
= M
QOO
qdos
Tipo T  com conexdes de passa- Codigos de
cabo instaladas pelo produto contendo
usuario T

14.2.3 Limites dos sinais de controle

Os limites dos sinais de controle para os modelos Universal and Universal+ (tipos M e T ) podem ser
vistos nesta tabela:

Limites

Parametro Unidades Comentario
Simb. Min  Nom  Max
Alta tensdo de entrada digital VD 10,4 30 \% 24 VIEC61131-2 Tipo 3
Baixa tensdo de entrada digital VD O 9,2
Tensdo max. abs. de entrada digital VD, | -60 60 \Y
Limite corrente de entrada digital ID;, 2,25 mA IEC61131-2 Tipo 3
Faixa de medicdo entrada analégica Iin 0 30 mA
Corrente max. abs. entrada analég. 1A, |-0,01 33 mA Tensdo max. limitada
internamente

Corrente relé de saida M12 IL 1 A Carga de resisténcia
Tensdo comut. relé de saida M12 VoL 24 60 \de
Corrente relé de saida terminal IL 5 A Carga de resisténcia
Tensdo comut. relé saida terminal VoL 250 VCA
Saida de velocidade: Hardware de 4-20 = Io 0 25 mA +5 %, carga 250 R
mA Para 0 V.comum
Tensdo externa aplicada: 4-20 mA -30 +30 Vv Condicdo de falha
Alimentacao sensor 24V 24 Y Até 100 mA total

(WATSON J
MARLOW



14.2.4 Conexoes de controle tipo M

As conexdes de controle M12 variam conforme a localizagado, funcdo, estilo de rosca, nimero de pinos
e codigo do plugue.

14.2.4.1 Descricao: Entrada do controle (Universal e Universal+)

A conexdo de entrada do controle é um recurso disponivel somente nos modelos Universal e

Universal+

Essa conexdo esta localizada no ponto mostrado na figura.
Localizagao
Especificacdo M12, macho, 8 pinos, plugue cédigo A, IP66, NEMA4X

EspecificacBes do Os cabos de controle para acoplamento no conector de entrada M12 do modelo
cabo de controle |Universal/Universal+ estdo disponiveis como acessérios da Watson-Marlow:

Item Cédigo do produto
Qdos H-FLO Cabo de controle - Geral E/S M12A 8W cabo reto 0M9.603Z.0CF
conexdo F, 3 m (10 ft) de comprim., 24 AWG néo blindado
Qdos H-FLO Cabo de controle - Geral E/S M12A 8W cabo angulo 0M9.603Z.0DF

reto, conexao F, 3 m (10 ft) de comprim., 24 AWG nao blindado

Layout dos pinos
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14.2.4.2

Informacgdes de fiagdo — Entrada do controle (somente Universal)

As informac®es a seguir se aplicam somente a conexdo da entrada 1 do controle no modelo Universal

Fungao

ENTRADA 1

©

ENTRADA 2

©

MARLOW

Pino Sinal

Pino1 +24VCC Nao

ENTRADA 1 J_L

Pino 2 (+) Sim
0=[0Va92VvCC]
1=[10,4Va30VCC]

ENTRADA 2 J_L

Pino 3 (+) Sim
0=[0Va92VvCC]
1=[10,4Va30VCC]

Configuravel

Esquema de ligacao

0V COMMON




Funcao Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacao

, Sim
ANALOGICO 1P 4-20 mA 1P

Pino 4 (+)

'@ Entrada positiva de 4-20 mA
[VELOCIDADE]

ov COMMON

14.2.4.3 Informacgoes de fiacdo — Entrada do controle (somente Universal+)

As informacg®es a seguir se aplicam somente a conexdo 1 da entrada do controle no modelo

Universal+
Fungao Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacao
Pino1 +24VCC Nao
ENTRADA ENTRADA 1 IL 0V COMMON
Pino 2 (+) Sim

-® 0=[0Va92VCC]

1=[10,4Va30VCC]

MARLOW



Funcao Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacao

ENTRADA 2 ENTRADA 2 4 L

Pino 3 (+) Sim
-® 0=[0Va9,2VvCC]

1=[10,4Va30VCC]

ANALOGICO 1P

4-20mA 1P

Pino 4 (+) Sim

@ Entrada positiva de 4-20 mA
ov COMMON
VELOCIDADE
DE SAIDA ) @

SAIDA 4-20 mA

Pino 5 (+) Sim

Conexao compartilhada com

"'E] SAIDA 1 Pino 5

Pino6(-) 0V Comum Nao
ANALOGICO 1M 4-20 mA 1M
Pino 7 (+) |/Analdgico 1 - Sim
_@ Referéncia/Passagem
(aterramento flutuante)

(WATSON J
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Funcao Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacao

LIGA/DESLIGA 1 L
LIGA/DESLIGA Parar = Alto
. 0=[0Va92VCC] » .
) PiNo8 ' _1104va30vccm Sim

Parada = Baixo
0=[0Va92VCC]m
1=[10,4V a30VCC] »

14.2.4.4 Descricao — Conexao da saida 1 do controle (Universal e Universal+)

A conexdo da saida 1 do controle é um recurso disponivel somente nos modelos Universal e

Universal+.
Essa conexdo esta localizada no ponto mostrado na figura.
Localizacdo
..... q l._:NI'_l_'-l‘.'l\
Especificagao M12, macho, 8 pinos, plugue cédigo A, IP66, NEMA4X

MARLOW



Essa conexdo esta localizada no ponto mostrado na figura.

Localizacdo

QdOSH-FLC

U N IVERS AL

EspecificacBes do Os cabos de controle para acoplamento no conector de entrada M12 do modelo
cabo de controle |Universal/Universal+ estdo disponiveis como acessérios da Watson-Marlow:

Item Codigo do produto
Qdos H-FLO Cabo de controle - Geral E/S M12A 8W cabo reto 0M9.603Z.0CF
conexdo F, 3 m (10 ft) de comprim., 24 AWG néo blindado
Qdos H-FLO Cabo de controle - Geral E/S M12A 8W cabo angulo 0M9.603Z.0DF

reto, conexdo F, 3 m (10 ft) de comprim., 24 AWG nao blindado

Layout dos pinos
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14.2.4.5 Informacdes de fiagdo — Conexdo da saida 1 do controle (somente
Universal)

As informac®es a seguir se aplicam somente a conexdo da saida 1 do controle no modelo Universal.

Fungao Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacao
RELE 1 - NF
PINO2 15 4V 1 ACC resisti
RELE 1 g resistivo
RELE 1 - COM
Pino 3 - Si
~) M= 54V 1 ACCresistivo 'm
) RELE 1 - NA
Pino 4 24V 1 A CC resistivo
) RELE 2 - NF
PINOT 54 v 1 A CC resisti
RELE 2 g resistivo
RELE 2 - COM
Pino 7 - Si
~) MO 94V 1 ACC resistivo 'm
RELE 2 - NA
Pino 6

24V 1 A CCresistivo
Pino 5 (+) N&o conectado pelo usuario
Pino8(-) 0V Comum Nao

14.2.4.6 Informacdes de fiagcdo — Conexdo da saida 1 do controle (somente
Universal+)

As informac®es a seguir se aplicam somente a conexdo da saida 1 do controle no modelo Universal+.

Funcao Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacao
RELE 1 - NF
P02 4V 1 A CC resisti
RELE 1 , resistivo
RELE 1 - COM
Pino 3 Si
q-e no 24V 1 A CC resistivo 'm
. RELE 1 - NA
PINO4 54V 1 A CC resistivo
, RELE 2 - NF
PINOT 54V 1 A CC resisti
RELE 2 , resistivo
RELE 2 - COM
Pino 7 Si
q-e no 24V 1 A CC resistivo 'm
i 6 RELE 2 - NA
24V 1 A CCresistivo
VELOCIDADE @
DE SAIDA .
Pino 5 (+) SAIDA 4-20 mA
'._e Conexdo compartilhada com
ENTRADA Pino 5

MARLOW



Funcao Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacao
Pino8(-) 0V Comum Nao

14.2.4.7 Descricao — Conexao da saida 2 do controle (Universal e Universal+)

A conexdo da saida 2 do controle é um recurso disponivel somente nos modelos Universal e

Universal+.
Essa conexdo esta localizada no ponto mostrado na figura.
Localizagao
I vVER I. .l L
Especificacao M12, macho, 8 pinos, plugue cédigo A, IP66, NEMA4X

Especificacbes do Os cabos de controle para acoplamento no conector de entrada M12 do modelo
cabo de controle  |Universal/Universal+ estdo disponiveis como acessérios da Watson-Marlow:

Item Cédigo do produto
Qdos H-FLO Cabo de controle - Geral E/S M12A 8W cabo reto 0M9.603Z.0CF
conexdo F, 3 m (10 ft) de comprim., 24 AWG ndo blindado
Qdos H-FLO Cabo de controle - Geral E/S M12A 8W cabo angulo 0M9.603Z.0DF

reto, conexao F, 3 m (10 ft) de comprim., 24 AWG nao blindado

Layout dos pinos
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14.2.4.8 Informacdes de fiagdo — Conexdo da saida 2 do controle (somente
Universal)

As informac®es a seguir se aplicam somente a conexdo da saida 2 do controle no modelo Universal.

Fungao Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacdo
RELE 3 - NF
PIN0O2 15 1V 1 ACC resisti
RELE 3 g resistivo
RELE 3 - COM
Pino 3 - Si
~) M= 54V 1 ACCresistivo m
) RELE 3 - NA
Pino 4 24V 1 A CC resistivo
) RELE 4 - NF
PINOT 54V 1 A CC resisti
RELE 4 g resistivo
RELE 4 - COM
Pino 7 - Si
~) MO 94V 1 ACC resistivo m
Pino 6 RELE 4 - NA
24V 1 A CC resistivo
. Nao conectado pelo 5
Pino 5 L. Nao
usuario
ANALOGICO 2M 4-20 mA 2M
) Analdgico 2 - )
Pino 8 N Sim
_@ Referéncia/Passagem

(aterramento flutuante)

14.2.4.9 Informacdes de fiagcdo — Conexdao da saida 2 do controle (somente
Universal+)

As informac®es a seguir se aplicam somente a conexdo da saida 2 do controle no modelo Universal+.

Fungéo Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacdo
RELE 3 - NF
Pino 2 o
RELE 3 24 V,1 A CC resistivo
. RELE 3 - COM .
-©) PIN03 54V 1 ACCresistivo Sim
. RELE 3 - NA
Pino 4 24V 1 A CCresistivo
ST RELE 4 - NF
RELE 4 24 V,1 A CC resistivo
. RELE 4 - COM .
-©) PINO7 54V 1 ACC resistivo Sim
Pino 6 RELE 4 - NA
24V 1 A CCresistivo

MARLOW



Funcao Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacao

Nao conectado pelo

Pino 5 L. Nao
usuario
ANALOGICO 2M 4-20 mA 2M
) Analégico 2 - )
Pino 8 ~ . Sim
_@ Referéncia/Passagem

(aterramento flutuante)

14.2.4.10 Descricao — Entrada do controle: Sensor de pressao (Universal e
Universal+)

A conexdo de entrada do sensor de pressao, fornecida nos modelos Universal e Universal+, deve ser
usada com o kit do sensor de pressdo da Watson- Marlow. Nao é possivel usar um sensor de pressao
de outros fabricantes.

A conexdo de entrada do sensor de pressao esta localizada no ponto mostrado na
figura.

Localizacdo

qdOSKH-FLO

Especificaces do 'M12, macho, 4 pinos, plugue cédigo A, IP66, NEMA4X

conector

EspecificacBes do O kit do sensor de pressdo é entregue com um cabo de controle pré-instalado. Nenhum
cabo de controle |outro cabo de controle deve ser usado com essa conexdo

Informagdes sobre INdo hd nenhuma informacdo sobre os pinos. Essa conexdo do sensor de pressdo pode

0s pinos ser usada somente com o kit do sensor de pressao da Watson- Marlow
Nao tente conectar fiagdes, cabos ou conexdes diferentes das especificadas

(WATSON J
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14.2.5

usuario)

14.2.5.1

Localizacdo

Especificacbes
da conexdo
Especificacbes
do cabo de
controle

WATSON
MARLOW

Descricdo — Conexdes tipo T

Tipo T (com conexdes de passa-cabo instaladas pelo

Nos modelos tipo T, a placa de terminais esta localizada atras do painel de entrada/saida

IP66, NEMA 4X

Parametro
Fiacdo do terminal
Relé

Tela

Perfil da se¢do do cabo
Diametro externo do
cabo para garantir a
classificacdo de
entrada

Condutores do cabo

Classificagao de
temperatura maxima
Numero maximo de
cabos por passa-cabo

Dados
24 a 12 AWG
SPCO

Conexao terminal tipo
luva 0,25

Redondo

9,5a12mm
(0,374 a 0,472 pol)

0,05 a 1,31 mm2

(30 a 16 AWG) cordao ou

sélido
85 °C (185 °F)

OBSERVACAO 1
Parafuso M2.5
240V 5 A CAresistivo

Conexdo opcional de
cabo EMC da tela ao
terra da bomba
Nao é um terra

funcional ou um ponto

de teste de ligagcdo do
terra

OBSERVAGAO 2

Max 10 mA
Max 50 V, em
relacdgoa OV



14.2.5.2 Informacgdes de fiagdo — Conexdes tipo T

O layout da placa de terminais é mostrada na imagem abaixo:

5 .. x =
- ~ =
s 2238 %g%%%%%g%%
T =z £z E =z st 2 PLEL OPLEL £ 2 5 0%
_ = - fa =1 wa Lo W = o
HEHEHEE- |HEEgH EEHEEHEE sy 24
ﬁ 2400 . 18 w2 | 13 "o 2V
DODODODOD)| VOO ODOD e
Of:: : O
e || .-
J : e | @@ || @ © | A
me = MAX
e A 4/
E @ @ TTOVAC MAX
el m ] e bEd e bEe N
4@ || r RELAY-1= —RELAY-2— —RELAY-3— rRELAY—4 = rAC—ING = rAC-STOF o
s wa |[HEHH [HEHEH [HEEHYH [HEEE|(IEYH |25 ] s
O . i 5 2 3 m 121 )
A Clelekeleleheleekielere) @le)
— MG COMT NO NG COMZ - NO NG COM3 NO WG COM4 NO AC-IN3 AC-STOP
Conector
Funcao do Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacdo
TERMINAL
P Alt 112
. arar = (0]
Pino 1(C
PARAR no 1 )0=[110VCA] > % %
CA - ENTRADA 1=[0VCA] =
121 Sim
_@ Parada = Baixo
, 0=[0VCA] =
Pino 2(CA) 4 — 1110 vea] »
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Conector

Funcao do Pino Sinal Configuravel
TERMINAL
Parar = Alto
Pino 1 (CA
ENTRADA 3 A o=t110vcar »
CA - ENTRADA 1=[0VCAI =
14 Sim
_@ Parada = Baixo
. 0=[0VCA] =
Pino 2 (CA)

1=[110 VCA] »

J10 renomear J10 Pino1 |+24VCC Nao
. 4-20 mA 2M
ANALOGICO 2
Pino 2 (-) |Analdgico 2 - Sim
'@ Referéncia/Passagem

(aterramento flutuante)

113
4-20 mA 2P

ANALOGICO 2
Analbgico 2, entrada positiva,

S Pino 3 (*) 14.20 mA
[150R] = @

Sim

(WATSON J
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Esquema de ligacao
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Conector
Funcao do Pino
TERMINAL

Pino 1

LIGA/DESLIGA
E J10

Pino 2

Pino 3 (-)
Pino 1 (-)

VELOCIDADE DE

SAIDA
112

‘_e Pino 2 (+)

(WATSON J
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Sinal

+24 VCC

LIGA/DESLIGA J_L

Parar = Alto
0=[0Va9,2VCC] »
1=[10,4Va30VCC] =

Parada = Baixo

0=[0Va92VC(]m
1=[10,4Va30VCC] »

0V Comum

0V Comum

SAIDA 4-20 mA @

Configuravel

Sim

Sim

Esquema de ligacao

%%?

24V DC

[§]

321
Dy
NN

o3

ov COMMON

|
D~
=

e

DI=]

—( D[]

oV COMMON



Conector

Funcao do Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacdo
TERMINAL
m 2 (|1
. 4-20 mA 1M ;;
ANALOGICO 1M & @
Pino 1 (-) |Analbgico 1 - Sim
'@ Referéncia/Passagem

(aterramento flutuante)

4-20 mA 1P 2]
‘ Analdégico 1+ entrada, entrada . %
Pino 2(+) hositiva de 4-20 mA Sim TI/

© @
[150R] =

0
=

ANALOGICO 1P

oV COMMON
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Conector
Funcdo do Pino Sinal
TERMINAL

Pino1 +24VCC

ENTRADA 1 J‘L
J9 ENTRADA 1

.@ Pino 2 (+)
0=[0Va9.2VCC]

1=[10,4Va30VCC]

Pino3 24V 100 mA CC

(WATSON 4
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Configuravel

Sim

Esquema de ligacao

32 ||] 1
[ Fan Fane
R R

v

24y DC

Slis

€29

ov COMMON

GD_\

=

=

o>~

=)

24V DC

D[]
DL




Conector
Funcao do Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacdo

TERMINAL

D]

ENTRADA 4 ENTRADA 4 L

Pino 1 (+) Sim

'@ 0=[0Va9,2VCC

1=[10,4Va30VCC]

D] — =

T
0

—__ >

18

Pino2 24V 100 mA CC Nao

D
D]
D=

24 D

D]
DO~
GD -

ENTRADA 2 ENTRADA 2 ﬂ—
Pino 3 (+) Sim

'@ 0=[0Va9,2VCC] @

1=[10,4Va30VCC]
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Conector
Funcao do Pino Sinal Configuravel Esquema de ligacdo
TERMINAL

. RELE 1 - NA 1
PINO T 5 1V 5 A CA resistivo % % %

RELE 1 ]
RELE 1 - COM .
7 i Sim
-Q-e J Pino 2 24V 5 A CAresistivo @
) RELE 1 - NF
PIN03 5 1V 5 A CA resistivo
) RELE 2 - NA 1 2 3
PINO 15 1V 5 A CA resistivo
RELE 2 ] % % %
RELE 2 - COM
5 i Sim
...e J PINO2 1 1\ 5 A CA resistivo ! i
O = 0
= @) =
) RELE 2 - NF o
Pino 3 .
24V 5 A CA resistivo
Pin 1 RELE 3 - NA
24V 5 A CAresistivo
1 213
RELE 3
RELE 3 - COM . % % %
2 Pino 2 Sim
D J NO< 24V 5ACAresistivo i i
) RELE 3 - NF O = 0
P
O3 54V 5 A CA resistivo z g =
) RELE 4 - NA
Pino 1 24V 5 A CAresistivo 1 2 3
, —le]o
RELE 4 - COM
3 i Sim
) J P02 4V 5 A CA resistivo L
Pino 3 RELE 4 - NF o = %
24V 5 A CAresistivo 8
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14.3 Parte 2: Procedimentos de instalacao
referentes a esse sub-capitulo

14.3.1 Lista de verificacao de pré-instalacao referente a esse sub-
capitulo

Antes de instalar as conexdes e a fiacdo elétrica de controle, confirme que os seguintes itens de pré-
instalacdo foram completados:

e A bomba foi instalada de acordo com as instru¢des em "9 Instalacdao — Capitulo 1: Requisitos
fisicos" na pagina 54, "10 Instalacdo — Capitulo 2: Energia elétrica" na pagina 60 e "11
Instalagdo — Capitulo 3: Vias de fluido" na pagina 64

o Todos os requisitos da Parte 1 desse capitulo foram cumpridos
e O cabo de alimentacgao ndo esta danificado

o O dispositivo de desconexdo da fonte de alimentacdo elétrica esta em posicao facil de ser
alcancada e operada quando o isolamento da fonte de alimentacado é necessario

e Os cabos de de controle ndo estdo danificados

o Todos os itens e ferramentas para conectar a bomba ao sistema de controle estdo disponiveis
para uso

Se houver um problema com rela¢do a qualquer item da lista acima, nao inicie os procedimentos de
instalagdo até solucionar a questao.

14.3.2 Precaucgdes com as conexodes de controle

Ao seguir os procedimentos abaixo ou conectar a fiagdo dos cabos de controle aos pinos dos
conectores M12:

« Mantenha os sinais de 4-20 mA e os sinais de baixa tensdo separados da fonte de alimentagao

« Conecte somente a circuitos externos que estejam separados da rede elétrica por isolamento
reforcado. Todo os terminais de entrada e saida da bomba sao separados da rede elétrica por
isolamento reforcado

o Tipo M: Nao aplique tensao da rede elétrica a qualquer pino de conexdo de controle M12

o Tipo T: Ndo aplique tensdo da rede elétrica a qualquer dos terminais nos blocos de terminais
(8,J9,J10,J11,J12 ou J13)
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14.3.3 Instalacao de cabos de controle M12 (tipo M)

14.3.3.1 Tampas de protecdo

Durante a fabricacao da bomba, as conexdes de controle M12 sdo cobertas com tampas protetoras.

Se alguma conexdo nao for ser usada para controle, deixe a tampa protetora no lugar para proteger
melhor o produto. Uma foto da tampa é mostrada nesta imagem:

14.3.3.2 Procedimento para instalacdao do cabo de controle M12

Siga o procedimento abaixo para conectar os cabos de controle M12.
1. Isole a bomba da fonte de alimentacdo
Conecte a fiagao do sistema de controle usando as informacdes da parte 1 desse capitulo
Acople o conector M12 no local apropriado da bomba
Aperte o parafuso manualmente, sem forcar

Verifique se o cabo est4 seguramente conectado

ok wWwhN

Reconecte a fonte de alimenta¢do a bomba
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14.3.4 Instalacao de cabos de controle pelo usuario (tipo T)

14.3.4.1 Remocgao e recolocagao do painel frontal de entrada e saida

Para conectar os cabos aos terminais da placa de circuito de entrada/saida, a tampa do moédulo da
bomba deve ser removida, e reinstalada apo6s a fiagdo ser concluida. Siga o procedimento abaixo.

1.
2.

Isole a bomba da fonte de alimentacao

Remova os seis parafusos M3 x 10 Pozidrive da tampa do médulo

Remova a tampa do médulo e retire-a do acionamento. Ndo faca a remocdo usando
ferramentas. Confirme que o anel de vedacao continua dentro do canal na tampa do médulo

Confirme que os passa-cabos pré-instalados estdo assentados adequadamente e firmes e as

suas tampas contra-p6 estdo no lugar

-

g -
Confirme que a porca do passa-cabo pode ser movida livremente. Use uma chave de boca de
24 mm se necessario e remova as tampas contra-p6

Desaperte, mas ndo retire, a tampa do passa-cabos. Insira o cabo de controle no passa-cabo
afrouxado

Puxe o cabo o suficiente para atingir os conectores necessarios, deixando uma pequena
folga

Retire o revestimento externo conforme necessério

Remova 5 mm do isolamento dos condutores. Nao sdo necessarias soldas ou anilhas

(WATSON 4
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10. Insira a extremidade do cabo no terminal correto
11. Aperte o parafuso para baixo de modo a fixar o fio

12. Prepare a blindagem do cabo torcendo uma sec¢do de cabo adequada. O ideal é que a se¢do
torcida esteja revestida, para evitar curtos

13. Prenda a extremidade da blindagem do cabo ao conector fornecido
14. Quando todos os condutores estiverem posicionados, aperte as tampas do passa-cabo

15. Verifique se o anel de vedacdo e troque-o se necessario O anel de vedagdo garante uma
protecdo IP66 (NEMA 4X)

16. Segure a tampa do médulo do relé no lugar e aperte os seis parafusos M3 x 10 Pozidrive

14.4 Parte 3: Configuracdes da HMI referentes a
esse sub-capitulo

As sub-sec¢des abaixo fornecem informacdes sobre o controle referentes a configuracdo da bomba
através da HMI. Nem todas as configurac8es de controle ou itens do menu MODO estdo explicados
aqui. Para informagdes completas sobre:

e Menus de Modo: Veja "22 HMI: Uso do menu MODO:" na pagina 208

« Configurac¢des do controle: Veja "23 HMI: Menu Configuracdes de controle" na pagina 218

Secdo Resumo
Mudar modo > Analégico 4-20mA O modo Analégico 4-20 mA fornece uma vazdo da
bomba proporcional a entrada do sinal mA externo
recebido
Mudar modo > Contato O modo Contato permite dosagens definidas pelo

usudrio com volume entre 0,1 mL e 999 L. A dosagem
pode ser feita manualmente ou por controle analégico

Configurag®es de controle > Configuragao de Atribuicdo e configura¢do de entradas

entradas

Configuracdes de controle > Configuracao de saidas Atribuicdo e configuracdo de saidas

Configuracdes de controle > Fator de escala O fator de escala ajusta o perfil de 4-20 mA usando um
fator de multiplicagdo

Configurag®es de controle > Aterramento flutuante 'Um sinal de 4-20 mA Unico deve ser conectado a duas
ou mais bombas em série. Isso permite que as duas
bombas sejam controladas através de um Unico sinal
de entrada, de modo que se uma das bombas falhar ou
desligar, a sequnda bomba recebera o sinal de controle
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14.4.1 ALTERAR MODO > Analégico 4-20mA

Nesse modo operacional, a velocidade da bomba (vazao) é proporcional a entrada do sinal mA
externo recebido.

Modelo Comportamento da velocidade em funcgdo do sinal mA

Modelo Universal

Sinal Velocidade da bomba
4,1 mA Velocidade minima (0 rpm)
19,8 mA Velocidade maxima (depende do cabecote de bomba)
Modelo Universal+ A relagdo entre o sinal mA externo e a vazao é determinada pela configuracdo de

dois pontos A e B, conforme mostrado no grafico abaixo

oy

Flowrate

maA

A vazdo pode ser proporcional ou inversamente proporcional a entrada analégica
mA

Quando o sinal mA recebido é maior que o nivel no ponto A e ndo ha uma entrada de parada, a saida
de condi¢do de funcionamento ficara energizada enquanto a bomba for operada.

14.4.1.1 Efeito do fator de escala

O perfil de 4-20 mA é uma relac¢do linear, onde o fator de escala (Y=mX+c) é uma configuracao de
controle que pode ser usada para multiplicar o gradiente (m) por um fator.

O fator de escala nao altera os pontos A e B armazenados, configurados no modo Analdgico 4-20 mA.

Para mais informacdes sobre a configuragao do fator de escala, veja "23.1.7 Configurac¢des de
controle > Configurag®es de escala" na pagina 228.
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14.4.1.2 Efeito do limite de velocidade

A funcdo de limite de velocidade nas configura¢des de controle também escala o sinal analégico. A
funcao de limite de velocidade tem precedéncia sobre o fator de escala. O limite de velocidade ndo
pode exceder o ponto de ajuste de vazdo alta (B).

Para mais informagdes sobre a configuragdo do limite de velocidade, veja "23.1.1 Configuracfes de
controle > Limite de velocidade" na pagina 220.

14.4.1.3 Selecao do modo Analdgico 4-20 mA

1. Pressione o botdo MODE

2. Use as teclas +/-para realcar Analégico 4-20 mA

eMlSEL ECIONAR] —

ALTERAR MODO

/ mA

Manual

Calibragdo de vazdo
Analdgico 4-20 mA

Contato

Recuperagdo de fluido
PROFIBUS

VOLTAR

SELECIONAR CALIBRAR

4. Uma vez ativado, o sinal de corrente recebido pela bomba é exibido na TELA PRINCIPAL

# WATSON-MARLOW

2 PSI |
ENTRADA9.8 mA .

© 55006 ml/min

MENU INFO

5. Pressione a tecla I(NIZ®] = para ver mais informacgdes, inclusive dados de calibracao de 4-20
mA
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A

Calibragédo de vazdo 7.50ml/rev
Horas Operagdo 16hrs
Cont. Volume 54.11

Nivel 5l
Velocidade 30.0rpm

Cabecote 0M3.7800.PFP

Material mangueira Santoprene

Vazio R
Entradade420mA [ |

Conta-giros

14.4.1.4 Calibracdo da bomba para controle 4-20 mA (Universal+ apenas)

O modelo Universal+ pode ser calibrado para velocidade minima e maxima em fun¢do do sinal mA
minimo e maximo.

Ha dois métodos no procedimento abaixo:

Método Resumo
Manual Defina manualmente um sinal usando as teclas +/-
Entrada Aplique um sinal e selecione-o para confirmar. Os sinais alto e baixo devem estar

dentro do intervalo

Para calibrar:

1. Pare a bomba

Pressione o botdo MODE
Use as teclas +/- para rolar até Analégico 4-20 mA

CALIBRARL

Wb

ALTERAR MODO

EE mA

Manual

Calibragdo de vazdao

Analégico 4-20 mA

Contato

Recuperagao de fluido
PROFIBUS

VOLTAR

CALIBRAR

4. Escolha o método de calibracao:

MANUAL Digitar o valor usando as teclas +/-
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ENTRADA = Aplicar sinais de corrente elétrica a entrada analégica

CALIBRACAO 4-20 mA

mA

Entrar com os .
valores manualmente ou via
entrada analogica?

entrada anal6gica?

MANUAL SINAL ENTRADA

14.4.1.4.1 Configuracao de sinal alto:

1. MANUAL — Inserir valor usando as teclas +/-.
ENTRADA — Enviar sinal alto de entrada para a bomba

CALIBRACAQ 4-20 mA 1/4

APLICAR
SINALALTO:
+/-:

19.80 mA
RECEBIDO

CANCELAR

2. INOIIFNeFNGAWX ¢ exibida quando um sinal de 4-20 mA alto esta dentro da tolerancia:

Pressione [NV} = para definir a entrada ou § CANCELAR para retornar a tela anterior

CALIBRACAQ 4-20 mA 1/4

APLICAR SINAL
ALTO:

19.80 mA

RECEBIDO

ACEITAR CANCELAR
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14.4.1.4.2 Configuracao de calibragcao de vazao alta:

1. Use as teclas +/- para rolar na lista de vazdes:

Selecione NSS:3Y.V4Ye) = ClIfVOLTAR = para voltar a tela anterior.

CALIBRACAO 4-20 mA 2/4

INSERIR MAX.
Fl/.uxo COoM
+-

Sinal
19.80 mA

fluxo

CONFIG. FLUXO VOLTAR

14.4.1.4.3 Configuracao de um sinal baixo

1. MANUAL—Digitar o valor usando as teclas +/-
ENTRADA — Enviar sinal baixo de entrada para a bomba

Se o intervalo entre o sinal baixo e o sinal alto € menor que 1,5 mA, aparece uma mensagem de
erro.

CALIBRACAQ 4-20 mA 3/4
mA

APLICAR SINAL
BAIXO:

19.80 mA
RECEBIDO
FAIXA SINAL
MUITO BAIXO

ACEITAR VOLTAR

PR/ OPCAO ACEITAR é exibida quando um sinal de 4-20 mA baixo esta dentro da tolerancia:

PRESSIONE ACEITAR para definir a exibi¢ao do sinal ou OLTAR para retornar a tela

anterior
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14.4.1.4.4 Configuracao da calibragcdo de vazao baixa

1. Use as teclas +/- para escolher a vazao:

AJUSTAR VAZAO = oJIN\/OLTAR = para retornar a tela anterior

CALIBRACAQ 4-20 mA 4/4

mA
INSERIR MIN.
FLUXO COM
+/-:

Sinal

19.80 mA

fluxo

CONFIG. FLUXO VOLTAR

Quando todas as configura¢des estdo definidas, a tela de confirmacdo de calibracdo é exibida.

Selecione ANALOGICO para usar o modo Analégico [ANISZE = para usar o modo Manual.
CALIBRACAQ 4-20 mA
mA

CALIBRACAO 4-20 mA
CONCLUIDA

ANALOGICO - iniciaem
4-20 mA analégico
MANUAL - modo manual

ANALOGICO MANUAL
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14.4.2 ALTERAR MODO > Contato

O modo Contato permite dosagens definidas pelo usuario com volume entre 0,1 mL e 999 L. A
dosagem pode ser feita através de dois métodos:
Método Resumo

Dosagem manual Quando a tecla INICIAR é pressionada. A dosagem manual somente pode ser feita

se uma dosagem analdégica ndo esta sendo feita ao mesmo tempo

Permite lig/desl a dosagem intermitente através de duragao variavel controlada
pelo pulso de tensdo positiva externa recebida pela bomba

Dosagem analégica

Especificacdo de pulso

Y et —
11 [
0 7
Tempo (t)
t: 40 ms (min) a 1000 ms (max)
tz >1s

As seguintes configura¢8es do modo Contato estao disponiveis:

Item Configuragao

Volume da dosagem em Define o volume de liquido a ser dosado entre 0,1 mL e 999 L
Contato

Vazdo Define a vazdo produzida pela dosagem (volume/vazdo = tempo) Dosagens

operando por menos de 3 segundos ndo sao recomendadas
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Item Configuracao

Memoria do Contato Definicdo se os pulsos devem ser ignorados ou adicionados
Se definido para "ignorar", os pulsos serdo ignorados
Ignorar os pulsos
pela bomba
Adicionar os pulsos Se definido para "adicionar", os pulsos recebidos
durante a dosagem ficardo em fila na meméria.
Os pulsos aguardando na fila irdo ativar a dosagem
quando a dosagem atual for concluida. Se os pulsos
forem armazenados na meméria, a bomba ndo parara

entre dosagens

14.4.2.1 Procedimento: Ativar e configurar o modo Contato

14.4.2.1.1 Ativar o modo Contato

1. Realce Contato no menu

2. Pressione [@e]NIa(c{V]:¥-Xal0]=S = para ativar o modo Contato e permitir a edi¢do dos valores

ALTERAR MODO

it

Manual

Calibragdo de vazdo
Analégico 4-20 mA
Contato

Recuperagdo de fluido
PROFIBUS
VOLTAR

CONFIG.

14.4.2.1.2 Para definir as configura¢cdes do modo Contato

1. Consulte a tabela de configura¢des do modo Contato e use as teclas +/- para inserir um valor
para cada configuragao

2. Escolha [gleyaiV[e} Hpara rolar entre as configuracdes
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CONFIGURACOES DE CONTATO

Modo Contato

Dosagem Contato 25ml

120ml/min

Vazdo
Meméria contato

Use +/- para editar e entrada

Press AVANCAR p/ continuar
AVANCAR TERMINAR

3. Ao terminar, pressione TERMINARL = B a tela para salvar é exibida

CONFIGURACOES DE CONTATO

Deseja SALVAR
suas configuracdes de CONTATO?

SALVAR DESCARTAR

4. Pressione SALVAR para armazenar os dados
ou

Pressione DESCARTAR para voltar a pagina anterior

14.4.2.2 Procedimento: Visualizacao da tela principal do modo Contato

Apods o modo Contato ser ativado e configurado, é possivel ver facilmente a tela inicial e as
configuragdes do modo através do botdao MODE.

Para visualizacao da tela principal do modo Contato:

1. Pressione o botdo MODE
2. Use as teclas +/- para realcar a opcdo Contato

3. Pressione [@NBt e B
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ALTERAR MODO

il

Manual
Calibragdo de vazdo
Analdgico 4-20 mA

Contato

Recuperagdo de fluido
PROFIBUS

VOLTAR

CONFIG.

A tela principal do modo Contato aparece.

o Dosagem
o Vazdo

o Tempo restante da dosagem em andamento
(O tempo de dosagem somente é exibido na tela quando é definido para entre 3 e 999
segundos)

il WATSON-MARLOW

DOSE DE CONTATO: ' a
L ]

- 123 04 ml/min

TEMPO RESTANTE: 15s

14.4.2.3 Modo Contato > Liga/Desliga

O sinal da dosagem faz com que o acionamento produza uma dosagem na vazao e no volume
programados. A polaridade da tensdo (alta/baixa) usada para desencadear a dosagem pode ser
configurada. Isso é explicado na préoxima secdo ("14.4.3.4 Para configurar o gatilho do inicio da
dosagem de Contato: Polaridade" na pagina 124).
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14.4.3 Configuracdes de controle > Configuracao de entradas

As seguintes entradas T podem ser definidas nas configura¢des do controle:

Item Resumo

Liga/Desliga Configuracdo da polaridade
Contato Configuragao da polaridade, entrada da atribuicdo
Recuperacdo de fluido Configura¢do da polaridade, entrada da atribuicao

As entradas 1 e 2 também podem ser configuradas em relacao ao
aterramento flutuante, como um sub-menu. Isso é explicado em
"23.1.8 Configurag¢des de controle > Aterramento flutuante" na
pagina 228

14.4.3.1 Para configurar as entradas:

No MENU PRINCIPAL
1. Use as teclas +/- para realcar CONFIGURACOES DE CONTROLE

2. Pressione SaZateNN =

MENU PRINCIPAL

Monitor de nivel de fluido

Config. seguranga
Configuragdes gerais
Selecionar MODO
Ajustes de controle
Ajuda

SELECIONAR SAIR

3. Realce a opgdo Configuracdo de entradas

4. Pressione NANI@OL\V\x =
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CONFIGURACOES DE CONTROLE

Limite velocidade 125.0 rpm
Reiniciar horas 12 hrs
Zerar contador de volume 5l
Conta-giros

Configurar entradas
Configurar saidas
Configuragdes de sensores
Fator de escalonamento

Terra flutuante

SELECIONAR VOLTAR

14.4.3.2 Para configurar Liga/Desliga: Polaridade

Um sinal de iniciar/parar pode ser usado para parar a bomba através do recurso de parada remota.
Isso ndo afetara as sequintes operagoes:

o Calibracao davazao
e Operacao da tecla de velocidade maxima
e Recuperagdo manual de fluidos

A polaridade da tensao de iniciar/parar pode ser definida. Um sinal de polaridade baixa é
recomendado, pois a bomba ira parar se o sinal de entrada for perdido.

No MENU PRINCIPAL
1. Use as teclas +/- para realcar CONFIGURACOES DE CONTROLE

2. Pressione SaNetey .

MENU PRINCIPAL

Monitor de nivel de fluido

Config. seguranga
Configuragdes gerais
Selecionar MODO

Ajustes de controle

Ajuda

SELECIONAR SAIR

3. Realce a opgdo Configuracdo de entradas
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4. pressione SINZaEINY .

CONFIGURACOES DE CONTROLE

Limite velocidade 125.0 rpm

Reiniciar horas 12hrs
Zerar contador de volume 51
Conta-giros

Configurar entradas

Configurar saidas
Configuracdes de sensores
Fator de escalonamento

Terra flutuante

SELECIONAR VOLTAR

5. Use as teclas +/- para realcar Liga/Desliga

6. Pressione NaRA@(O] VA =

SELECIONAR ENTRADA

Selecione a entrada para configurar:
Start/stop

Detec¢do de Vazamento

Contato

Recuperagdo de fluido

Pressostato

SELECIONAR VOLTAR

7. Use as teclas +/- para realcar as opg¢des

8. Pressione RO}V = para ativar a polaridade ALTA ou BAIXA

CONFIGURAR ENTRADA

Entrada Start/Stop
Pare a bomba

Use +/- e SELECIONAR

SELECIONAR VOLTAR

14.4.3.3 Para configurar Liga/Desliga: Atribuicao da entrada

A entrada de iniciar/parar ndo pode ser atribuida a qualquer entrada diferente do pino 4.
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14.4.3.4 Para configurar o gatilho do inicio da dosagem de Contato:
Polaridade

A polaridade da tensdo do gatilho do inicio da dosagem de contato pode ser definida. A dosagem
somente ocorrera se a bomba estiver no modo Contato.

1. Realce a opgdo desejada de Configuracao

yXBPRESSIONE SELECT [SELECIONAR]].= I

SELECIONAR ENTRADA

Selecione a entrada para configurar:
Start/stop

Deteccdo de Vazamento

Contato
Recuperagéo de fluido

Pressostato

SELECIONAR VOLTAR

3. Use as teclas +/- para realcar as op¢des

ZMPRESSIONE SELECIONAR = para escolher polaridade Alta ou Baixa.

CONFIGURAR ENTRADA
Entrada vazamento de detectar
Erro sistema, vaza/o

Use +/- e SELECIONAR

SELECIONAR VOLTAR
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14.4.3.5 Para configurar a dosagem de Contato: Atribuicdo da entrada

O gatilho da dosagem de contato pode ser atribuida a qualquer entrada diferente do pino 4.

1. Realce o nimero da entrada desejada.

PP RESSIONE SELECT [SELECIONAR] =

Atribuir entrada para

Entrada 1 J
Entrada 2

Entrada 3

Entrada 4

SELECIONAR VOLTAR

14.4.3.6 Para configurar a polaridade da recuperacao de fluido

1. Realce a opg¢do desejada de Configuracao

PP RESSIONE SELECT [SELECIONAR] =

SELECIONAR ENTRADA

Selecione a entrada para configurar:
Start/stop

Detecgdo de Vazamento

Contato

Recuperagdo de fluido

Pressostato

SELECIONAR VOLTAR

3. Use as teclas +/- para realcar as opcdes

NMPRESSIONE SELECIONAR = para escolher polaridade Alta ou Baixa.

WATSON
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CONFIGURAR ENTRADA
Entrada vazamento de detectar
Erro sistema, vaza/o

Use +/- e SELECIONAR

SELECIONAR VOLTAR

14.4.3.7 Para configurar a recuperacao do fluido: Atribuicdo da entrada

A Recuperacdo de fluido pode ser atribuida a qualquer entrada diferente do pino 4.

1. Realce o nimero da entrada desejada.

PP RESSIONE SELECT [SELECIONAR] =

Atribuir entrada para
Entrada 1 J

Entrada 2
Entrada 3
Entrada 4

SELECIONAR VOLTAR

WATSON
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14.4.4 Configuracdes de controle > Configuracao de saidas

14.4.4.1 Para configurar as saidas:

1. Realce a opgdo Configuragdo de saidas

yYPRESSIONE SELECT [SELECIONAR]L— 1

Limite velocidade 125.0 rpm
Reiniciar horas 12 hrs
Zerar contador de volume 5l
Conta-giros

Configurar entradas

Configurar saidas
Configuragées de sensores
Fator de escalonamento
Terra flutuante

SELECIONAR VOLTAR
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14.4.4.1.1 Para configurar as saidas 1 a 4:

1. Use as teclas +/- para realcar a saida a ser configurada

2. Pressione ROV =

O simbolo de marcagéol indica a selegao atual

CONFIGURACOES DE CONTROLE
Selecione a saida para configurar:
Saida 1

Saida2

Saida3

Saida 4

4-20mA

KX

SELECIONAR VOLTAR

3. Use as teclas +/- para realcar a opcdo de saida requerida

O simbolo de marcacdo J indica a selecdo atual

4. Pressione NANI@OL\V\x =

Saida1:
v
Alarme Geral

Status de Operagdo

Modo Manual

Modo Analégico

Modo Contato

Nivel

Detecgdo de Vazamento

Alerta/Alarme de presséo

SELECIONAR VOLTAR

5. Use as teclas +/- para realcar a opcdo de status loégica requerida (ALTO ou BAIXO)
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6. Pressione SaNetely .

Saida 1:
Erro sistema, pouco fluido ou vaza/o R[]
BAIXO

Use +/- e SELECIONAR

SELECIONAR VOLTAR

7. Pressione SELECIONAR para programar a saida
ou

Pressione VOLTAR para cancelar
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14.4.4.2 Configura¢oes de controle > Saida de 4-20 mA (somente modelo
Universal+)

O modelo Universal+ tem apenas uma saida de 4-20 mA que pode ser configurada. Estas sdo as duas

op¢oes:
Escala Explicacdo
Escala total A saida de 4-20 mA é baseada na faixa de velocidade total da bomba
0 rpm rpm maxima
4 mA 20 mA
Igualar a escala de A saida de 4-20 mA é escalonada para a mesma faixa da entrada de 4-20 mA
entrada Exemplo: Se a entrada de 4-20 mA esta em uma escala para oferecer 4 mA=0

rpm e 20 mA=20 rpm, uma entrada de 12 mA resulta em uma velocidade de 10
rom e uma saida de 12 mA. Essa fun¢do correspondera tanto a escala mA quanto
aescala rpm.

1. Use as teclas +/- para realcar a opcao4-20 mA

PP RESSIONE SELECT [SELECIONAR] =

CONFIGURACOES DE CONTROLE
Selecione a safda para configurar:
Saida 1

Saida2

Saida 3

Saida 4

4-20mA

SELECIONAR VOLTAR

3. Use as teclas +/- para realcar a opgdo desejada

O simbolo de marcagado / indica a configuracdo atual

Y/SlPRESSIONE SELECT [SELECIONAR] =
e

Saida 4-20 mA:

Escalade0a 143.0 rpm J

Coincidir escala de entrada

SELECIONAR VOLTAR

WATSON
MARLOW



14.4.5 Configuracoes de controle > Fator de escala

O perfil de 4-20 mA é uma relagao linear, onde o fator de escala (Y=mX+c) é uma configuracao de
controle que pode ser usada para multiplicar o gradiente (m) por um fator.

Exemplo mostrado no grafico e na tabela abaixo:

100
S0
80 =
0 = ' ==

60 /,f
I===S R e e e e

% de vazio 40

30 = —_—
20 z =
10 7

NI

| |
LI
4 567 8 91011121314151617181920
mA

Fator de escala

Cordalinhano | Valordo Efeito no perfil de 4-20 mA
grafico de fator fator de

de escala escala
_ 1,50 Aumenta a vazdo (velocidade da bomba) em um fator de 1,50

_ 1,00 Nenhum efeito (perfil original de 4-20 mA)

_ 0,50 Diminui a vazdo (velocidade da bomba) em um fator de 0,50
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14.4.5.1 Fator de escala em fun¢ao do limite de velocidade

A funcdo de limite de velocidade nas configura¢des de controle também escala o sinal analégico. A
func¢do de limite de velocidade tem precedéncia sobre o fator de escala. O fator de escala nunca fara
com que a bomba exceda o limite de velocidade.

A diferenca entre o fator de escala e o limite de velocidade é que o limite de velocidade é uma variavel
global aplicada em todos os modos.

Por exemplo:

se o perfil de 4-20 mA for de 0 % de vazdo a 4 mA até 100 % de vazdo a 20 mA, com um limite
de velocidade de 33 rpm aplicado, seguido por um fator de escala de 0,5, a saida sera de 30 %.
Se for aplicado um fator de escala 2 no mesmo cenario, a saida sera de 33 rpm ou 60%, ja que
o limite de velocidade tem precedéncia sobre o fator de escala.

Se for usado o ajuste manual, é recomendavel que o limite de velocidade ndo seja usado, para evitar
confusao.

14.4.5.2 Efeito o modo Analégico 4-20 mA: Pontos A e B

O fator de escala:

o Ndo altera os pontos A e B armazenados, configurados no modo Analégico 4-20 mA

e O limite de velocidade ndo pode exceder o ponto de ajuste de vazao alta (B).
14.4.5.3 Para configurar o fator de escala:

1. No Menu Principal, use +/- para selecionar Configuracdes de controle

2. Use as teclas +/- para acessar o Fator de escala

CONFIGURACOES DE CONTROLE

Limite velocidade 125.0 rpm
Reiniciar horas 12 hrs
Zerar contador de volume 5l

Conta-giros

Configurar entradas
Configurar saidas
Configuragdes de sensores
Fator de escalonamento

Terra flutuante

SELECIONAR VOLTAR

3. Use as teclas +/- para inserir um fator de multiplicagdo

VP RESSIONE SELECT [SELECIONAR]L— ]
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CONFIGURACOES DE CONTROLE

Fator analdgico de escalonamento
Use +/- e SELECIONAR.

Sinal fluxo
5.00 mA 0%

1 L 0 0
19.80mA  100%

SELECIONAR CANCELAR

SRNPRESSIONE ACEITAR = para confirmar os novos valores do Perfil de 4-20 mA.

PERFIL ANALOGO

/ mA

Aceitar fator analégico de escalonamento?

Sinal fluxo
5.00 mA 0%
19.80 mA 100%

ACEITAR CANCELAR

WATSON
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14.4.6 Configuracoes de controle > Aterramento flutuante

Um sinal de 4-20 mA unico deve ser conectado a duas ou mais bombas em série. Isso permite que as
duas bombas sejam controladas através de um Unico sinal de entrada, de modo que se uma das
bombas falhar ou desligar, a sequnda bomba recebera o sinal de controle

Alternar

Agao
Ativado Aterramento flutuante
Desativado Aterrado na bomba
[ 24v ]

INPUT FLOAT=0OFF
4-20mA#M = 0V COMMON

INPUT FLOAT=0N

N WRT 0VC 4-20mA# = COMMON MODE RANGE 0 to 24V WRT OVC

Se necessario, contate o representante local da Watson-Marlow para obter mais informacdes.
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14.4.6.1 Configuracdo do aterramento flutuante

No MENU PRINCIPAL
1. Use as teclas +/- para realcar CONFIGURACOES DE CONTROLE

MENU PRINCIPAL

Monitor de nivel de fluido

Config. seguranga
Configuracdes gerais
Selecionar MODO
Ajustes de controle

=
c
a
o

SELECIONAR SAIR

2. Pressione SETeOY: =

3. Realce a opcdo Terra flutuante

4. pressione SENTateTY =

CONFIGURACOES DE CONTROLE

Reiniciar horas 12 hrs
Zerar contador de volume 5l
Conta-giros

Configurar entradas

Configurar saidas
Configuracdes de sensores
Fator de escalonamento
Terra flutuante

SELECIONAR VOLTAR

5. Use as teclas +/- para realcar a entrada desejada

6. Pressione a tecla de fungdo 1 para ATIVAR] = IIDESATIVAR| = o aterramento flutuante

(WATSON 4
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CONFIGURACOES DE CONTROLE

Terra flutuante:
Entrada 1: 4-20mA

v
EEEEL N

DESATIVAR VOLTAR

7. Pressione YOIREN I para exibir as CONFIGURACOES DE CONTROLE

(WATSON 4
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15 Instalacao — Sub-capitulo 4C:
Controle (Modelo: PROFIBUS)

15.1 Descricao do sub-capitulo

Esta sec¢do fornece informacdes sobre conexdes, especificacdes de entrada/saida e configuragdes
relevantes conduzidas somente através da HMI do modelo PROFIBUS.

15.2 Parte 1: Requisitos, especificacoes e
informacgoes de instalacao referentes a esse
sub-capitulo

15.2.1 Arquivo PROFIBUS GSD

As bombas PROFIBUS podem ser integradas a uma rede PROFIBUS DP V0 usando-se um arquivo
General Station Data (GSD). O arquivo identifica a bomba e contém dados chave, como:

o Configura¢des de comunicacao.
e« Comandos que podem ser recebidos.

o Informacg®es de diagndstico que podem ser transmitidas ao PROFIBUS mestre quando
solicitadas.

O arquivo GSD pode ser baixado do site da Watson-Marlow através do link abaixo:

Endereco: https.//www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

O fluxo de dados de/para a bomba pode precisar ter os bytes invertidos devido as diferengas no
tratamento de dados entre fornecedores de dispositivos mestres.

15.2.2 Especificacdes do cabo de controle

Um cabo com especificacdo para PROFIBUS, classificacdo IP66 e um conector M12 é requerido para
conectar e controlar um acionamento H-FLO PROFIBUS.
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15.2.3 Conexoes de controle

O estilo da rosca, o nUmero de pinos e os cédigos dos pinos das conexdes de controle M12 variam
conforme a regido.

15.2.3.1 Conexao de rede

Sao fornecidas duas conexdes de rede para os modelos PROFIBUS, ambas com fun¢ao

idéntica

Descricdo Os dois conectores PROFIBUS sdo unidos internamente de modo a dar flexibilidade as
configurag¢des de rede. Se a bomba for ser usada no fim de uma rede, recomendamos o uso
de um plugue de terminacdo PROFIBUS para obter a velocidade maxima da rede. Para
manter a protecdo de entrada, o plugue de terminacao deve ter classificacdo IP66, NEMA 4X

Localizacao As conexdes estdo localizadas como mostrado na figura

Especificacao M12, fémea, 5 pinos, soquete cddigo B, IP66, NEMA 4X

Layout dos pinos

Informacgdes Pino Sinal

sobre os pinos
1 PB-5V
2 PROFIBUS Sinal A
3 PROFIBUS Sinal B
4 PB-0V
5 Blindagem do cabo
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15.2.3.2 Entrada de controle: Sensor de pressao

Uma conexado de entrada do sensor de pressdo é fornecida para ser usada com o kit do
sensor de pressdo da Watson-Marlow

Descricao
« N&o é possivel usar um sensor de pressdo de outro fabricante
Localizacdo A conexdo de entrada do sensor de pressdo estd localizada no ponto mostrado na
figura.
Especificacao M12, macho, 4 pinos, plugue cédigo A, IP66, NEMA 4X
Informacgdes sobre INdo ha nenhuma informacdo sobre os pinos. Essa conexdo do sensor de pressdo pode
0s pinos ser usada somente com o kit do sensor de pressao da Watson- Marlow

Nao tente conectar fiagdes, cabos ou conexdes diferentes das especificadas

15.2.4 Unidades usadas nos parametros de PROFIBUS

As seguintes unidades sdao usadas nos parametros de PROFIBUS

Nome Explicacdo Exemplo
Deci RPM 1/10 de uma RPM 1.205 deci RPM = 120,5 rpm
pL (microlitro) 1/1000 de um mL 1.000.000 pL/min = 1.000 mL/min =1 L/min
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15.2.5 Dados de parametros do usuario

Dados de parametros do usudrio

Ext_User_Prm_Data_ Const[0]= 0x00 Ox00 Ox00 Ox00 O0xO00 Ox00 O0Ox00 O0x00 0x00
Byte 0 Byte1 Byte2 Byte3 Byte4 Byte5 Byte6 Byte7 Byte8

Byte 0 Modelo da bomba

Byte 1 Tipo de cabecote

Byte 2 Velocidade minima do barramento de campo Byte alto
Byte 3 Velocidade minima do barramento de campo Byte baixo
Byte 4 | Velocidade maxima do barramento de campo Byte alto
Byte 5 Velocidade maxima do barramento de campo Byte baixo
Byte 6 Falha segura

Byte 7 Velocidade de falha segura Byte alto
Byte 8 Velocidade de falha segura Byte baixo

15.2.5.1 Modelo da bomba

Hexadecimal Descricdo

0x00 QFH

15.2.5.2 Tipo de cabecote

: i Cédigo do
Hexadecimal Descricao
produto
0x00 Cabecote ReNu 150 Santoprene / PFPE 7 bar (102 psi) 0M3.6200.PFP
0x03 Cabecote ReNu 300 Santoprene / PFPE 5 bar (73 psi) 0M3.7200.PFP
0x04 Cabecote ReNu 30 SEBS / PFPE 4 bar (58 psi) 0M3.7800.PFP
0x05 Cabecote ReNu 600 Santoprene / PFPE 2,5 bar (36 psi) 0M3.8200.PFP

MARLOW



15.2.5.3 Configuracao de velocidades minima/maxima

Os parametros de velocidade minima e maxima sdo usados para definir a velocidade minima e
maxima na interface PROFIBUS:

e Osvalores devem ser usados apenas se o bit correspondente na palavra de controle esta
ativado e ndo é zero

e Osvalores sdo de 16 bits sem sinal em deci RPM (1/10 da RPM do cabecote)

e Se a bomba precisar operar a uma velocidade menor do que a velocidade minima definida
pelo usuario nos dados de parédmetros, (bytes 3, 4), a bomba funcionara na velocidade minima
definida

e Se uma velocidade maxima foi configurada nos dados de para@metros do usuario, a bomba
sera limitada a essa velocidade maxima, mesmo quando a estacdo mestre solicita uma rpm
maior

15.2.5.4 Falha segura

O parametro de seguranca do usuario é usado para definir o curso de acdo correto a ser tomado em
caso de falha de comunicacdo PROFIBUS. O byte de seguranca é configurado conforme mostrado na
tabela 1 a sequir.

Se ndo ha bits definidos ou se foi definido um padrao invalido, o
comportamento de falha segura padrdo é parar a bomba

Hexadecimal Descricdo
0x00 Nenhuma ac¢do de falha segura
0x01 Continua operando usando o uUltimo ponto de ajuste da velocidade
0x02 Continua operando usando a velocidade de falha segura

15.2.5.5 Velocidade de falha segura

O parametro de velocidade de falha segura é usado para definir a velocidade em que a bomba deve
ser acionada caso haja um erro de comunica¢ao do PROFIBUS e o parametro de falha segura do
usuario esta definido para 0x02.
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15.2.6 Intercambio de dados do PROFIBUS

Intercambio de dados do PROFIBUS

Endereco padrao 126
Identificagdo PROFIBUS OxOE7D
Arquivo GSD WAMAOQE7D.GSD
Config 0x62, 0x5D (3 palavras de saida, 14 palavras de
entrada)
Bytes de parametro do usuario 6

15.2.6.1 Gravacao ciclica de dados (da estagao principal para a bomba)

Tipo de dado Ordem de bytes Descri¢ao
16 bit Byte 1 (alto), 2 (baixo) Palavra de controle
16 bit Byte 3 (alto), 4 (baixo) Ponto de ajuste de velocidade (ndo atribuido)
16 bit Byte 5 (alto), 6 (baixo) Definicdo da calibracdo da vazdo em pl por giro

15.2.6.2 Palavra de controle

Palavra de controle

Bit Descricao

0 Execucao

1 Sentido (0= horario, 1= anti-horario)

2 Reinicio do tacégrafo (1 = reiniciar contagem)

3 Reservado

4 Ativacao de veloc. min/max do fieldbus (1 = ativado)
5 Ativacdo da calibr. da vazao do fieldbus (1 = ativado)
6 Nao utilizado

7 Restabelecimento do nivel de fluido

L
—_
(6]

Reservado

15.2.6.3 Ponto de ajuste da velocidade do cabecote

O ponto de ajuste da velocidade do cabegote é um valor inteiro ndo atribuido de 16 bits que

representa a velocidade do cabecote em deci RPM

(WATSON J
MARLOW



15.2.6.4 Definicdo da calibragdo da vazao

Esse parametro é usado para definir o valor de calibrag¢do de vazao na interface do barramento de
campo. O valor é um inteiro ndo atribuido de 16 bits, representando pL por rota¢do do cabegoteq.

w Esse valor somente é usado se o bit 5 da palavra de controle esta ativado

15.2.6.5 Leitura ciclica de dados (da bomba a estacao principal)

Tipo de dado

16 bit
16 bit
16 bit
32 bit

16 bit
32 bit

32 bit

32 bit

32 bit

Ordem de bytes

Byte 1 (alto), 2 (baixo)
Byte 3 (alto), 4 (baixo)
Byte 5 (alto), 6 (baixo)
Byte 7 (alto), 8 (baixo)

Byte 9 (alto), 10 (baixo)
Byte 11 (alto), 12 (baixo)
Byte 13 (alto), 14 (baixo)
Byte 15 (alto), 16 (baixo)
Byte 17 (alto), 18 (baixo)
Byte 19 (alto), 20 (baixo)
Byte 21 (alto), 22 (baixo)

Byte 23 (alto), 24 (baixo)
Byte 25 (alto), 26 (baixo)

Byte 27 (alto), 28 (baixo)

15.2.6.6 Palavra de status

Descricao

Palavra de status
Velocidade medida do cabegote
Horas de operacgao
Conta-giros

Calibragado da vazao
Nivel de fluido

Ndo atribuido

Nd&o atribuido

Nd&o atribuido

As informacG8es de palavra de status sdo fornecidas na tabela abaixo:

Bit

oo Ul bW N = O

(WATSON J
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Descricao

Motor em funcionamento (1 = funcionando)

Indicagao de erro global (1 = erro)

Controle fieldbus (1 = ativado)

Reservado
Erro de sobrecorrente
Erro de subtensédo
Erro de sobretensao



Bit Descricao

7 Erro de sobretemperatura

8 Motor afogado

9 Falha de tacégrafo

10 Vazamento detectado ou alerta do cabecote
11 Ponto de ajuste baixo - fora da faixa

12 Ponto de ajuste alto - fora da faixa

13 Reservado

14 Reservado

15 Reservado

15.2.6.7 Velocidade do cabecote

A velocidade do cabegote é um valor inteiro nao atribuido de 16 bits que representa a velocidade do
cabecote em deci RPM.

15.2.6.8 Horas de operacao

O parametro de horas de funcionamento é um valor inteiro de 16 bits ndo atribuido que representa o
total de horas de funcionamento.
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15.2.7

Dados de diagnéstico relacionado a dispositivo

As informac8es de diagnéstico referentes ao dispositivo sdo fornecidas na tabela abaixo:

Tipo de bit
8 bit
8 it
8 bit
16 bit
16 bit
16 bit
32 bit

32 bit
32 bit

32 bit

(WATSON J
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Ordem de bytes

Byte1,2,3,4,5,6
Byte 7
Byte 8
Byte 9
Byte 10 (alto), 11 (baixo)
Byte 12 ( ), 13 (baixo)
Byte 14 (alto), 15 (baixo)
Byte 16 (alto), 17 (baixo)

alto

Byte 18 (alto), 19 (baixo)
Byte 20 (alto), 21 (baixo)

Byte 22 (alto), 23 (baixo)
Byte 24 (alto), 25 (baixo)

Byte 26 (alto), 27 (baixo)
Byte 28 (alto), 27 (baixo)

Byte 30 (alto), 21 (baixo)

Descricao

Byte secundario obrigatério
Byte de cabecalho
Modelo da bomba
Cabecote
Tamanho da mangueira
Velocidade minima
Velocidade maxima
Versao de software na CPU principal

Versédo do software CPU de HMI

Versdo do software CPU de HMI

Versado do software PROFIBUS CPU



15.2.8 Dados de diagnésticos relacionados a canal

Os blocos de diagnésticos relacionados a canal tém sempre trés bytes de comprimento, no seguinte

formato
Formato de bloco de diagndstico relacionado a canal
Byte Descricao
Byte 1 Cabecalho
Byte 2 Tipo de canal
Byte 3 Cédigo de erro relacionado a canal
Codigo de erro relacionado a canal
Erro de descricdo Cédigos de erro
Erro global 0xA9
Excesso de corrente OxA1
Subtensdo 0xA2
Sobretensdo 0xA3
Excesso de temperatura O0xA5
Motor afogado 0xA4
Tacografo afogado 0xB1
Vazamento detectado 0xB2
Ponto de ajuste fora do intervalo - baixo 0xA8
Ponto de ajuste fora do intervalo - alto 0xA7
Alerta de nivel de fluido 0xB3
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15.3 Parte 2: Procedimentos de instalacao
referentes a esse sub-capitulo

15.3.1 Lista de verificacao de pré-instalacao referente a esse sub-
capitulo

Antes de instalar as conexdes e a fiacdo elétrica de controle, confirme que os seguintes itens de pré-
instalacdo foram completados:

e A bomba foi instalada de acordo com as instru¢des em "9 Instalacdao — Capitulo 1: Requisitos
fisicos" na pagina 54, "10 Instalacdo — Capitulo 2: Energia elétrica" na pagina 60 e "11
Instalagdo — Capitulo 3: Vias de fluido" na pagina 64

o Todos os requisitos da Parte 1 desse capitulo foram cumpridos
e O cabo de alimentacgao ndo esta danificado

o O dispositivo de desconexdo da fonte de alimentacdo elétrica esta em posicao facil de ser
alcancada e operada quando o isolamento da fonte de alimentacado é necessario

e Os cabos de de controle ndo estdo danificados

o Todos os itens e ferramentas para conectar a bomba ao sistema de controle estdo disponiveis
para uso

Se houver um problema com rela¢do a qualquer item da lista acima, nao inicie os procedimentos de
instalagdo até solucionar a questao.

15.3.2 Precaugdes com as conexodes de controle

Ao seguir os procedimentos abaixo ou conectar a fiagdo dos cabos de controle aos pinos dos
conectores M12:

« Mantenha os sinais de 4-20 mA e os sinais de baixa tensdo separados da fonte de alimentagao

« Conecte somente a circuitos externos que estejam separados da rede elétrica por isolamento
reforcado. Todo os terminais de entrada e saida da bomba sao separados da rede elétrica por
isolamento reforcado

o N&o aplique tensao da rede elétrica a qualquer pino de conexdo de controle M12
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15.3.3 Instalacao de cabos de controle M12 (tipo M)

15.3.3.1 Tampas de protecdo

Durante a fabricacao da bomba, as conexdes de controle M12 sdo cobertas com tampas protetoras.

Se alguma conexdo nao for ser usada para controle, deixe a tampa protetora no lugar para proteger
melhor o produto. Uma foto da tampa é mostrada nesta imagem:

15.3.3.2 Procedimento para instalacdao do cabo de controle M12

Siga o procedimento abaixo para conectar os cabos de controle M12.
1. Isole a bomba da fonte de alimentacdo
Conecte a fiagao do sistema de controle usando as informacdes da parte 1 desse capitulo
Acople o conector M12 no local apropriado da bomba
Aperte o parafuso manualmente, sem forcar

Verifique se o cabo est4 seguramente conectado

ok wWwhN

Reconecte a fonte de alimenta¢do a bomba
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15.3.4 Sequéncia de comunicacdes entre dispositivo principal e
secundario

15.3.4.1 Intercambio de dados

No modo PROFIBUS, é exibida a tela abaixo, com o P indicando a ocorréncia do intercambio de dados.

WATSON-MARLOW
MODO PROFIBUS P
2PsI

¢ 123.4....

MENU INFO

Esta tela sé sera exibida ap6s a implementagao bem-sucedida da comunicagado entre estacdo principal
e secundaria, sempre conforme a sequéncia descrita abaixo.

Sequéncia de comunicag¢des de dispositivo principal e secundario

Reinicializagdo Ligar/Reinicializar dispositivo principal ou secundario

Parametrizagao Download de parametros para o dispositivo de campo (selecionado durante a
configuracgdo pelo usuario)

Configuragdo de Download de configura¢do de E/S para o dispositivo de campo (selecionado durante a

E/S: configuragdo pelo usuario)
Intercambio de Intercambio ciclico de dados (dados de E/S) e diagndsticos de relatérios de dispositivo
dados de campo

WATSON
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down_Arrow.png
down_Arrow.png

15.3.4.2 Perda de intercambio de dados

Se o intercAmbio de dados é interrompido em qualquer momento, a seguinte tela é exibida. O
primeiro ponto vermelho indica a etapa em que o erro ocorreu, sendo que as etapas subsequentes
mostram um ponto vermelho, pois a sequéncia de comunicagado foi interrompida antes desse ponto.

BOMBA PARADA

Endereco

Acesso de bus

Config. Parametro

Configuragdo

Troca de dados

MENU MANUAL

A tela indica uma condicao de operando ou parada, dependendo de como o usuario
configurou a fungao de falha-segura no arquivo GSD do PROFIBUS. O botdo MODE da acesso
as configura¢des do PROFIBUS e ao endere¢o da estacdo. Quando os menus sdo acessados, a
bomba continua a operar no modo PROFIBUS.

Se o0 botao MODE ou MENU é pressionado, apds 5 minutos de inatividade, a bomba retorna

a tela inicial e descarta as altera¢des ndo salvas. Se mesmo assim ndo h& comunicacao, a
tela BUS ERROR é exibida.
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15.4 Parte 3: Configuracoes da HMI referentes a
esse sub-capitulo

As sub-sec¢des abaixo fornecem informagdes sobre a configuracdo da bomba somente através da HMI
do modelo PROFIBUS.

Para informacdes completas sobre:

e Menus de Modo: Veja "22 HMI: Uso do menu MODO:" na pagina 208
o Configurac¢des do controle: Veja "23 HMI: Menu Configuracdes de controle" na pagina 218

15.4.1 Procedimento: Selecdo e ativacao do PROFIBUS

Para selecionar e ativar modo PROFIBUS:

1. Pressione o botdo MODE
2. Use as teclas +/- para realcar PROFIBUS

eMPRESSIONE SELECT [SELECIONAR]].= I

ALTERAR MODO
BIUJS,

Manual

Calibragdo de vazdo
Analégico 4-20 mA

Contato

Recuperacdo de fluido
PROFIBUS

VOLTAR

SELECIONAR CONFIG.

4. Pressione CONFIRMAR para ativar o PROFIBUS

PROFIBUS DESATIVADO

PIR[O[F] I
BIU[S,

Gostaria de
A habilitar o PROFIBUS?

CONFIRMAR CANCELAR

5. Atelainicial do PROFIBUS mostra um icone branco para indicar o intercdmbio de dados

WATSON
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Zaoey WATSON-MARLOW
MODO PROFIBUS P
2Psi

© 123 o4 mi/min

MENU INFO

6. Pressione JNIg6) = para exibir a tela de informag¢8es da bomba
ahoes

Calibragéo de vazao 4.00ml/rev
Horas Operacao 2hrs

Cont. Volume 160.71

Nivel 10l
Velocidade 100.0rpm
Cabecote 0M3.6200.PFP

Material mangueira Santoprene

Vazdo ———

Conta-giros

WATSON
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15.4.2 Procedimento: Atribuicdo de endereco de estacao
PROFIBUS na bomba

O endereco da esta¢do ndo é atribuido automaticamente.
15.4.2.1 Para atribuir o endereco da estacao PROFIBUS

1. Pressione o botdo MODE

2. Use as teclas +/- para realcar PROFIBUS

CRMPRESSIONE SELECT [SELECIONAR] =

ALTERAR MODO
BIU[S
Manual

Calibragdo de vazdo
Analdgico 4-20 mA

Contato

Recuperacdo de fluido
PROFIBUS

VOLTAR

SELECIONAR CONFIG.

4. Use as teclas +/- para editar o enderego da estacdo

CONFIGURACOES DE PROFIBUS
Endereco estacdo
Comunicagdo do PROFIBUS

Use +/- para editar e entrada
Press AVANCAR p/ continuar

AVANCAR TERMINAR

5. Pressione QAN = para definir o endereco da estagao
ou

PROXIMO = para selecionar a Comunicacdao PROFIBUS
Quando TERMINAR é selecionado, a tela de configuracdes salva é exibida:

6. Pressione SALVAR para armazenar as configuracdes

WATSON
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CONFIGURACOES DE PROFIBUS

Deseja SALVAR
suas configuracdes de PROFIBUS?

SALVAR DESCARTAR

(WATSON 4
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16 Instalacao — Sub-capitulo 4D:
Controle (Modelo: EtherNet/IP)

Esta sec¢do fornece informacdes sobre conexdes, especificacdes de entrada/saida e configuragdes
relevantes conduzidas somente através da HMI do modelo EtherNet/IP.

16.1 Parte 1: Requisitos, especificagdes e
informacgoes de instalacao referentes a esse
sub-capitulo

16.1.1 Arquivo EDS

O arquivo EDS pode ser baixado do site da Watson-Marlow através do link abaixo:

Endereco: https://www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

16.1.2 Especificacdes do cabo de controle

Um cabo de ethernet blindado, classificacdo IP66 e um conector M12 é requerido para conectar e
controlar um acionamento H-FLO EtherNet/IP.

(WATSON 4
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16.1.3 Conexoes

O estilo da rosca, o nUmero de pinos e os cédigos dos pinos das conexdes de controle M12 variam
conforme a regido.

16.1.3.1 Conexao de rede

Sao fornecidas duas conexdes de rede para o modelo EtherNet/ IP, ambas com fungao

Descricao
s idéntica
Localizacdo As conexdes estdo localizadas como mostrado na figura
Especificacao M12, fémea, 4 pinos, soquete codigo D, IP66, NEMA 4X
Layout dos pinos
Informacgdes Pino Sinal
sobre os pinos 1 TDA+
2 RDA+
3 TDA-
4 RDA-

(WATSON 4
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16.1.3.2 Entrada de controle: Sensor de pressao

Uma conexado de entrada do sensor de pressdo é fornecida para ser usada com o kit do

Descricdo sensor de pressdo da Watson-Marlow
« N&o é possivel usar um sensor de pressdo de outro fabricante
Localizacdo A conexdo de entrada do sensor de pressdo estd localizada no ponto mostrado na
figura.

Especificacao M12, macho, 4 pinos, plugue cédigo A, IP66, NEMA 4X
Informacgdes sobre INdo ha nenhuma informacdo sobre os pinos. Essa conexdo do sensor de pressdo pode
0s pinos ser usada somente com o kit do sensor de pressao da Watson- Marlow

Nao tente conectar fiagdes, cabos ou conexdes diferentes das especificadas

(WATSON J
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16.1.4 Parametros de EtherNet/IP

16.1.4.1 Unidades usadas nos parametros de EtherNet/IP

As seguintes unidades sdao usadas nos parametros de EtherNet/IP

Nome Explicacdo Exemplo
Deci RPM 1/10 de uma RPM 1.205 deci RPM = 120,5 rpm
pL (microlitro) 1/1000 de um mL 1.000.000 pL/min = 1.000 mL/min =1 L/min

16.1.4.2 Parametros da rede

Os parametros da rede para a comunicagdo com a bomba sao pré-programados durante a producdo:

CONFIGURAGOES DA ETHERNET/IP

Ativar DHCP Liga
000.000.000.000

Endereco IP

Mascara subrede 000.000.000.000
Endereco gateway 000.000.000.000
Enderego MAC 000.000.000.000

DESATIVAR VOLTAR

O DHCP pode ser desativado e os parametros configurados manualmente através da HMLI. Isso é
explicado em. "16.3.2 Procedimento: Selecao do endereco de IP usando a HMI" na pagina 166

(WATSON 4
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16.1.4.3 Parametros ciclicos

A tabela abaixo contém os parametros ciclicos de EtherNet/IP e as funcionalidades disponiveis através
da interface.

ADI
2

13
14

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25

26

27

28

38

64

Nome
SetSpeed

SetSpeedLimit

SetFailsafeSpeed

Flow calibration (pL/rev)
RunHours

Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado

Total volume pumped
(bL)
RevolutionCount

PumpSpeed

SpeedLimit

PumpHead

ErrorAcknowledge

(WATSON 4
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Acesso
Gravagao

Gravagao

Gravagao

Leitura
Leitura

Leitura

Leitura

Leitura

Leitura

Leitura

Gravagao

Tipo
UInt16

Ulnt16

Ulnt16

UInt32
UInt32

UInt32

UInt32

UInt16

Ulnt16

UInt8
(Enum)

Unit8

Descricdo
Velocidade é definida em deci RPM. A velocidade
max. depende do tipo de cabecote. Veja "16.1.4.5
Tabela enumerada do cabegote" na pagina 162
Velocidade é definida em deci RPM. A velocidade
max. depende do tipo de cabecote. Veja "16.1.4.5
Tabela enumerada do cabecgote" na pagina 162
Se a falha segura estiver ativada, a bomba ird operar
continuamente na velocidade selecionada caso
ocorra uma perda de comunica¢do
Informa o valor de calibracdo da vazao
Informa o nimero de horas que a bomba estd em
operagao

Mostra o valor total da vazéao

Mostra a contagem de giros em rotagdes
completadas

Mostra o ponto de ajuste da velocidade atual da
bomba

Mostra o ponto de ajuste do limite de velocidade
atual da bomba

Mostra o cabecote atualmente selecionado Veja
"16.1.4.5 Tabela enumerada do cabecote" na pagina
162

Bit 0 = Erro de confirmacdo. Se definido para 1, os
erros da bomba serdo reconhecidos e confirmados



ADI Nome
101 Control bitfield

(WATSON J
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Acesso Tipo
Gravacdo Unit16

Descricao
Bit 0 = Ativagdo de falha segura. A velocidade de
falha sequra esta ativada. Se desativada, a bomba ira
parar caso ocorra uma perda de comunicagdo. Se
ativada, a bomba ird operar na velocidade definida
no parametro “SetFailsafeSpeed”

Bit 1 = Definicdo do sentido da bomba para anti-
horario. Se definido, a bomba ira operar no sentido
anti-horario. O padrédo da bomba é girar no sentido
horario

Bit 2 = Inicializagao da bomba. Definir para 1
(verdadeiro) permite a partida da bomba. Definir
para 0 desliga a bomba. Observe que esse parametro
da bomba precisa ser definido

Bit 3 = Ativacdo da bomba. Definir para 1 permite que
a bomba entre em operacdo. Definir para 0 ira parar
bomba e impossibilitar a sua partida

Bit 4 = Reinicializa¢do das horas de operagdo em
zero. Zera o contador de horas de funcionamento.

Bit 5 = Ndo usado

Bit 6 = Reinicializa¢do do totalizador de vazdo em
zero. Definir para 1, zera o contator de volume total
bombeado. Definir para 0 permite a contagem do
volume total bombeado

Bit 7 = Reinicializa¢do do contador de giros em zero.
Definir para 1 zera o contator de giros do cabecote
da bomba. Definir para 0 permite a contagem de
rotacdes do cabegote



ADI Nome Acesso
102  Error Bitfield byte 1 Leitura
Error Bitfield byte 2
Error Bitfield byte 3 Leitura
103  Status bit field Leitura
109  SoftwareFault Leitura
110 HardwareFault Leitura

(WATSON J
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Tipo
Unit32

Unit32

Unit32

Byte

Bool
Bool

Descricao
Bit 0 = Vazamento detectado. O sinal de detec¢do de
vazamento requer confirmacao e corregdo pelo
usudrio antes da bomba voltar a operar
Bit 1 = Erro ativo de motor afogado. Se definido,
significa que a bomba apresenta um erro de motor
afogado. Siga as instrucdes na tela
Bit 2 = Erro de velocidade do motor. Se definido, a
bomba apresenta um erro de velocidade. Siga as
instrucdes na tela
Bit 3 = Erro de sobrecorrente ativo. Se definido, a
bomba apresenta um erro de sobrecarga. Siga as
instrucdes na tela
Bit 4 = Erro de sobretensdo ativo. Se definido, a
bomba apresenta um erro de sobretensdo. Siga as
instrucBes na tela
Bit 5 = Nao usado
Bit 6 = Reservado
Bit 7 = Reservado
Bit 0 = Reservado
Bit 1 = Reservado
Bit 2 = Reservado
Bit 3 = Reservado
Bit 4 = Reservado
Bit 5 = Reservado
Bit 6 = Reservado
Bit 7 = Reservado
Bit 0 = Reservado
Erro de tensao
Bit 2 = Erro de temperatura excessiva
Bit 3 = Falha do software. Se definido, ha uma falha
do software
Bit 4 = Falha do hardware. Se alto, hd uma falha do
acionamento da porta do inversor
Bit 5 = Erro de excesso de poténcia na fonte de
alimentagao
Bit 0 = Bomba operando no sentido anti-horario. Se
definido, a bomba esta operando no sentido anti-
horario (Recuperacéo de fluido ativada)

Bit 1 = Bomba em operacdo. Se definido, a bomba
estad em operacdo
Se definido para alto, ha uma falha do software

Se alto, ha uma falha do acionamento da porta do
inversor



16.1.4.4 Tabela enumerada dos modelos de acionamento

Modelo do acionamento Abreviacdo Enum

QDOS H-FLO QHF 1

16.1.4.5 Tabela enumerada do cabecote

Velocidade
Descricdo Enum maxima (deci
RPM)
Cabecote ReNu 150 Santoprene / PFPE 7 bar (102 psi) 01 1300
Cabecote ReNu 300 Santoprene / PFPE 5 bar (73 psi) 04 1600
Cabecote ReNu 30 SEBS / PFPE 4 bar (58 psi) 05 1350
Cabecote ReNu 600 Santoprene / PFPE 2,5 bar (36 psi) 06 1700

16.1.4.6 Registros de dados aciclicos

A tabela abaixo contém os parametros aciclicos de EtherNet/IP e as funcionalidades disponiveis
através da interface.

ADI Nome Acesso Tipo Descricdo

37 PumpModel Leitura  UInt8 (Enum) Mostra o modelo de acionamento atual. Veja
"16.1.4.4 Tabela enumerada dos modelos de
acionamento" acima

63 Asset Number Leitura Unsigned8 Mostra o nimero de ativo da bomba

comprimento
conjunto 21,
inclusive
terminal NULL
(OctetString)

108 Serial Number Leitura Char21 Mostra o niUmero de série da bomba

16.2 Parte 2: Procedimentos de instalacao
referentes a esse sub-capitulo
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16.2.1 Lista de verificacao de pré-instalacao referente a esse sub-
capitulo

Antes de instalar as conexdes e a fiacdo elétrica de controle, confirme que os seguintes itens de pré-
instalagdo foram completados:

e A bomba foi instalada de acordo com as instru¢des em "9 Instalacao — Capitulo 1: Requisitos
fisicos" na pagina 54, "10 Instalacdo — Capitulo 2: Energia elétrica" na pagina 60 e "11
Instalagdao — Capitulo 3: Vias de fluido" na pagina 64

e Todos os requisitos da Parte 1 desse capitulo foram cumpridos
e O cabo de alimenta¢ao nao esta danificado

e O dispositivo de desconexdo da fonte de alimentacdo elétrica esta em posicao facil de ser
alcancada e operada quando o isolamento da fonte de alimentacdo é necessario

e Os cabos de de controle ndo estdo danificados

e Todos os itens e ferramentas para conectar a bomba ao sistema de controle estdo disponiveis
para uso

Se houver um problema com rela¢ao a qualquer item da lista acima, nao inicie os procedimentos de
instalacdo até solucionar a questao.

16.2.2 Precaugdes com as conexodes de controle

Ao sequir os procedimentos abaixo ou conectar a fiagdo dos cabos de controle aos pinos dos
conectores M12:

e Mantenha os sinais de 4-20 mA e os sinais de baixa tensdo separados da fonte de alimentacdo

o Conecte somente a circuitos externos que estejam separados da rede elétrica por isolamento
reforcado. Todo os terminais de entrada e saida da bomba sao separados da rede elétrica por
isolamento reforcado

« Nd&o aplique tensao da rede elétrica a qualquer pino de conexdo de controle M12
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16.2.3 Instalacao de cabos de controle M12 (tipo M)

16.2.3.1 Tampas de protecdo

Durante a fabricacao da bomba, as conexdes de controle M12 sdo cobertas com tampas protetoras.

Se alguma conexdo nao for ser usada para controle, deixe a tampa protetora no lugar para proteger
melhor o produto. Uma foto da tampa é mostrada nesta imagem:

16.2.3.2 Procedimento para instalacdao do cabo de controle M12

Siga o procedimento abaixo para conectar os cabos de controle M12.
1. Isole a bomba da fonte de alimentacdo
Conecte a fiagao do sistema de controle usando as informacdes da parte 1 desse capitulo
Acople o conector M12 no local apropriado da bomba
Aperte o parafuso manualmente, sem forcar

Verifique se o cabo est4 seguramente conectado

o Uk wWwhN

Reconecte a fonte de alimenta¢do a bomba

16.3 Parte 3: Configurac¢des da HMI referentes a
esse sub-capitulo

As sub-sec¢des abaixo fornecem informacdes sobre a configuracdo da bomba através da HMI
referentes somente ao modelo EtherNet/IP.

Para informacdes completas sobre:

e Menus de Modo: Veja "22 HMI: Uso do menu MODO:" na pagina 208

o Configurag¢des do controle: Veja "23 HMI: Menu Configuracdes de controle" na pagina 218
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16.3.1 Procedimento: Selecao do modo EtherNet/IP usando a HMI

Para selecionar o modo EtherNet/IP:

1. Pressione o botdo MODE
2. Use as teclas +/- para rolar até EtherNet/ IP

eMllSEL ECIONAR] —

ALTERAR MODO

EtherNet/IP

Manual

Calibragdo de vazdo
Analdgico 4-20 mA
Contato

Recuperacdo de fluido
EtherNet/IP

VOLTAR

SELECIONAR CONFIG.

4. A bomba abre a tela inicial de EtherNet/IP

EtherNet/IP WATSON-MARLOW
EtherNet/IP E

u 123 04 ml/min

MENU INFO
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16.3.2 Procedimento: Selecdo do endereco de IP usando a HMI

Ha dois métodos para configurar o endereco de IP:
o Método 1: Definicdo do enderego de IP estatico (Manual, DHCP desativado)

e Método 2: Definicdo do enderego de IP dinamico (automatico, DHCP ativado)
16.3.2.1 Procedimento: Método 1: Endereco de IP estatico

Por padrdo, o DHCP fica desativado. Isso significa que o drive recebe automaticamente um endereco
de IP quando esta conectado a uma rede.

Se for preciso usar um endereco de IP estatico, o DHCP deve primeiro ser desabilitado. Siga o
procedimento para desativar o DHCP e definir um endereco de IP estatico:

1. Realce a configura¢do do DHCP

2. Escolha =

CONFIGURAGOES DA ETHERNET/IP

Ativar DHCP Liga

Endereco IP 000.000.000.000
Méscara subrede 000.000.000.000
Endereco gateway 000.000.000.000
Endereco MAC 000.000.000.000

DESATIVAR VOLTAR

3. Selecione o Endereco de IP

4. Pressione =

Ativar DHCP Desliga

Endereco IP 000.000.000.000
Mascara subrede 000.000.000.000
Endereco gateway 000.000.000.000
Endereco MAC 000.000.000.000

DEFINIR VOLTAR
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5. Use as teclas +/- para inserir os valores realcados.

6. Use [Zle)eiVle = para passar ao préximo valor

DEFINIR ENDERECO

Endereco IP

[Iel. ooo . 000 . 000

AVANCAR VOLTAR

7. Quando o ultimo valor tiver sido inserido, pressione [NSgPAx = para confirmar a
configuracao

DEFINIR ENDERECO
Endereco IP

123 . 017 . 221 .[DER

ACEITAR VOLTAR

Para ajustar a Mascara da subrede e oEndereco de gateway, repita os passos 3 a 7.

16.3.2.2 Procedimento: Método 2: Definicao do endereco de IP dinamico
(automatico, DHCP ativado)

O DHCP fica ativado por padrao, sendo necessario reativa-lo somente se ele foi desativado para
definir um endereco de IP manualmente.

1. Realce a configura¢do do DHCP
2. Certifique-se de que o DCHP esta ativado
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CONFIGURAGOES DA ETHERNET/IP

Ativar DHCP Liga

Endereco IP 000.000.000.000
Mascara subrede 000.000.000.000
Enderego gateway 000.000.000.000
Endereco MAC 000.000.000.000

DESATIVAR VOLTAR

O servidor do DHCP na rede ira alocar ao drive um endereco de IP em func¢do do endere¢o Mac.

16.3.3 Telas de status da rede

Se a bomba ndo esta em operacao e ha conexdes as portas, o endereco de IP é atribuido e o
acionamento é conectado.

A seqguinte tela de status é mostrada:

STATUS DE REDE

Conectado
Porta 1 conectada

Porta 2 conectada

Endereco IP

MENU SAIR

Se a bomba ndo esta em operacdo e ndo ha conexdes as portas, o0 endereco de IP ndo é atribuido e 0
acionamento ndo é conectado.

A seqguinte tela de status é mostrada:

STATUS DE REDE

Conectado
Porta 1 conectada

Porta 2 conectada

Endereco IP

MENU SAIR
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17 Instalacao — Sub-capitulo 4E:
Controle (Modelo: PROFINET)

Esta sec¢do fornece informacdes sobre conexdes, especificacdes de entrada/saida e configuragdes
relevantes conduzidas somente através da HMI do modelo PROFINET.

17.1 Parte 1: Requisitos, especificacdes e
informacgoes de instalacao referentes a esse
sub-capitulo

17.1.1  Arquivo GSDML

O arquivo GSDML pode ser baixado do site da Watson-Marlow através do link abaixo:

Endereco: https://www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

17.1.2 Especificacdes do cabo de controle

Um cabo PROFINET blindado, classificacdo IP66 e um conector M12 é requerido para conectar e
controlar um acionamento H-FLO PROFINET.
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17.1.3 Conexoes

O estilo da rosca, o nUmero de pinos e os cédigos dos pinos das conexdes de controle M12 variam
conforme a regido.

17.1.3.1 Conexao de rede

Sdo fornecidas duas conexdes de rede para os modelos PROFINET, ambas com fungao

Descricao o

¢ idéntica
Localizacdo As conexdes estdo localizadas como mostrado na figura
Especificacdo

Layout dos pinos

Informacgdes Pino Sinal
sobre os pinos 1 TDA+
2 RDA+
3 TDA-
4 RDA-
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17.1.3.2 Entrada de controle: Sensor de pressao

Uma conexado de entrada do sensor de pressdo é fornecida para ser usada com o kit do
Descricdo sensor de pressdo da Watson-Marlow
« N&o é possivel usar um sensor de pressdo de outro fabricante

Localizacdo A conexdo de entrada do sensor de pressdo estd localizada no ponto mostrado na
figura.

Especificacao M12, macho, 4 pinos, plugue cédigo A, IP66, NEMA 4X
Informacgdes sobre INdo ha nenhuma informacdo sobre os pinos. Essa conexdo do sensor de pressdo pode

0s pinos ser usada somente com o kit do sensor de pressao da Watson- Marlow
Nao tente conectar fiagdes, cabos ou conexdes diferentes das especificadas

(WATSON J
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17.1.4 Parametros de PROFINET

17.1.4.1 Unidades usadas nos parametros de PROFINET

As seguintes unidades sdao usadas nos parametros de EtherNet/IP

Nome Explicacdo Exemplo
Deci RPM 1/10 de uma RPM 1.205 deci RPM = 120,5 rpm
pL (microlitro) 1/1000 de um mL 1.000.000 pL/min = 1.000 mL/min =1 L/min

17.1.4.2 Parametros da rede

Os parametros da rede para a comunicagdo com a bomba sao pré-programados durante a producdo:

CONFIGURAGOES DA PROFINET

Ativar DHCP Desliga

Endereco IP 000.000.000.000
Mascara subrede 000.000.000.000
Endereco gateway 000.000.000.000
Endereco MAC 000.000.000.000

ATIVAR VOLTAR

O DHCP pode ser desativado e os parametros configurados manualmente através da HMLI. Isso é
explicado em. "17.3.2 Procedimento: Selecdo do endereco de IP usando a HMI" na pagina 181

17.1.43 Tempo de ciclo da PROFINET

Intervalo minimo do dispositivo 32 ms

(WATSON 4
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17.1.4.4 Parametros ciclicos

A tabela abaixo contém os parametros ciclicos de PROFINET e as funcionalidades disponiveis através
da interface.

ADI Nome Acesso Tipo Descricao Médulo
2 Set pump speed Gravacao UInt16 Velocidade é definida em deci Controle da bomba
(deci RPM) RPM. A velocidade méax. depende

do tipo de cabecote. Consulte
"17.1.4.6 Tabela enumerada do
cabecote" na pagina 177
3 Set pump speed Gravacdo UInt16 Velocidade é definida em deci Controle da bomba
Limite (deci RPM) RPM. A velocidade max. depende
do tipo de cabecote. Consulte
"17.1.4.6 Tabela enumerada do
cabecote" na pagina 177
4 Set failsafe speed  Gravacdo UInt16 Se a falha segura estiver ativada, Controle da bomba
(deci RPM) a bomba ird operar
continuamente na velocidade
selecionada caso ocorra uma
perda de comunicacdo

13 Flow calibration Leitura UInt32 Informa o valor de calibracdo da 'Condi¢do da bomba
(uL/rev) vazao

14 Horas de operagao Leitura UInt32 Informa o nimero de horas que Condi¢do da bomba

a bomba estd em operacdo

15 Reservado

16 Reservado

17 Reservado

18 Reservado

19 Reservado

20 Reservado

21 Reservado

22 Reservado

23 Reservado

24 Reservado

25 Total volume Leitura UInt32 Mostra o valor total da vazao Condicdo da bomba
pumped (uL)

26 Pump Head Leitura UInt32 Mostra a contagem de giros em Condicdo da bomba
revolution count rotacdes completadas

27 Current pump Leitura UInt16 Mostra o ponto de ajuste da Condicao da bomba
speed (deci RPM) velocidade atual da bomba
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ADI
28

38

64

Nome Acesso Tipo

Pump speed limit Leitura Ulnt16
(deci RPM)

Pump head Leitura UInt8
(Enum)

Acknowledge Error Gravag¢do Unit8

(WATSON J
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Descricao
Mostra o ponto de ajuste do
limite de velocidade atual da
bomba

Mostra o cabecote atualmente
selecionado Consulte

"17.1.4.6 Tabela enumerada do
cabegote" na pagina 177

Bit 0 = Erro de confirmacdo. Se
definido para 1, os erros da
bomba serdo reconhecidos e
confirmados

Médulo
Condicdo da bomba

Detalhes e dados da
bomba

Erros e adverténcias



ADI Nome Acesso Tipo Descricao Médulo

101 |Campo de bitsde Gravacdo Unit16 Bit 0 = Ativacdo de falha segura. Controle da bomba

controle A velocidade de falha segura esta
ativada. Se desativada, a bomba
ird parar caso ocorra uma perda
de comunicacgdo. Se ativada, a
bomba ira operar na velocidade
definida no parametro
“SetFailsafeSpeed”
Bit 1 = Definicdo do sentido da
bomba para anti-horario. Se
definido, a bomba ird operar no
sentido anti-horario. O padrdo da
bomba é girar no sentido horario
Bit 2 = Inicializagdo da bomba.
Definir para 1 (verdadeiro)
permite a partida da bomba.
Definir para 0 desliga a bomba.
Observe que esse paréametro da
bomba precisa ser definido
Bit 3 = Ativacdo da bomba.
Definir para 1 permite que a
bomba entre em operacdo.
Definir para 0 ird parar bomba e
impossibilitar a sua partida
Bit 4 = Reinicializa¢do das horas
de operacdo em zero. Zera o
contador de horas de
funcionamento.
Bit 5 = Nao usado
Bit 6 = Reinicializa¢do do
totalizador de vazdo em zero.
Definir para 1, zera o contator de
volume total bombeado. Definir
para 0 permite a contagem do
volume total bombeado
Bit 7 = Reinicializa¢do do
contador de giros em zero.
Definir para 1 zera o contator de
giros do cabegote da bomba.
Definir para 0 permite a
contagem de rota¢des do
cabecote

(WATSON J
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ADI
102

Nome

Erro campo de bit
byte 1

Erro campo de bit
byte 2

(WATSON 4

MARLOW

Acesso
Leitura

Leitura

Tipo
Unit32

Unit32

Descricao
Bit 0 = Vazamento detectado. O
sinal de detec¢do de vazamento
requer confirmacao e corregdo
pelo usuario antes da bomba

voltar a operar

Bit 1 = Erro ativo de motor
afogado. Se definido, significa
que a bomba apresenta um erro
de motor afogado. Siga as

instrucBes na tela

Bit 2 = Erro de velocidade do
motor. Se definido, a bomba
apresenta um erro de velocidade.
Siga as instrugfes na tela

Bit 3 = Erro de sobrecorrente
ativo. Se definido, a bomba
apresenta um erro de
sobrecarga. Siga as instru¢des na

tela

Bit 4 = Erro de sobretensao ativo.
Se definido, a bomba apresenta
um erro de sobretensdo. Siga as

instrucBes na tela
Bit 5 = Ndo usado
Bit 6 = Reservado
Bit 7 = Reservado

Bit 0 = Reservado
Bit 1 = Reservado
Bit 2 = Reservado
Bit 3 = Reservado
Bit 4 = Reservado
Bit 5 = Reservado
Bit 6 = Reservado
Bit 7 = Reservado

Médulo
Erros e adverténcias

Erros e adverténcias



ADI Nome Acesso Tipo

Erro campo de bit | Leitura  Unit32
byte 3

103 Campo de bit de Leitura | Byte
condi¢do

109 Falha do software Leitura Bool

110 Falha do hardware Leitura Bool

Médulo
Erros e adverténcias

Descricao
Bit 0 = Reservado
Bit 1 = Erro de subtensao
Bit 2 = Erro de temperatura
excessiva
Bit 3 = Falha do software. Se
definido, ha uma falha do
software
Bit 4 = Falha do hardware. Se
alto, hd uma falha do
acionamento da porta do
inversor
Bit 5 = Erro de excesso de
poténcia na fonte de alimentac¢do
Bit 0 = Bomba operando no
sentido anti-horario. Se definido,
a bomba esta operando no
sentido anti-horario
(Recuperacao de fluido ativada)
Bit 1 = Bomba em operagdo. Se
definido, a bomba estd em
operagao

Condicdo da bomba

Se definido para alto, ha uma Erros e adverténcias

falha do software

Se alto, ha uma falha do Erros e adverténcias
acionamento da porta do

inversor

17.1.4.5 Tabela enumerada dos modelos de acionamento

Modelo do acionamento

QDOS Vazao mais alta

Abreviacdo Enum

QHF 1

17.1.4.6 Tabela enumerada do cabecote

Velocidade
Descricdo Enum maxima (deci
RPM)
Cabecote ReNu 150 Santoprene / PFPE 7 bar (102 psi) 01 1300
Cabecote ReNu 300 Santoprene / PFPE 5 bar (73 psi) 04 1600
Cabecote ReNu 30 SEBS / PFPE 4 bar (58 psi) 05 1350
Cabecote ReNu 600 Santoprene / PFPE 2,5 bar (36 psi) 06 1700

MARLOW



17.1.4.7 Parametros aciclicos

A tabela abaixo contém os parametros aciclicos de PROFINET e as funcionalidades disponiveis através
da interface.

ADI Nome Acesso Tipo Descricdo Médulo

37 Pump Model Leitura 'UInt8 (Enum) Mostra o modelo de N/A
acionamento atual. Veja
"17.1.4.5 Tabela enumerada
dos modelos de acionamento"
na pagina anterior
63 Asset number Leitura Unsigned8 Mostra o numero de ativo da N/A
comprimento  bomba
conjunto 21,
inclusive
terminal NULL
(OctetString)
108 Pump Serial Leitura Char21 Mostra o nimero de série da N/A
Number bomba

17.2 Parte 2: Procedimentos de instalagao
referentes a esse sub-capitulo

17.2.1 Lista de verificacdo de pré-instalacao referente a esse sub-
capitulo

Antes de instalar as conexdes e a fiacdo elétrica de controle, confirme que os seguintes itens de pré-
instalacao foram completados:

e A bomba foi instalada de acordo com as instru¢des em "9 Instalacdo — Capitulo 1: Requisitos
fisicos" na pagina 54, "10 Instalacdo — Capitulo 2: Energia elétrica" na pagina 60 e "11
Instalagdo — Capitulo 3: Vias de fluido" na pagina 64

e Todos os requisitos da Parte 1 desse capitulo foram cumpridos
e O cabo de alimentagao ndo esta danificado

o O dispositivo de desconexdo da fonte de alimentacdo elétrica esta em posicao facil de ser
alcancada e operada quando o isolamento da fonte de alimentacdo é necessario

e Os cabos de de controle ndo estdo danificados

e Todos os itens e ferramentas para conectar a bomba ao sistema de controle estdo disponiveis
para uso

Se houver um problema com relagado a qualquer item da lista acima, nao inicie os procedimentos de
instalagdo até solucionar a questao.
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17.2.2 Precaugdes com as conexodes de controle

Ao seguir os procedimentos abaixo ou conectar a fiacdo dos cabos de controle aos pinos dos
conectores M12:

e Mantenha os sinais de 4-20 mA e os sinais de baixa tensdo separados da fonte de alimentacdo

o Conecte somente a circuitos externos que estejam separados da rede elétrica por isolamento
reforcado. Todo os terminais de entrada e saida da bomba sdo separados da rede elétrica por
isolamento reforcado

« N&o aplique tensao da rede elétrica a qualquer pino de conexdo de controle M12

17.2.3 Instalacao de cabos de controle M12 (tipo M)

17.2.3.1 Tampas de protecdo

Durante a fabricacao da bomba, as conexdes de controle M12 sdo cobertas com tampas protetoras.

Se alguma conexdo nao for ser usada para controle, deixe a tampa protetora no lugar para proteger
melhor o produto. Uma foto da tampa é mostrada nesta imagem:

17.2.3.2 Procedimento para instalacdao do cabo de controle M12

Siga o procedimento abaixo para conectar os cabos de controle M12.
1. Isole a bomba da fonte de alimentacdo
Conecte a fiagao do sistema de controle usando as informacdes da parte 1 desse capitulo
Acople o conector M12 no local apropriado da bomba
Aperte o parafuso manualmente, sem forcar

Verifique se o cabo est4 seguramente conectado

o Uk WwhN

Reconecte a fonte de alimenta¢do a bomba
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17.3 Parte 3: Configuracoes da HMI referentes a
esse sub-capitulo

As sub-sec¢des abaixo fornecem informagdes sobre a configuracdo da bomba somente através da HMI
do modelo PROFINET.

Para informacdes completas sobre:

e Menus de Modo: Veja "22 HMI: Uso do menu MODO:" na pagina 208

« Configuracdes do controle: Veja "23 HMI: Menu Configuracdes de controle" na pagina 218

17.3.1 Procedimento: Selecdao do modo PROFINET usando a HMI

Para selecionar o modo EtherNet/IP:

1. Pressione o botdo MODE
2. Use as teclas +/- para rolar até PROFINET

eMPRESSIONE SELECT [SELECIONAR]].= I

ALTERAR MODO

P

Manual

Calibracdo de vazdo
Analégico 4-20 mA
Contato

Recuperacdo de fluido
PROFINET

VOLTAR

SELECIONAR CONFIG.

A tela principal do PROFINET é aberta

WATSON-MARLOW

i

PROFINET E

u 123 04 ml/min

MENU INFO
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17.3.2 Procedimento: Selecdo do endereco de IP usando a HMI

Ha dois métodos para configurar o endereco de IP:

o Método 1: Definicdo do enderego de IP estatico (Manual, DHCP desativado)

e Método 2: Definicdo do enderego de IP dinamico (automatico, DHCP ativado)
17.3.2.1 Procedimento: Método 1: Endereco de IP estatico

Por padrdo, o DHCP fica desativado. Isso significa que o drive recebe automaticamente um endereco
de IP quando esta conectado a uma rede.

Se for preciso usar um endereco de IP estatico, o DHCP deve primeiro ser desabilitado. Siga o
procedimento para desativar o DHCP e definir um endereco de IP estatico:

1. Realce a configura¢do do DHCP

2. Escolha =

CONFIGURAGCOES DA ETHERNET/IP

Ativar DHCP Liga

Endereco IP 000.000.000.000
Mascara subrede 000.000.000.000
Endereco gateway 000.000.000.000
Enderego MAC 000.000.000.000

DESATIVAR VOLTAR

3. Selecione o Endereco de IP

4. Pressione =

Ativar DHCP Desliga

Endereco IP 000.000.000.000
Mascara subrede 000.000.000.000
Endereco gateway 000.000.000.000
Endereco MAC 000.000.000.000

DEFINIR VOLTAR
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5. Use as teclas +/- para rolar e inserir os valores realcados

6. Use [Zle)eiVle = para passar ao préximo valor

DEFINIR ENDERECO
Endereco IP

EEl. 000 . 000 . 000

AVANCAR VOLTAR

7. Quando o ultimo valor tiver sido inserido, pressione [NSgPAx = para confirmar a
configuracao

DEFINIR ENDERECO
Endereco IP

123 . 017 . 221 .[JER

ACEITAR VOLTAR

Para ajustar a Mascara da subrede e o Endereco de gateway, repita os passos 3a 7.
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17.3.2.2 Procedimento: Método 2: Definicdo do endereco de IP dinamico
(automatico, DHCP ativado)

O DHCP fica ativado por padrdo, sendo necessario reativa-lo somente se ele foi desativado para
definir um endereco de IP manualmente.

1. Realce a configura¢do do DHCP

2. Certifique-se de que o DCHP esta ativado pressionando LI\ =
3. O servidor do DHCP na rede aloca ao drive um endereco de IP em funcdo do endereco Mac

CONFIGURAGOES DA PROFINET

Ativar DHCP Desliga

Endereco IP 000.000.000.000
Mascara subrede 000.000.000.000
Endereco gateway 000.000.000.000
Enderego MAC 000.000.000.000

ATIVAR VOLTAR

O servidor do DHCP na rede aloca ao drive um endereco de IP em funcdo do endere¢o Mac
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17.3.3 Telas de status da rede

Se a bomba nao esta em operacdo e ha conexdes as portas, o endereco de IP é atribuido e 0
acionamento é conectado

A seguinte tela de status é mostrada:

STATUS DE REDE

Conectado
Porta 1 conectada
Porta 2 conectada

Endereco IP

MENU SAIR

Se a bomba ndo esta em operacao e ndo ha conexdes as portas, o enderec¢o de IP ndo é atribuido e o
acionamento ndo é conectado

A seguinte tela de status é mostrada:

STATUS DE REDE

Conectado
Porta 1 conectada
Porta 2 conectada

Endereco IP

MENU SAIR
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18 Configuracao da HMI: Descricao

A configuracdo da HMI é dividida nas seguintes sec¢des, conforme a ordem apresentada no menu
principal:

"19 HML: Monitor de nivel de fluido" na pagina 186

"20 HMI: Configuracdes de seguranga” na pagina 191

"21 HMI: Defini¢des gerais" na pagina 198

"22 HMI: Uso do menu MODO:" na pagina 208

"23 HML: Menu Configuragdes de controle" na pagina 218

Siga os sub-capitulos de acordo com a sua necessidade.
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19 HMI: Monitor de nivel de fluido

O monitor de nivel de flu

ido é acessado a partir do MENU PRINCIPAL usando as teclas +/- .

MENU PRINCIPAL
Monitor de nivel de fluido
Config. seguranga
Configuracdes gerais
Selecionar MODO
Ajustes de controle
Ajuda

SELECIONAR SAIR

Todos os modelos tém um

monitor de nivel de fluido para monitorar a quantidade restante no tanque

de fornecimento de entrada durante a operacao.

Uma descricao geral do submenu sobre o monitor de nivel de fluido da HMI pode ser vista na tabela

abaixo:

Descricdo do menu do monitor de nivel de fluido

Ativar o monitor de nivel

Desativar o monitor de nivel
Unidade de volume de fluido
Configurar o monitor de nivel

Ajuste de nivel

WATSON
MARLOW

Ativa o recurso. Quando esse recurso é ativado, uma barra de progresso
aparece na tela principal indicando o volume estimado de fluido restante
no tanque de fornecimento. Quando o nivel estimado de fluido é zero, a

bomba para

Desativa o recurso

Escolha galdes americanos ou litros

Insira o valor do nivel do tanque de fluido e configure a saida de alarme.
Para garantir que a bomba ndo opere a seco - Uma saida de alarme pode
ser configurada para disparar quando um determinado nivel de fluido é
atingido. Aviso para o operador trocar/recarregar o tanque de
fornecimento

Ajuste o volume de fluido se for diferente do volume maximo do tanque



19.1 Para ativar/desativar o monitor de nivel de
fluido

1. Escolha Monitor de nivel de fluido no MENU PRINCIPAL

MENU PRINCIPAL
Monitor de nivel de fluido
Config. seguranga
Configuragdes gerais
Selecionar MODO
Ajustes de controle

Ajuda

SELECIONAR SAIR

2. Use as teclas +/- para realcar as op¢Ges

3. Aopcao Ativar monitor de nivel ja aparece realcada

4. Pressione =

CONFIG, DE NIVEL DE FLUIDO
Ativar monitor de nivel
Exibe a barra do nivel de fluido.

Abomba desliga se o nivel de
fluido for estimado em zero.

ATIVAR VOLTAR

5. O nivel de volume de fluido é exibido na TELA PRINCIPAL
6. Escolha ISV = para desativar o monitor de nivel de fluido

CONFIG. DE NIVEL DE FLUIDO
Desativar monitor de nivel
Unidade de volume de fluido
Configurar monitor de nivel
Ajustar nivel

Nivel — 0 00001

0 litros

DESATIVAR

WATSON
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7. O nivel de volume do fluido ndo aparece mais na tela TELA PRINCIPAL

19.2 Para mudar a unidade de medic¢dao do volume
do fluido:

1. Escolha Unidade de nivel de fluido no CONFIG. DE NIVEL DE FLUIDO

CONFIG. DE NIVEL DE FLUIDO

Desativar monitor de nivel
Unidade de volume de fluido

Configurar monitor de nivel

Ajustar nivel

———— ]

0 litros

GALOES US

2. Use atecla = para alternar entre [NNO]EZPNVIAN(@XN[oN c Ry

WATSON
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19.3 Para configurar o monitor de nivel:

1. Escolha Configurar monitor de nivel

CONFIG. DE NIVEL DE FLUIDO
Desativar monitor de nivel
Unidade de volume de fluido
Configurar monitor de nivel
Ajustar nivel

Nivel . 0001

0 litros

SELECIONAR
Pressione SR B
Use as teclas +/- para digitar o volume maximo do tanque de fornecimento

Pressione [gXe)4{V[e} = guando o volume correto tiver sido inserido
Use as teclas +/- para definir o Nivel de alerta

vk Wi

DEFINICAO DE NIVEL DE FLUIDO 2/2

Definir nivel de alerta:
0 aviso do nivel de fluido ser4 exibido.
Abomba continuara a funcionar.

NivelAlerta [ ]

15 litros 100 %

AVANCAR VOLTAR

6. Pressione SELECIONAR para retornar ao CONFIG. DE NIVEL DE FLUIDO

WATSON
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19.4 Para ajustar o volume de fluido, se ele for
diferente do volume maximo do tanque (por
ex. apos recarga parcial)

A precisdo do monitor de nivel fluido melhora com as calibra¢ées regulares da bomba.
1. Escolha Ajuste de nivel em CONFIG. DE NIVEL DE FLUIDO

CONFIG. DE NIVEL DE FLUIDO

Desativar monitor de nivel

Unidade de volume de fluido
Configurar monitor de nivel
Ajustar nivel

1]

0 litros

SELECIONAR

2. Use as teclas +/- para configurar o volume de fluido no tanque

CONFIG. DE NIVEL DE FLUIDO
Desativar monitor de nivel
Unidade de volume de fluido
Configurar monitor de nivel
Ajustar nivel

Nivel — 0 00001

0 litros

SALVAR CANCELAR

3. Pressione SALVAR para confirmar a configuracao

CONFIG. DE NIVEL DE FLUIDO

Deseja SALVAR
suas config. de NIVEL DE FLUIDO?

SALVAR DESCARTAR

WATSON
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20 HMI: Configuracoes de seguranca

20.1 Descricao das configuracdes de seguranca

O menu de Configuracdes de seguranca é acessado a partir do MENU PRINCIPAL usando as teclas
+/-.

MENU PRINCIPAL

Monitor de nivel de fluido

Config. seguranca
Configuragbes gerais
Selecionar MODO
Ajustes de controle
Ajuda

SELECIONAR SAIR

As seguintes configurag¢8es de seguranca podem ser entdo selecionadas e ajustadas. Um resumo é
fornecido na tabela abaixo:

Configuracao de

seguranca Resumo
Bloqueio automatico do Quando ativado, o teclado é bloqueado ap6s 30 segundos de inatividade
teclado
Protecao com PIN Quando ativado, a protegao por PIN solicita um PIN antes de permitir a alteragao

de qualquer configuracdo de modo de operagdo, ou 0 acesso ao menu
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20.1.1 Configuragodes de seguranca > Bloqueio automatico do
teclado

« Quando ativado, o teclado é bloqueado apds 30 segundos de inatividade

e Quando o bloqueio automatico do teclado esta ativado, aparece uma mensagem na tela se
alguma tecla é pressionada

« Atecla PARAR continua a funcionar quando o Bloqueio automatico do teclado é ativado

N
e Oicone de cadeado ll aparece na tela principal para mostrar que o Bloqueio automatico do
teclado estd ativado

‘

WATSON-MARLOW
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n 200.4 ...

MENU INFO

20.1.1.1 Para ativar o Bloqueio automatico do teclado:

1. Realce a opgdo Bloqueio automatico do teclado
2. Pressione Fpozyy =

Exibicdo do simbolo de condi¢do J

CONFIG. SEGURANCA
Auto travamento teclado

Senha de protecdo

DESATIVAR VOLTAR
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20.1.1.2 Para acessar as func¢des do teclado:

1. Pressione simultaneamente as duas teclas de DESBLOQUEIOH =

TECLADO BLOQUEADO

Pressione DESBLOQUEAR para
habilitar
o controle do teclado

DESBLOQUEAR DESBLOQUEAR

20.1.1.3 Para desativar o bloqueio automatico do teclado:

1. Realce a opcdo Bloqueio automatico do teclado
2. Pressione BRI

Exibicao do simbolo de condi¢ao x

(WATSON 4
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CONFIG. SEGURANCA
Auto travamento teclado

xXX

Senha de protecdo

ATIVAR VOLTAR



20.1.2 Configuragdes de seguranca > Protecao por PIN

« Quando ativado, a prote¢ao por PIN solicita um PIN antes de permitir a alteracdo de qualquer
configuracdo de modo de operag¢do, ou 0 acesso ao menu

e Apo6s o PIN correto ser digitado, todas as op¢des do menu podem ser acessadas

e A protecdo por PIN é reativada automaticamente ap6s 30 segundos sem atividade no teclado
20.1.2.1 Ativacao da protecao por PIN

1. Realce a opgdo Protecdo por PIN
2. Pressione YA =

Exibicdo do simbolo de condi¢do J

Ha um atraso de 30 segundos antes da protecdo por PIN ficar ativada

CONFIG. SEGURANCA

Auto travamento teclado x
Senha de protecdo J

20.1.2.2 Defina um numero de quatro digitos para o seu PIN:

1. Use +/- para selecionar cada digito entre 0 e 9
2. Use a tecla [gxle)eiVieNsi{cigfe) = para ciclar pelas entradas de digitos

Digite novo PIN de 4 digitos:

(] __

O PIN sera exigido para
mude todas as configuracoes da bomba

PROXIMO DIGITO VOLTAR

(WATSON 4
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3. Depois de selecionar o quarto digito, pressione [NESgPAX =

CONFIG. SEGURANCA

Digite novo PIN de 4 digitos:

12 3[1]

O PIN serd exigido para
mude todas as configura¢oes da bomba

ACEITAR VOLTAR

4. Verifique se o nimero inserido esta correto, e:

Pressione CONFIRMAR para gravar o PIN. A protecao por PIN leva 30 sequndos para ser ativada

Ou pressione ALTERAR para retornar a digitacdo do PIN. Pressionar o botdo INICIO ouMODE em

CONFIG. SEGURANCA

Confirme PIN de 4 digitos:

1234

Confirme se o PIN fornecido
esta correto.

CONFIRMAR ALTERAR

qualquer momento antes de confirmar o PIN cancela o processo

(WATSON 4
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CONFIG. SEGURANCA

O PIN estd incompleto

pressione ABORTAR

ABORTAR VOLTAR



20.1.2.3 Uso do PIN de seguranca para acessar a bomba:

Digite o PIN gravado para ativar o acesso
1. Use +/- para selecionar cada digito entre 0 e 9

2. Escolha a tecla (ORI G are) = para ciclar pelas entradas de digitos

Se o PIN correto é digitado, a HMI abre a tela inicial do modo

i

WATSON-MARLOW

2 PSI P

" 200 o4 ml/min

MENU INFO

Se o PIN incorreto é digitado, a HMI abre a seguinte tela

CONFIG. SEGURANCA
Digite novo PIN de 4 digitos:

Entrada de PIN incorreto
Tente novamente.

TENTAR DE NOVO VOLTAR

20.1.2.4 Esquecimento do PIN:

Contate o representante local da Watson-Marlow para receber instru¢des para redefinicao do PIN.

(WATSON J
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20.1.2.5 Desativacao da protecao por PIN:

1. Realce a opgdo Protecdo por PIN

yIlPROXIMO DIGITO| — |

Exibicdo do simbolo de condi¢do X

CONFIG. SEGURANCA
Auto travamento teclado J

Senha de protecdo x

DESATIVAR VOLTAR

(WATSON 4
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21 HMI: Definicoes gerais

21.1 Configuracgoes gerais

O menu Configuracdes gerais é acessado a partir do MENU PRINCIPAL, usando as teclas +/-

MENU PRINCIPAL

Monitor de nivel de fluido

Config. seguranca
Selecionar MODO
Ajustes de controle
Ajuda

SELECIONAR SAIR

O menu Configuracdes gerais contém os seguintes sub-menus

Configuragao geral Resumo

Reinicio automatico Retorna a bomba para o estado/modo operacional anterior ap6s uma perda de
energia

Unidades de vazao Define a preferéncia para a exibi¢ao de unidades de vazao

Numero de ativo Numero alfanumérico de 10 digitos definido pelo usuario, também exibido na tela
Ajuda

Etiqueta da bomba Numero alfanumérico de 20 digitos definido pelo usudrio via a barra de cabecalho
na tela inicial

Restaurar padrées Essa acdo restaura todas as configuracdes padrdo da bomba, inclusive calibragdo e
modo MANUAL padrdo

Idioma Define o idioma para o monitor da bomba

Atualizar USB Usado para atualizar o software da bomba

Essas sub-configura¢des sdo explicadas nas sub-sec¢bes a seqguir

(WATSON 4
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21.1.1 Configuragdes gerais > Reinicio automatico

Essa bomba oferece um recurso de reinicio automatico. Quando ativado, isso retorna a bomba ao
estado operacional (modo e velocidade) em que se encontrava quando a energia foi cortada.

Exemplos de cenarios de bombeamento que usam o reinicio automatico:

Antes da perda de energia Depois da perda de energia
Bomba funcionando no modo manual Continua operando na mesma velocidade
Bomba funcionando no modo analégico Continua operando em velocidade proporcional a

entrada analégica

Bomba funcionando no modo Contato « Retomar dosagem - a dosagem interrompida
sera lembrada.

« Qualquer pulso que esta na memoéria do modo
Contato antes da perda de energia é
recuperado. Pulsos recebidos durante a perda
de energia sao perdidos

Modo de rede Depende da configuragao

O simbolo ! é exibido no canto superior direito quando o reinicio automatico esta ativado, como
mostrado abaixo

‘

WATSON-MARLOW

2PSI |
ENTRADA9.8 mA .

u 55006 ml/min

MENU INFO

ApOs a ativagao, o simbolo ! aparece em todos os modos, para advertir que a bomba pode comecar a
funcionar a qualquer momento

(WATSON J
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21.1.1.1 Quando usar Reinicio automatico ou o controle Liga/Desliga

Para aplicacdes que requerem que a bomba seja iniciada e parada periodicamente, o controle
LIGA/DESLIGA deve ser usado. A bomba ndo é projetada para ter a alimentacdo elétrica ciclada como
o0 método normal de partida e parada.

OBSERVACAO

Ndo faca a ciclagem da bomba, seja manualmente ou usando o recurso de reinicio automatico.
Isso reduz a vida operacional do produto

21.1.1.2 Para selecionar Reinicio automatico:

Pressione LNIAZALRVIBISSTAN AR = para alternar o reinicio automatico entre lig/desl

CONFIGURACOES GERAIS

Reinicio automatico v
Unidade de vazdo rpm

Nimero de registro
TAG da bomba
Restaurar padrées
Idioma

Atualizar USB

DESATIVAR VOLTAR

(WATSON 4
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21.1.2 Configuragoes gerais > Unidades de vazao

Define as unidades de vazdo para todas os visores da bomba.

1. Use as teclas +/- para realcar a unidade de vazdo desejada

PP RESSIONE SELECT [SELECIONAR] = para gravar a preferéncia.

UNIDADES DE VAZAO

Selecionar unidades de vazdo:

rpm

ml/min
ml/h
1/min
I/h
I/dia
gph
gpd

SELECIONAR VOLTAR

(WATSON 4
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21.1.3 Configurag¢des gerais > Numero de ativo

Numero alfanumérico de 10 digitos definido pelo usuario, também exibido na tela Ajuda
Para definir/editar o nimero do ativo da bomba:

1. Realce a opgdo Nuimero de ativo

yIlSE | ECIONAR] —

3. Use as teclas +/- para realcar os caracteres para edicdo 1

Caracteres disponiveis: 0-9, A-Z e ESPACO

CONFIGURACOES GERAIS

Definir o nimero de registro da homba:

(exibido na tela Ajuda e Recomendaces)
[123456789A

Use as teclas +/- para selecionar

selecionar caracteres

TERMINAR AVANCAR

Qualquer numero de ativo definido anteriormente sera exibido na
tela para permitir a sua edicao

4. Selecione PROXIMO/ANTERIOR para editar o caractere proximo/anterior

CONFIGURACOES GERAIS

Definir o nlimero de regjstro da bomba:
(exibido na tela Ajuda e RecomendacgGes)

1§13456789A

Use as teclas +/- para selecionar

selecionar caracteres

VOLTAR AVANCAR

5. Escolha QIO = para salvar a e retornar ao menu Configuracdes gerais

(WATSON J
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CONFIGURACOES GERAIS

Definir o nimero de registro da bomba:
(exibido na tela Ajuda e Recomendagdes)

123456789

Use as teclas +/- para selecionar

selecionar caracteres

VOLTAR TERMINAR

(WATSON 4
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21.1.4 Configuragodes gerais > Etiqueta da bomba

NUmero alfanumérico de 20 digitos definido pelo usuario via a barra de cabecalho na tela inicial

WATSON-MARLOW

2PSI |
ENTRADA9.8 mA .

u 55006 ml/min

‘

MENU INFO

Para definir/editar a etiqueta da bomba:

1. Highlight Pump Label option.

yIlSE | ECIONAR] —

CONFIGURACOES GERAIS

Reinicio automatico x
Unidade de vazdo rpm
Numero de registro

TAG da bomba

Restaurar padrdes

Idioma
Atualizar USB

SELECIONAR VOLTAR

3. Use as teclas +/- para realcar os caracteres para edicdo 1

Caracteres disponiveis: 0-9, A-Z e ESPACO

TAG DA BOMBA

Definir a etiqueta da bomba:

(mostrada no topo da tela)
IIATSON-MARLOW
Use as teclas +/- para selecionar

caracteres (max. 20)
(max. de 20)

TERMINAR AVANCAR

(WATSON 4
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Qualquer nimero de ativo definido anteriormente sera exibido na tela
para permitir a sua edicao

4. Selecione PROXIMO/ANTERIOR para editar o caractere proximo/anterior

TAG DA BOMBA

Definir a etiqueta da bomba:

(mostrada no topo da tela)
WIIrSON-MARLOW
Use as teclas +/- para selecionar

caracteres (max. 20)
(max. de 20)

VOLTAR AVANCAR

5. Escolha QYOO = para salvar a entrada e retornar ao menu CONFIGURACOES GERAIS

TAG DA BOMBA

Definir a etiqueta da bomba:

(mostrada no topo da tela)
TUATSON-MARLOW
Use as teclas +/- para selecionar

caracteres (max. 20)
(max. de 20)

TERMINAR AVANCAR

21.1.5 Configuragdes gerais > Restaurar padroes

Essa acao restaura todas as configura¢des padrdo da bomba, inclusive calibragdao e modo MANUAL
padrao

(WATSON J
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21.1.6 Configuracoes gerais > Idioma

Define o idioma para o monitor da bomba
Para definir/editar a idioma do visor:

1. Realce a opgdo Idioma.

yIlSE | ECIONAR] —

3. Se a bomba estd em funcionamento, a tela abaixo aparece. Pare a bomba

CONFIGURACOES GERAIS

A Abomba deve estar parada

antes de alterar o idioma.

PARAR BOMBA CANCELAR

4. Use as teclas +/- para realgar o idioma desejado

AP RESSIONE SELECT [SELECIONAR]].= I

[

Espariol
Francais
Deutsch
Portugués
Italiano
Nederlands
22074
sh=¢l

(SAlPRESSIONE CONFIRM [CONFIRMAR] = para continuar.

WATSON
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Todos os textos serdo exibidos no idioma selecionado

Pumps

Vocé selecionou Portugués.

CONFIRMAR REJEITAR

Para cancelar:

7. Selecione [{S130FAX =para retornar a tela de selecdo de idioma

21.1.7 Configuragdes gerais (Atualizar USB)

Se for necessério atualizar o USB, contate o representante local da Watson-Marlow para mais
detalhes.

IMPORTANTE
Inserir midia de atualizacdo USB.

Pressione CONFIRMAR para atualizar

CONFIRMAR CANCELAR

(WATSON 4
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22 HMI: Uso do menu MODO:

22,1 Descricao do menu MODO

O menu MODO pode ser acessado através do MENU PRINCIPAL usando as teclas +/- ou
pressionando o botdao MODE.

Uso do MENU PRINCIPAL Uso do botdao MODE [MODO]

MENU PRINCIPAL
Monitor de nivel de fluido
Config. seguranca
Configuracdes gerais
Selecionar MODO

Ajustes de controle

Ajuda

MARLOW

SELECIONAR SAIR

O menu MODO contém os seguintes sub-menus 1

Modo Resumo Excecdo de modelo!

Manual Permite que a bomba seja operada A bomba também pode ser
manualmente (Liga/Desliga/Velocidade) Se o operada via a entrada start/stop
modo Manual é selecionado enquanto a bomba
esta em funcionamento, a bomba para de

funcionar
Flow calibration Calibragdo da vazdo da bomba TODOS OS MODELOS
Analégico 4-20 mA A velocidade da bomba é controlada por um Somente modelos Universal e
sinal analégico Universal+
Modo Contato A bomba mede uma dosagem especifica de Somente modelos Universal e
fluido quando um sinal externo é recebido ou o Universal+
operador pressiona o botdo verde INICIAR
PROFIBUS Permite troca de dados Somente PROFIBUS
Ethernet/IP Permite troca de dados Somente EtherNet/IP
PROFINET Permite troca de dados Somente PROFINET
Recuperacdo de fluido Permite que a bomba opere em reverso para Todos os modelos

recuperar fluido da linha de descarga

(WATSON 4
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W Nem todos os sub-menus do menu MODO estdo disponiveis em todos os
modelos

WATSON
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22.1.1 ALTERAR MODO > Manual

O modo Manual é o modo padrdo e permite que o acionamento seja operado a partir da interface
HMI. Nesse modo, o teclado pode ser usado para ajustar a velocidade do acionamento e para iniciar e
parar o acionamento.

Se o modo Manual é selecionado enquanto a bomba estd em funcionamento, a bomba para de
funcionar

22.1.1.1 Para acessar o modo Manual:

No Menu Modo
1. Use as teclas +/- para realcar Manual

ALTERAR MODO

Calibragdo de vazdo
Analégico 4-20 mA
Contato

Recuperacdo de fluido
PROFIBUS

VOLTAR

SELECIONAR

2. Pressione SELECIONAR para exibir a tela inicial de Manual
WATSON-MARLOW

2PsI E | ﬁ

n - 200.4 .

1

MENU INFO

Para mais informacdes sobre a tela inicial, veja "4.9.2 TELA INICIAL" na pagina 42
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22.1.1.2 Partida e parada da bomba

A bomba pode ser parada ou ligada através das respectivas teclas de PARAR e INICIAR

MARLOW

Nidmero Nome Resumo
1 PARAR Essa tecla desliga a bomba
2 INICIAR Essa chave

. Da partida na bomba na velocidade definida,
quando no modo manual ou durante a
calibragdo da vazdo

« Fornece uma dosagem quando no modo
Contato
Em todos os outros modos de controle, esse botdo
ndo da a partida na bomba

22.1.1.3 Alteracao da velocidade da bomba no modo Manual

A velocidade da bomba é mudada através das

22.1.1.3.1 Teclas para cima e para baixo

Tecla Acdo

Pressione a seta para cima para aumentar o ponto de ajuste da velocidade do acionamento em

|h 0,1 rpm
« Mantenha a tecla pressionada para aumentar rapidamente os incrementos do ponto de
ajuste

(WATSON J
MARLOW



Tecla Acao

Pressione a seta para baixo para diminuir o ponto de ajuste da velocidade do acionamento em
E 0’1 rpm

e Mantenha a tecla pressionada para diminuir rapidamente os incrementos do ponto
de ajuste

22.1.1.3.2 Botao MAX

Mantenha o botdo MAX pressionado para operar a bomba no mais baixo dos dois limites:
o Configuracdo do limite de velocidade

e Velocidade maxima da bomba (configurada pelo cabecote RFID)

Essa funcdo é util para fazer a escorva da bomba”

MARLOW

=l
(4]
(v]

Durante a operagao, aparece uma tela azul mostrando:
e O volume da dosagem em tempo real
e Tempo de operacdo em segundos - enquanto pressiona o botao MAX
&

SOLTAR MAX. PARA TERMINAR
Volume bombeado:

« 123.4 .

WATSON-MARLOW

Tempo decorrido: 3s
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22.1.2 ALTERAR MODO > Calibracao da vazao

A calibragdo da vazdo deve ser realizada

Apés a instalagdo do cabegote e das vias de fluido pela primeira vez
Apd&s uma manutengao

Apés trocar o cabecote

Ap6s mudar o fluido de processo

Ap0s trocar qualquer mangueira de conexao

Periodicamente para manter a precisao

Veja "11.3.2 HMI — Calibracdo da vazao da bomba: Menu MODO > Calibra¢do da vazao" na pagina 74

22.1.3 ALTERAR MODO > Analégico 4-20mA (modelos: Universal e

Universal+)

Veja "14.4.1 ALTERAR MODO > Analégico 4-20mA" na pagina 111

22.1.4 ALTERAR MODO > Modo Contato (Modelos Universal e

Universal+)

Veja "14.4.2 ALTERAR MODO > Contato" na pagina 117
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22.1.5 ALTERAR MODO > Recuperacao de fluido

O modo de recuperagao de fluido permite que a bomba opere em reverso para recuperar fluido da
linha de descarga. Isso é usado principalmente em manutenc¢do. Esse é um recurso disponivel em
todos os modelos.

A recuperacdo de fluido pode ser realizada através de uma operagao manual ou usando sinais
analégicos (Somente modelos Universal e Universal+). A bomba opera em velocidade reversa
proporcional a entrada de 4-20 mA aplicada ao pino configurado.

OBSERVACAO

A recuperacao remota de fluido ndo deve ser usada para transferéncia de fluido a granel

22.1.5.1 Recuperacgao de fluido: Operagcao manual

1. Pare a bomba

2. Pressione o botdo MODE e use as teclas +/- para realgar a op¢do Recuperacao de fluido

3. Pressione SaNeteY .

ALTERAR MODO

S

Manual

Calibracdo de vazdo
Analdgico 4-20 mA
Contato

Recuperagao de fluido
PROFIBUS
VOLTAR

SELECIONAR CONFIG.

4. Uma instrugdo é exibida. Hd um aviso para verificar se seu sistema é compativel com vazdo
inversa. Se ha valvulas unidirecionais instaladas, a vazdo inversa ndo funciona e a bomba
produz um excesso de pressdo na mangueira

WATSON
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0 WATSON-MARLOW

ADVERTENCIA!

Assegure que as valvulas do sistema permitem fluxo inverso

Segure a tecla RECUPERAR para recuperar o fluido das linhas de injecéo

recuperar fluido das linhas de injecdo

5. Pressione e segure [RAAOVFINIAOILLV N8l para operar a bomba em reverso e recuperar

o fluido

A tela abaixo é exibida enquanto a tecla [{I@BIYFVNN é mantida pressionada Os indicadores de volume
de fluido recuperado e tempo decorrido aumentam

R WATSON-MARLOW

SOLTAR RECUPERAR P/PARAR
Volume bombeado:

© 1234.

Tempo decorrido:

RECUPERAR

6. Solte a tecla [{AAVILF¥ ;i para parar a operacdo da bomba em reverso

22.1.5.2 Recuperacgao de fluido: Controle analégico (Modelos: Universal e
Universal+)

Para operar a bomba em reverso e recuperar o fluido automaticamente no modo analdégico de 4-20
maA:

Pressione o botdo MODE

Use as teclas +/- para realcar Recuperacao de fluido

1
2.
W conric]—
s, RS
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5.

CONFIG. RECUPERACAO FLUIDO

Recuperacdo remota fluido

Arecuperagdo remota do fluido esta

atualmente desativada em
modo analégico de 4-20mA.

ATIVAR VOLTAR

Uma vez ativada, a recuperac¢ao remota de fluido estd pronta para entrar em operacao

G WATSON-MARLOW

SOLTAR MAX. PARA TERMINAR
Volume bombeado:

« 123.4 .

Tempo decorrido: 3s

A recuperacdo remota de fluido deve ser feita na sequéncia a seguir:
1.

2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.

Configure uma entrada para a "recuperagao remota de fluido"

Aplique o sinal de parada remota

Apligue a entrada da recuperacdao remota de fluido

Remova o sinal de parada remota

Aplique 4-20mA a entrada analdgica (1) Isso faz com que a bomba seja iniciada
Apligque o sinal de parada remota quando o volume de fluido recuperado for suficiente
Remova a entrada da recuperacdo remota de fluido

Remova a parada remota

WATSON
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22.1.6 ALTERAR MODO > PROFIBUS (Modelo: PROFIBUS)

Veja "15.4.1 Procedimento: Selecdo e ativacdo do PROFIBUS" na pagina 151

22.1.7 ALTERAR MODO > EtherNet/IP (Modelo: EtherNet/IP)

Veja "16.3.1 Procedimento: Selecdo do modo EtherNet/IP usando a HMI" na pagina 165

22.1.8 ALTERAR MODO > PROFINET (Modelo: PROFINET)

Veja "17.3.1 Procedimento: Selecdo do modo PROFINET usando a HMI" na pagina 180
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23 HMI: Menu Configuracoes de
controle

23.1

Descricao das configuracoes de controle

As Configuragdes de controle sdo acessadas a partir do MENU PRINCIPAL através das teclas +/-.

Configuracao

Limite de velocidade
Zerar horas de
funcionamento

Zerar contador de volume
Conta-giros
Configuracdo de entradas

Configuragdo de saidas

Configuragao de saidas >
Saida 4-20 mA

Fator de escala

WATSON
MARLOW

MENU PRINCIPAL
Monitor de nivel de fluido
Config. seguranga
ConfiguragBes gerais
Selecionar MODO

Ajustes de controle

SELECIONAR SAIR

O menu Configurac¢des de controle contém os seguintes sub- menus '

Acdo
Limite inferior da velocidade maxima da bomba

definido pelo usuario
Zeragem do contador de horas de funcionamento

Zeragem do contador de volume

Permite que o usudrio configure a bomba para
indiciar quando o cabegote esta perto de alcangar o
numero maximo de revolugdes

Permite que usuario selecione e configure entradas
Permite que usuario defina a funcdo de cada saida

Permite escolher a escala total para a entrada de 4-
20 mA ou igualar a escala da entrada para a entrada
de 4-20mA

Multiplica a velocidade por um valor selecionado

Comentario

Todos os modelos

Todos os modelos

Todos os modelos
Todos os modelos

Modelos Manual, Universal
e Universal+

Modelos Universal e
Universal+

Universal+ apenas

Universal e Universal+



Configuracao Acdo Comentario

Aterramento flutuante Um sinal de 4-20 mA Unico deve ser conectado a duas.  Universal e Universal+
ou mais bombas em série. Isso permite que as duas
bombas sejam controladas através de um Unico sinal
de entrada, de modo que se uma das bombas falhar
ou desligar, a segunda bomba recebera o sinal de
controle

Nem todas as Configurag¢des de controle estdo disponiveis em todos os modelos
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23.1.1 Configuragdes de controle > Limite de velocidade

O limite maximo da velocidade do cabecote pode ser alterado. Esse limite varia conforme o cabegote
instalado na unidade de acionamento. O limite de velocidade sera aplicado a todos os modos de

operagao
- Velocidade
Descricao L.
maxima (rpm)
Cabecote ReNu 150 Santoprene / PFPE 7 bar (102 psi) 130
Cabecote ReNu 300 Santoprene / PFPE 5 bar (73 psi) 160
Cabecote ReNu 30 SEBS / PFPE 4 bar (58 psi) 135
Cabecote ReNu 600 Santoprene / PFPE 2,5 bar (36 psi) 170

23.1.1.1 Efeito no perfil de 4-20 mA (Modelo: Universal e Universal+)

Aplicar a velocidade maxima automaticamente muda a escala da resposta do controle de velocidade
analdgica. Veja o exemplo abaixo:

rpm rpm
4 56 78 91011121314151617 181920 45678 91011121314151617 181920
mA mA
-Linha azul Perfil de 4-20 mA calibrado, baseado em um limite de velocidade de 125 rpm
Linha verde Limite de velocidade de 75 rpm, definido pelo usuario
_ Linha roxa Perfil de 4-20 mA recalibrado, baseado em um limite de velocidade de 75 rpm

(WATSON 4
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23.1.1.2 Para alterar o limite de velocidade maxima:

1. Realce a op¢ao Limite de velocidade

CONFIGURACOES DE CONTROLE

Limite velocidade 125.0 rpm

Reiniciar horas 12 hrs
Zerar contador de volume 5l
Conta-giros

Configurar entradas

Configurar saidas
Configuracdes de sensores
Fator de escalonamento

Terra flutuante

2. Pressione ARGV =

3. Use as teclas +/- para ajustar o valor

4. Escolha NSE@ O]V = para armazenar o novo valor. Esse limite de velocidade sera
aplicado a todos os modos de operagao

LIMITE DE VELOCIDADE

Favor entrar com o0 méximo

limite de velocidade se necessério,
use +/- e SELECIONAR.

SELECIONAR CANCELAR
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23.1.2 Configuracoes de controle > Zerar horas de funcionamento

23.1.2.1 Para ver o contador de horas de funcionamento
Selecione Informacdes na tela INICIO.

23.1.2.2 Para zerar o contador de horas de funcionamento:

1. Realce a opcdo Zerar horas de funcionamento

2. Pressione SaNZetey .

CONFIGURACOES DE CONTROLE

Reiniciar horas 12 hrs
Zerar contador de volume 5l
Conta-giros

Configurar entradas

Configurar saidas
Configuragdes de sensores
Fator de escalonamento

Terra flutuante

3. Selecione REINICIAR para exibir a seguinte tela inicial

REINICIAR HORAS

A Tem certeza de que deseja

zerar as horas de operagdo?

4. selecione RN B para continuar

WATSON
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23.1.3 Configuracoes de controle > Zerar contador de volume

23.1.3.1 Para ver o contador de volume
Selecione Informacdes na tela INICIO.

23.1.3.2 Para zerar o contador de volume:

1. Realce a opgdo Zerar contador de volume

2. Pressione SaNZetey .

Reiniciar horas 12 hrs
Zerar contador de volume 5l
Conta-giros

Configurar entradas
Configurar saidas
Configurages de sensores
Fator de escalonamento

Terra flutuante

SELECIONAR VOLTAR

3. Selecione REINICIAR para exibir a seguinte tela inicial

ZERAR CONTADOR DE VOLUME

Tem certeza de que deseja

zerar o contador de volume?

REINICIAR CANCELAR

4. Selecione REINICIAR para continuar

WATSON
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23.1.4 Conta-giros

O conta-giros é um recurso disponivel em todos os modelos, que permite que o usuario defina o
numero de revolu¢des no qual deseja receber uma adverténcia de que é preciso trocar o cabegote
antes dele chegar ao fim de sua vida util.

A barra indicadora do conta-giros é mostrada na tela INFO quando esse recurso esta ativado. Barra
indicadora cheia, preenchida em verde:

Conta-giros ativado Conta-giros desativado

# d

Calibragdo de vazdo 7.50ml/rev Calibragdo de vazdo 7.50ml/rev
Horas Operagéo 16hrs Horas Operagéo 16hrs
Cont. Volume 54,11 Cont. Volume 54.11

Nivel 5l Nivel 5l
Velocidade 30.0rpm Velocidade 30.0rpm

Cabecote 0M3.7800.PFP Cabegote 0M3.7800.PFP
Material mangueira Santoprene Material mangueira Santoprene
Vaziio s aee— | 1 s
Entadadea2oma [ ||l entadades2oma [y
Conta-giros e il contacgiros

INFO

MENU MENU INFO

Conforme as revolu¢fes do cabegote ocorrem, a barra diminui até que 80% das revolu¢des tenham
ocorrido. Nesse ponto, a barra muda para vermelho e a seguinte tela aparece:

A

0 cabegote atingiu 80%
da vida util. O cabegote deve

AVISO DE ROTAGOES

ser trocado em breve.

IGNORAR PARAR BOMBA

WATSON
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Quando o cabecote alcanca o numero definido no conta-giros pelo usuario (100% de uso) esta tela é
exibida:

AVISO DE ROTAGOES

A

O cabegote atingiu 100%
davida util. O cabecote deve

sertrocado agora.

IGNORAR PARAR BOMBA

Nas duas telas vermelhas acima, a bomba continua a operar, parando somente quando a tecla de
fun¢do STOP PUMP [PARE A BOMBA] for pressionada.

23.1.4.1 Para selecionaro conta-giros:

1. Realce a opgdo Conta-giros no menu Configuragdes de controle

2. Pressione NN OV =

CONFIGURACOES DE CONTROLE

Limite velocidade 125.0 rpm

Reiniciar horas 12 hrs
Zerar contador de volume 5l
Conta-giros

Configurar entradas

Configurar saidas
Configuraces de sensores
Fator de escalonamento
Terra flutuante

SELECIONAR VOLTAR
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23.1.4.2 Para ativar: Alarme do conta-giros:

1. Use as teclas +/- para realcar a opg¢do Ativar alarme do conta-giros

2. Pressione =

CONTA-GIROS

Habilitar alarme do conta-giros

Configurar alarme do conta-giros

Conta-giros

ATIVAR SAIR

23.1.4.3 Para configurar: Alarme do conta-giros:

1. Use as teclas +/- para realcar a opcdo Configurar alarme do conta-giros

y IRt ELECIONAR] = |

CONTA-GIROS
Desativar alarme do conta-giros
Configurar alarme do conta-giros

Conta-giros

SELECIONAR SAIR

O limite maximo definido para a contagem de revoluc¢des é mostrado

CONTA-GIROS

Insira o niimero méximo de rotacdes para o cabecote.

Use as teclas +/- para selecionar

1,000,000

SELECIONAR CANCELAR
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Use as teclas +/- para realcar os caracteres para edi¢do. Caracteres disponiveis: 0-9

Selecione PROXIMO/ANTERIOR para editar o caractere préoximo/anterior

Use as teclas +/- para realcar os caracteres para edi¢ao. Caracteres disponiveis: 0-9
Pressione W para salvar o valor definido

23.1.4.4 Para reiniciar: Conta-giros:

o vk W

1. Use as teclas +/- para realgar a op¢doZerar conta-giros

2. Pressione JRI@(e]\ VXX =para reiniciar o conta-giros a partir de zero
23.1.4.5 Para desativar: Alarme do conta-giros:

1. Use as teclas +/- para realgar a opgdo Desativar alarme do conta-giros
2. Pressione PEINIY E.

CONTA-GIROS
Desativar alarme do conta-giros

Configurar alarme do conta-giros

Conta-giros

DESATIVAR SAIR
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23.1.5 Configuracoes de controle > Configuracao de entradas

Veja "14.4.3 Configurag®es de controle > Configuragdo de entradas" na pagina 121

23.1.6 Configurag¢oes de controle > Configuracao de saidas

Veja "14.4.4 Configurag¢des de controle > Configuragdo de saidas" na pagina 127

23.1.7 Configuragdes de controle > Configuracoes de escala

Veja "14.4.5 Configurag®es de controle > Fator de escala" na pagina 131

23.1.8 Configuragdes de controle > Aterramento flutuante

Veja "14.4.6 Configurag8es de controle > Aterramento flutuante" na pagina 134
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24 Operacao

24.1 Lista de verificacao de pré-operacao

Certifique-se de que a bomba foi instalada corretamente: Faca as seguintes checagens pré-operagao
para garantir que:

e A pessoa responsavel instalou a bomba de acordo com todos os capitulos de instalacao

e A pessoa responsavel treinou os operadores sobre a operagao automatica da bomba através
do sistema de controle, em todos os modos operacionais da bomba

e O cabo de alimenta¢ao nao esta danificado

e O dispositivo de desconexdo da fonte de alimentacdo elétrica esta em posicao facil de ser
alcancada e operada quando o isolamento da fonte de alimentacdo é necessario

e Os cabos de de controle instalados ndo estdo danificados
e N&o hd nenhum vazamento nas conexdes das vias de fluido

o O idioma das telas da bomba foi definido corretamente para o idioma desejado

Se algum dos itens de verificacdo da pré-instalacdo nao foi cumprido, ndo inicie a operacdo da bomba.
Peca que a bomba seja retirada de operac¢do até que todos os problemas sejam solucionados.

(WATSON J
MARLOW



24.2 Seguranca

24.2.1 SituagoOes de perigo podem ocorrer durante a operacao

Os seguintes perigos podem ocorrer durante a operacdo da bomba.

24.2.1.1 Risco de queimaduras

CUIDADO

Risco de ferimentos devido a queimaduras. As superficies externas da bomba
podem ficar quentes durante a operacdo. Pare a bomba e espere até que esfrie
antes de manusea-la.

24.2.1.2 Operacgao inesperada

Todos os modelos de bomba podem operar automaticamente em resposta ao sistema de controle ou
quando o recurso de reinicio automatico (partida apds um corte de energia) esta ativado.

Esse comportamento inesperado é indicado através de um aviso na tela com o simbolo !, como
mostrado na imagem abaixo.

WATSON-MARLOW
2PsI |
ENTRADA:9.8 mA .

u 55006 ml/min

MENU INFO
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24.2.1.3 Limites de operacao—Operacao a seco

A bomba pode ser operada a seco por curtos periodos, como durante a escorva (bolhas de ar) ou
quando ha fluidos com bolsdes de gas.

(0]:191:A/.Yo/Yo)

Risco de dano a bomba ou ao cabecote. O cabegote ndo é projetado para operar a seco por periodos
prolongados. Operar a seco ird gerar calor excessivo. Nao opere a bomba a seco por periodos prolongados.

24.3 Operacao da bomba

As seguintes operacdo sdo explicadas nesta se¢do, apds uma descri¢cdo geral da HML.

e Partida e parada da bomba em ciclos de alimentacdo de energia subsequentes a partir da
primeira instalacao

e Mudanc¢a do MODO da bomba
e Partida e parada da bomba
o Alteracdo da velocidade da bomba no modo Manual

e Uso do botdo MAX no modo Manual

24.3.1 Uso da HMI para a operacgao

Veja em "4.9 Descricao da HMI" na pagina 40 uma descri¢do geral da HMI para operar a bomba.

24.3.2 Ligacao da bomba em ciclos subsequentes de alimentacao
de energia apés a instalacao

Na primeira vez em que a bomba é ligada, é preciso definir o idioma. As sequéncias de partida
subsequentes mostram a tela inicial. O seguinte ocorre durante essa sequéncia:

1. A bomba faz um teste ligada para confirmar o funcionamento da meméria e do equipamento
2. Falhas sdo apresentadas como cddigos de erro, se ocorrerem

3. O logotipo da Watson- Marlow Pumps é exibido por trés segundos

4

. Atelainicial é exibida.
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24.3.3 Mudanca do modo de operacao da bomba

Para mudar o MODO da bomba, acesse o menu MODO a partir do MENU PRINCIPAL, usando as
teclas +/-, ou através do botdo MODE.

Uso do MENU PRINCIPAL Uso do botdo MODE [MODO]

MENU PRINCIPAL
Monitor de nivel de fluido
Config. seguranga
Configuracdes gerais
Selecionar MODO
Ajustes de controle

Ajuda

SELECIONAR SAIR

Pressione SELECIONAR para selecionar o modo de operagao no menu MODO

ALTERAR MODO

Calibragdo de vazdo

Analégico 4-20 mA
Contato

Recuperacdo de fluido
PROFIBUS

VOLTAR

SELECIONAR

WATSON
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24.3.4 Partida e parada da bomba

A bomba pode ser parada ou ligada através das respectivas teclas de PARAR e INICIAR

MARLOW

Nidmero Nome Resumo
1 PARAR Essa tecla desliga a bomba
2 INICIAR Essa chave

« Da partida na bomba na velocidade definida,
guando no modo manual ou durante a
calibracao da vazao

« Fornece uma dosagem quando no modo
Contato
Em todos os outros modos de controle, esse botdo

ndo da a partida na bomba

(WATSON J
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24.3.4.1 Telas de interrup¢ao manual

Se PARAR é pressionado no teclado durante a operacdao da bomba, o acionamento para e as seguintes
mensagens sdo exibidas, dependendo do modo:

A tela Interrup¢do manual Condicao Acdo sugerida
NIERRIECACREN S Controle do modo Pressione MANUAL para mudar o
Analégico 4-20 mA ' modo ou ANALOGICO para retornar ao
A bomba parou.
interrompido pela controle remoto
A tecla PARAR
0O controle de modo analdgico de analdgico 4-20mA
foi interrompido pela tecla PARAR.
Pressione MANUAL para alterar modo
ou ANALOGICO para retornar para controle remoto.
ANALOGICO MANUAL
INIEREVECAOMANDER Controle do modo Pressione MANUAL para mudar o
AT, PROFIBUS modo ou PROFIBUS para retornar ao
interrompido pela controle remoto
A tecla PARAR
O controle de modo PROFIBUS
foi interrompido pela tecla PARAR.
Pressione MANUAL para alterar modo
ou PROFIBUS para retornar para controle remoto.
PROFIBUS MANUAL
R CAO MR DAL Controle do modo Pressione MANUAL para mudar o
Abomba parou. PROFINET modo ou PROFINET para retornar ao
interrompido pela controle remoto
A tecla PARAR
O controle de modo PROFINET
foi interrompido pela tecla PARAR.
Pressione MANUAL para alterar modo
ou PROFINET para retornar para controle remoto.
PROFINET MANUAL
IR Controle do modo Pressione MANUAL para mudar o
Al e EtherNet/ IP modo ou EtherNet/IP para retornar ao
interrompido pela controle remoto
A tecla PARAR

0 controle de modo EtherNet/IP
foi interrompido pela tecla PARAR.

Pressione MANUAL para alterar modo
ou ETHERNET/IP para retornar para controle remoto.

ETHERNET/IP MANUAL

(WATSON J
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A tela Interrup¢ao manual Condicao Acao sugerida

INEERRUBCAORUNDAL Controle do modo Pressione MANUAL para mudar o
Abomba parou. CONTATO modo ou CONTATO para retornar ao
interrompido pela controle remoto
A tecla PARAR

0 controle de modo Contato
foi interrompido pela tecla PARAR.

Pressione MANUAL para alterar modo

ou CONTATO para retornar para controle remoto.

CONTATO MANUAL

24.3.4.2 Alteracao da velocidade da bomba no modo Manual

A velocidade da bomba é mudada através das

24.3.4.2.1 Teclas para cima e para baixo

Tecla Acdo
Pressione a seta para cima para aumentar o ponto de ajuste da velocidade do acionamento em
0,1 rpm
« Mantenha a tecla pressionada para aumentar rapidamente os incrementos do ponto de
ajuste
Pressione a seta para baixo para diminuir o ponto de ajuste da velocidade do acionamento em

E 0’1 rpm
¢ Mantenha a tecla pressionada para diminuir rapidamente os incrementos do ponto

de ajuste

(WATSON J
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24.3.4.2.2 Botao MAX

Mantenha pressionada o botdo MAX para operar a bomba nos dois limites inferiores:

« Configuracdo do limite de velocidade

e Velocidade maxima da bomba (configurada pelo cabegote RFID)

Essa funcdo é util para fazer a escorva da bomba”

MARLOW

Durante a operacgao, aparece uma tela azul mostrando:
e O volume da dosagem em tempo real
e« Tempo de operacdo em segundos - enquanto pressiona o botdo MAX
G

SOLTAR MAX. PARA TERMINAR
Volume bombeado:

< 123.4 .

WATSON-MARLOW

Tempo decorrido: 3s
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25 Limpeza

25.1 Descricao

a Watson-Marlow atesta que todas as superficies expostas da bomba sdo compativeis com agua.
Nenhum outro agente de limpeza ou produto quimico é aprovado para limpar a bomba.

A pessoa responsavel deve:

e Conduzir uma avaliacao de riscos para confirmar que agua é um agente de limpeza adequado
Considerar potencial compatibilidade com:

o produtos quimicos de processo

o residuos ou outros depdsitos de materiais nas superficies da bomba e na area de
instalacdo

o Criar procedimentos especificos para a aplicacdo, usando como guia os procedimentos gerais
fornecidos abaixo

25.2 Procedimentos gerais

1. Pare a bomba.
Isole a fonte de alimentacao

3. Limpe todas as superficies expostas da bomba usando um pano seco ou um pano umedecido
com agua (se aprovado). Repita até que todo o residuo seja removido

Espere até que a agua restante nas superficies evapore
5. Reconecte a fonte de alimentac¢do

Recoloque a bomba em operacao

Se a bomba nao funciona como esperado apds a limpeza:
1. Pare a bomba.

Isole a fonte de alimentacao

Peca a pessoa responsavel para retirar a bomba de operacao.

(WATSON J
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26 Manutencao

26.1 Substituicao de cabecotes

Nome Cédigo do produto
ReNu 150 Santoprene 0M3.6200.PFP
ReNu 300 Santoprene 0M3.7200.PFP
ReNu 300 SEBS 0M3.7800.PFP
ReNu 600 Santoprene 0M3.8200.PFP

(WATSON 4
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26.2 Substituicao de acessorios

Item Cédigo do produto
Qdos H-FLO Conector de fluido (Conexao hidraulica), PVC-U 3/4" NPT (F) 0M9.601H.U03 1
Qdos H-FLO Conector de fluido (Conexao hidraulica), PVC-U RP 3/4" 0M9.601R.U03 1
Qdos H-FLO Colar de conexao, PVC-U 25 mm 0M9.601R.UOE 1

Qdos H-FLO Cabo de controle - Geral E/S M12A 8W cabo reto conexao F, 3 m (10 ft) 0M9.603Z.0CF 2
de comprim., 24 AWG ndo blindado

Qdos Cabo de controle para modelo Manual, Inserto pino amarelo M12A 5,3 m (10 0M9.203Y.000 3
ft) de comprim.

Plugue Profibus M12B 4W Macho O0M9.603W.0EN
Qdos H-FLO Kit de verificagdo de pressao 0OM9.605K.FTA 4
Qdos H-FLO Kit de verificacdo de pressdo - passa-cabo versdo U e U+ OM9.605K.FTT 4

O conector de fluido e os colares de conexdo sao fornecidos como
um par (2 pares)

O cabo de controle M12 8W (8 fios) € somente para os modelos
Universal/Universal+

O cabo de controle a ser usado com o0 modelo manual contém um
conector M12 fémea com 5 pinos, o qual deve ser conectado ao
conector M12 macho de 4 pinos do modelo manual. O quinto pino
(centro) ndo é usado.

O kit de verificacao de pressao estara disponivel para compra no
final do segundo trimestre de 2024. O kit inclui o cabo de controle
requerido.

Nao use acessorios ou dispositivos que ndo sejam aprovados pela Watson-Marlow ou especificados
nestas instrucdes
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26.3 Manutencao elétrica

26.3.1 Manutencao do acionamento

Nao ha pecas dentro do acionamento que possam ser substituidas ou reparadas. Se o acionamento
da bomba for danificado, retire a bomba de operac¢ao e contate o representante local da Watson-
Marlow para discutir como a bomba pode ser consertada ou substituida.

N&o tente remover a carcaca da bomba para inspecionar as pecas internas do acionamento. Nao
tente trocar ou reparar qualquer parte do acionamento.

26.3.2 Troca do cabo de alimentacao

As bombas gdos ndo possuem cabos de alimenta¢ao removiveis. Se o cabo de alimentacgao for
danificado, retire a bomba de operacdo e contate o representante local da Watson-Marlow para
discutir como a bomba pode ser consertada.

Nao tente trocar ou reparar o cabo de alimentagdo. Essa exigéncia é para proteger o equipamento
contra cabos inadequados ou polaridade incorreta da fiagcao

26.3.3 Substituicao de fusiveis

26.3.3.1 Fusivel do acionamento: Interno

Nao ha fusiveis dentro da carcaga do acionamento que precisem ser reparados pelo usuario. Ndo
remova ou desmonte o acionamento.

26.3.3.2 Fusivel do cabo de alimentacdo (Somente modelos da GB):

O modelo do Reino Unido contém um fusivel de 5A no plugue de energia quando a alimentacgao
elétrica é CA.
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26.4 Manutencao do cabecote

Nao existem pecas dentro do cabecote que precisem ser reparadas pelo usuario. Quando necessario,
0 cabecote deve ser substituido como uma Unica peca. As instru¢des para a troca do cabecote estao
nessa secao.

26.4.1 Vida util do cabecote

O cabecote é uma peca considerada descartavel. Ndo é possivel para a Watson-Marlow ter certeza
sobre a vida util de um cabecote devido a uma multitude de fatores, como velocidade,
compatibilidade quimica, pressao, etc.

Qualquer um destes itens sdo uma indicagdo de que o cabecgote esta chegando ao fim de sua vida util:

e Avazao diminui em relagdo a sua faixa normal por raz8es desconhecidas (ndo devido a uma
alteracdo na viscosidade do fluido, pressdo de entrada, pressdo de descarga, etc.)

e Fluido comeca a vazar pelo cabecote quando a bomba esta parada

A pessoa responsavel deve conduzir uma avaliagao de riscos para determinar perigos, como
vazamentos de fluidos ou incompatibilidade quimica com os materiais de constru¢do da bomba (Veja
"28 Compatibilidade quimica" na pagina 261) que podem ocorrer como resultado de operar o
cabecote até seu ponto de falha.

A bomba tem os seguintes 3 recursos:

o Contador de horas de operacao
o Contador de volume

o Conta-giros

Para ajudar a monitorar a vida util de um cabecote, para que seja substituido antes de falhar. .
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26.4.2 Substituicao do cabecote

As instruc¢des abaixo mostram como remover e substituir um cabec¢ote montado no lado esquerdo de
uma bomba. O procedimento para substituicdo de um cabecote montado no lado direito é idéntico.

ADVERTENCIA

O cabecote pode conter produtos quimicos perigosos que apresentam o risco
de causar ferimentos graves ou danificar equipamentos se vazarem. Use os
EPIs adequados e siga os procedimentos da sua empresa quando realizar
qualquer tarefa nessa secdo.

Quando ocorre a falha do cabecote, a deteccao de vazamento é acionada e a seguinte tela aparece:

VAZAMENTO DETECTADO

Abomba parou.

A

0O cabegote expirou.

Troque o cabegote e pressione CONFIRMO
apds o vazamento ser sanado

CONFIRMO
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26.4.2.1 Remocao do cabecote

CUIDADO

Risco de ferimentos devido a queimaduras. As superficies externas da
bomba e o eixo do acionamento podem ficar quentes durante a operacao.
Pare a bomba e espere até que esfrie antes de manusea-la.

1. Pare abomba
Isole a bomba da fonte de alimentacao elétrica

3. Libere a pressdo nas vias de fluido e drene o fluido de acordo com os procedimentos da
empresa para essa etapa

4. Remova as conexdes das vias de fluido e do transbordamento de seguranca do cabecote,
garantindo que a bomba fique protegida de quaisquer respingos de fluido

5. Encaixe a tampa de borracha do transbordamento de seguranca no transbordamento de
seguranca do cabecote

6. Solte manualmente a alavanca de travamento do cabegote Nao use ferramentas para mover
a alavanca de travamento

7. Desengate o cabecote do acionamento girando-o no sentido horario aproximadamente 15°

8. Remova o cabecote, tomando cuidado com os produtos quimicos residuais que permanecem
dentro das portas de conexdo do fluido/mangueira, os quais deverao ser drenados de acordo
com os procedimentos da sua empresa para essa etapa

9. Certifique-se de que o sensor de deteccdo de vazamento e o eixo do acionamento estdo
limpos e livres de produtos quimicos do processo. Se encontrar qualquer evidéncia de
residuos quimicos, desconecte a bomba da rede elétrica e contate o representante local da
Watson- Marlow

10. Se o cabegote ndo falhou, descarte-o de acordo com as normas locais. Se o cabecote falhou,
passe para o passo 11

11. Desparafuse a valvula de drenagem, mostrada na imagem abaixo, e drene os residuos de
produtos quimicos e lubrificantes do cabecgote de acordo com o procedimento da sua
empresa para esse passo:

MARLOW



12. Descarte o cabecote de acordo com as normas locais
26.4.2.2 Instalacao de um novo cabecote

Esse procedimento foi escrito para um cabegote novo, e portanto, sem residuos de produtos
quimicos.

Nunca instale um cabecote usado.
1. Remova o novo cabecote da embalagem, reciclando de acordo com os procedimentos da sua
empresa

2. Alinhe o novo cabecote de bomba ao eixo de acionamento da bomba e deslize-o para sua
posicao na carcaga da bomba

3. Gire o cabecote para a esquerda em aproximadamente 15° para engatar os prendedores
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5. Trave manualmente o cabecote em posi¢do usando a alavanca de travamento. Ndo use
ferramentas para mover a alavanca de travamento

6. Acople as conexdes de entrada e saida ao cabegote
Reconecte a fonte de alimentacgdo elétrica a bomba

8. A antena RFID lera a etiqueta RFID do cabecote para confirmar qual cabecote foi instalado e
exibira as telas de recomendacdo referentes

9. Siga um dos procedimentos abaixo, segundo o tipo de cabecote instalado
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26.4.2.2.1 Cabecote do mesmo tipo instalado

1. Pressione [@e]NIRxY/[e®) =

VAZAMENTO DETECTADO

A bomba parou.

A

0 cabecote expirou.

Troque o cabegote e pressione CONFIRMO
apés o vazamento ser sanado

CONFIRMO

Depois da confirmacdo, a tela inicial do modo de operacgdo atual é aberta
3. Recoloque a bomba em operacédo

4. Recalibre a vazdo segundo o procedimento de calibragdo da vazdo em "11.3.2 HMI —
Calibra¢ao da vazdo da bomba: Menu MODO > Calibragcao da vazao" na pagina 74

26.4.2.2.2 Cabecote de tipo diferente instalado

BT IBACCEPT NEW HEAD [ACEITAR NOVO CABECOTE] =

2. A tela PUMPHEAD CHANGED [CABECOTE SUBSTITUIDO] é exibida

3. Pressione [QONEEIYTe B

CABECOTE TROCADO

A

Novo cabegote: OM3.6200.PFP
As novas config. serdo aplicadas:

Limite velocidade: 130.0 rpm

Pressdo maxima: 7 Bar (100 PSI)

Calibragdo de vazdo: 20.18 ml/rev

Isto definira a calibragdo de vazdo para os padroes
do tipo de cabecote

Pressione CONFIRMAR para aceitar.

CONFIRMAR VOLTAR

(WATSON 4
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NOTA: A calibracdo 4-20 mA é redefinida para padrao somente nos modelos Universal e Universal+

CABECOTE TROCADO

A

Novo cabegote: 0OM3.6200.PFP
As novas config. serdo aplicadas:

Limite velocidade: 130.0 rpm
Pressdo maxima: 7 Bar (100 PSI)
Calibragdo de vazdo: 20.18 ml/rev

Isto definira a calibragéio de vazdo e a resposta

4-20mA para os padrdes do tipo de cabegote

Pressione CONFIRMAR para aceitar.

CONFIRMAR VOLTAR

4. Recoloque a bomba em operagdo

5. Recalibre a vazdo segundo o procedimento de calibracdo da vazdo em "11.3.2 HMI —
Calibra¢ao da vazdo da bomba: Menu MODO > Calibragao da vazao" na pagina 74

26.4.2.2.3 Cabecote de tipo desconhecido instalado

A tela PUMPHEAD UNKNOWN [CABECOTE DESCONHECIDO] exibe uma adverténcia solicitando que
as configurag¢des sejam checadas

As configuracoes (limite de velocidade, limite de pressao, calibrag¢do 4-20 mA) de cabecotes
anteriores sdo mantidas

[ TSNS IACKNOWLEDGE [CONFIRMO] = para continuar com a configuragdo atual

CABECOTE DESCONHECIDO
Cabegote ndo detectado

Verifique se o cabecote ndo esta danificado.

Se o problema persistir, contate a Watson-Marlow

Confira se as config. de acionar continuam validas
A para o cabegote instalado.

CONFIRMO

2. Recoloque a bomba em operacéo

3. Recalibre a vazdo segundo o procedimento de calibracdo da vazdo em "11.3.2 HMI —
Calibracao da vazdo da bomba: Menu MODO > Calibragao da vazao" na pagina 74
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27 Erros, quebras e solucoes de
problemas

27.1 Descricao da secao

Essa secao fornece informagdes sobre erros ou quebras que podem ocorrer durante a operacao,
assim como possiveis causas que podem ajudar a solucionar o problema.

Se nao for possivel resolver o problema, no final dessa secao ha informagdes sobre como obter
suporte técnico e a extensa garantia do equipamento.
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27.2

Erros

A bomba possui uma func¢do integrada para reportar erros, como resumido na tabela abaixo:

Cédigo
Err
Err0

Err1
Err2

Err3
Errd
Err9

Err10
Err14
Err15
Err16
Err17

Err19
Err20

Err21
Err30

Err50

27.3

Condicao Acdo sugerida
Erro geral Desligue a bomba / procure ajuda
Erro de gravacao de Tente reiniciar, com o interruptor OFF/ON (liga/desliga)
FRAM
Corrupg¢do de FRAM Tente reiniciar, com o interruptor OFF/ON (liga/desliga)
Erro de gravacao de Tente reiniciar, com o interruptor OFF/ON (liga/desliga)
FLASH
Corrupcdo de FLASH Tente reiniciar, com o interruptor OFF/ON (liga/desliga)
Erro de sombra de FRAM Tente reiniciar, com o interruptor OFF/ON (liga/desliga)
Motor afogado Pare a bomba imediatamente. Verifique o cabegote e a mangueira.
Ligar/desligar pelo interruptor pode reiniciar
Falha de tacégrafo Pare a bomba imediatamente. Ligar/desligar pelo interruptor pode
reiniciar
Erro de velocidade Pare a bomba imediatamente. Ligar/desligar pelo interruptor pode
reiniciar

Excesso de corrente Pare a bomba imediatamente. Verifique o sistema. Ligar/desligar pelo
interruptor pode reiniciar

Sobretensdo Pare a bomba imediatamente. Verifique a alimentacao elétrica.

Ligar/desligar pelo interruptor pode reiniciar
Subtensao Pare a bomba imediatamente. Verifique a alimentacgdo elétrica.

Ligar/desligar pelo interruptor pode reiniciar

Excesso de temperatura Pare a bomba imediatamente. Desligue
Sinal fora de faixa Verifique o alcance do sinal de controle analdgico. Ajuste o sinal
conforme necessario
Excesso de sinal Reduza o alcance do sinal de controle analégico

Sobretensdo Consumo excessivo de energia. Desligue a fonte de alimentacdo.

Verifique as condi¢bes do sistema e da alimentacao

Erro interno de Tente reiniciar, com o interruptor OFF/ON (liga/desliga)
comunicagao

Comunicacao de erro

Se alguma falha inesperada ocorrer, informe o representante local da Watson-Marlow.

27.4
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27.4.1 Mensagem de deteccao de vazamento

Se um vazamento é detectado, a bomba exibe a sequinte mensagem:

VAZAMENTO DETECTADO

A bomba parou.

A

O cabecote expirou.

Troque o cabecote e pressione CONFIRMO
apés o vazamento ser sanado

CONFIRMO

(WATSON 4
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27.4.2 Procedimento de deteccdao de vazamento

Assim que um vazamento for detectado visualmente ou através de uma mensagem na tela, o
seguinte procedimento devem ser realizado imediatamente:

1.

2.
3.
4

Isole a bomba da fonte de alimentacao elétrica
Remova a bomba de operacao de acordo com as instru¢des da sua empresa
Determine a causa do vazamento

Siga as procedimentos de manutencdo para substituir o cabecote de bomba. O procedimento
deve incluir uma inspecdo para verificacdo da existéncia de residuos quimicos

Recoloque a bomba em operacao
Reconecte a fonte de alimentacgao elétrica a bomba

Confirme que o problema foi corrigido e apague a mensagem de deteccdo de vazamento
ADVERTENCIA

Operar o cabecote até o ponto de falha pode resultar em vazamento de
produtos quimicos de dentro do cabegote para a area de interface com o
acionamento da bomba.

Produtos quimicos que sdo agressivos e ndo compativeis com os
materiais do cabegote e do eixo de acionamento podem danifica-los. As
partes internas da unidade de acionamento contém aluminio, o qual pode
reagir com alguns produtos quimicos e formar gases explosivos.

Se ha a probabilidade de o produto sendo bombeado reagir com aluminio
e formar um gas explosivo, nunca opere a bomba até o ponto de falha do
cabecote. Além disso, certifique-se de que os produtos quimicos
bombeados sejam quimicamente compativeis com os materiais de
construcao do cabecote e da area ao redor do eixo de acionamento:
Carcaga do acionamento, selos de vedag¢ao da carcaca do acionamento,
eixo de acionamento, selos de vedacao do eixo de acionamento.

No caso de uma falha do cabecote ou mensagem de deteccdo de
vazamento: Pare a bomba, retire-a de operacgao e siga o procedimento de
substituicao do cabecote descrito (Veja "26.4.2 Substituicdo do cabecote"
na pagina 242).
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27.5 Diagnéstico e solucao de problemas

27.5.1 Final da vida util do cabegote

O cabecote pode falhar devido a:

1. Desgaste - O cabecote chega ao final previsto para a sua vida util devido a desgastes dos
componentes

2. Sobrepressdo - Como resultado de estar sujeito a uma pressdo mais alta do que a
classificagdo maxima do cabegote

3. Incompatibilidade quimica - Uso de produtos quimicos incompativeis com as vias de fluido do
cabecote, com as quais entram normalmente em contato durante a operacdo

27.5.2 Vazao

A vazdo da bomba depende da:
e Pressdo de entrada e de descarga
« Velocidade da bomba
 Viscosidade do fluido

e Condicao do cabecgote

As vazdes reais obtidas podem ser diferentes daquelas exibidas na tela, por causa de mudancas de
temperatura e viscosidade, além de pressdes de admissdo e descarga, configuragdo do sistema e
desempenho do cabegote ao longo do tempo.

Para um desempenho altamente preciso, é importante calibrar a bomba regularmente.

Para determinar a causa de um problema de vazdo, consulte as curvas de desempenho em "4.8.1.2
Curva de desempenho" na pagina 33, determine onde na curva a bomba esta operando e defina a
causa do problema.
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27.5.3 Mensagem de deteccao de vazamento

Se apds a substituicdo do cabecote, a mensagem é repetida quando a alimentacdo elétrica é
reiniciada, ou apés o botdo de redefinicdo ter sido pressionado, siga este procedimento:
1. Remova o cabecote
2. Verifique se a superficie de montagem esta limpa e isenta de detritos
3. Reinstale o cabecote e confirme que esta no sentido correto, com a seta apontando para
cima

Se a mensagem continuar a aparecer apds varias instalagdes do cabegote, pode ser que haja uma
falha do sensor de detec¢do de vazamento. Nesse caso, contate o representante local da Watson-
Marlow para discutir outras solu¢es ou como fazer o reparo.
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27.5.4 Calibracao da vazao

As seguintes telas de recomendac¢do podem aparecer durante a calibragao.

Para apagé-las, use [RGB B ou [EINRCLTY: E

A precisdo da calibragdo
melhora com

volumes maiores

CONTINUAR RECALIBRAR

RECOMENDACAO

FLOW
CAL

Vazdo baixa detectada,
considere trocar

o cabegote

CONTINUAR RECALIBRAR

RECOMENDACAO
E FLOW
CAL
O volume real tem um significativo

desvio do volume medido.

Considere verificar a integridade do sistema.

CONTINUAR RECALIBRAR
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27.5.5 Ajuda geral da bomba

A bomba tem um menu de ajuda que fornece informacgdes sobre o software da bomba. Essas
informac¢des podem ser necessarias quando vocé discutir o problema com o suporte técnico da
Watson-Marlow, como mostrado abaixo.

Selecione Ajuda no menu principal para acessar as telas AJUDA e RECOMENDACOES

AJUDA E RECOMENDACOES

Consulte www.wmfts.com para obter mais informacGes e suporte técnico.

Modelo: QdosHiFlow
Numero de registro: 123456789A

SOFTWARE VOLTAR

VERSAO DE SOFTWARE

Main Processor Code:
12

HMI Processor Code:
1.2

HMI Screen Resources:
12

loBoard Processor Code:
1.2

BOOTLOADER VOLTAR

VERSAO DO BOOTLOADER
Main Processor Code:
1.2
HMI Processor Code:
12
loBoard Processor Code:
1.2

VOLTAR

WATSON
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27.6 Suporte técnico

Se os técnicos da sua empresa ndo conseguirem solucionar um erro do sistema ou uma quebra de
equipamento, ou se tiverem qualquer outra duvida, o representante local da Watson-Marlow esta
disponivel para oferecer suporte técnico.

27.6.1 Fabricante

Esse produto é fabricado pela Watson-Marlow. Para orientacdo sobre esse produto e suporte técnico,
contate:

Watson-Marlow Limited
Bickland Water Road
Falmouth, Cornwall
TR11 4RU

Reino Unido

Tel.: +44 1326 370370
Website: https://www.wmfts.com/

27.6.2 Representante da UE autorizado

Johan van den Heuvel
Diretor Executivo

Watson Marlow Bredel B.V.
Sluisstraat 7

Delden

Holanda

PO Box 47

Telefone: +31 74 377 0000
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27.7 Garantia

A Watson-Marlow Limited (“Watson-Marlow") garante que este produto esta isento de defeitos de
material e mao de obra por dois anos a partir da data de sua remessa, em condi¢6es normais de uso e
manutencao.

A responsabilidade exclusiva da Watson-Marlow, que constitui a solu¢do exclusiva para o cliente em
caso de reclamacdo resultante da compra de qualquer produto da Watson-Marlow, abrangera, a
critério da Watson-Marlow: reparo, substitui¢do ou crédito, o que for pertinente.

A menos que de outra forma acordado por escrito, a garantia aqui disposta esta limitada ao pais em
que o produto for vendido.

Nenhum funcionario, agente ou representante da Watson-Marlow esta autorizado a assumir
compromissos em nome da Watson-Marlow no que tange a qualquer garantia que nado seja aquela
aqui disposta, a menos que por escrito e assinada por um diretor da Watson-Marlow. A Watson-
Marlow nao oferece garantia de adequacao de seus produtos a uma finalidade em particular.

Em nenhuma hipétese:

i. o custo da solugdo exclusiva para o cliente excederd o preco de compra do produto;

ii. E, nenhuma hip6tese a Watson-Marlow se responsabilizard por qualquer prejuizo especial,
indireto, incidental, consequente, ou exemplar de qualquer natureza, mesmo que a Watson-
Marlow tenha sido avisada da possibilidade desses prejuizos.

A Watson-Marlow nao sera responsavel por perda, dano ou despesa, direta ou indiretamente
relacionada ao uso de seus produtos ou deste originadas, inclusive danos ou lesdes corporais
causadas por outros produtos, maquinario, instala¢des ou imdveis. A Watson-Marlow ndo sera
responsavel por danos consequentes inclusive, e até, perda de lucros, perda de tempo,
inconveniéncia, perda de produto bombeado e perda de producao.

Esta garantia ndo obriga a Watson Marlow a arcar com quaisquer custos de remocao, instalagao,
transporte ou outros encargos que possam surgir com relagdo a garantia.

A Watson-Marlow nao se responsabiliza por danos durante o transporte de itens devolvidos.

MARLOW



27.7.1 Condicoes

e Os produtos devem devolvidos mediante arranjo prévio a Watson-Marlow ou centro de
servicos aprovado pela Watson-Marlow.

e Todos os reparos e modificagBes devem ser feitos pela Watson-Marlow Limited ou centro de
servigcos aprovado pela Watson-Marlow, ou com permissdo expressa por escrito da Watson-
Marlow, assinada por um gerente ou diretor da Watson-Marlow.

e Qualquer conexao de controle remoto ou de sistema devera se feita conforme as
recomendacdes da Watson-Marlow.

o Todos os sistemas PROFIBUS devem ser instalados e certificados por um técnico aprovado
para instalagdes PROFIBUS.

o Todos os sistemas EtherNet/IP devem ser instalados e certificados por um técnico aprovado
para instala¢bes EtherNet/IP.

e Todos os sistemas PROFINET devem ser instalados e certificados por um técnico aprovado
para instalacdes PROFINET.

27.7.2 ExcecgOes

« Itens single-use, incluindo mangueiras e elementos de bomba, estdo excluidos.
o Roletes de cabecote estdo excluidos.

e Reparos ou servicos relacionados ao uso e desgaste normal do equipamento ou falta de
manutencdo cabivel e apropriada estao excluidos.

e Sdo excluidos os produtos que, no entender da Watson-Marlow, foram usados ao extremo,
mal-usados ou sujeitos a danos feitos de forma intencional ou acidental ou por negligéncia.

« Falhas causadas por picos de energia estdo excluidas.

« Falhas causadas por instalagao elétrica incorreta ou fora dos padrbes do sistema estao
excluidas.

« Danos por produtos quimicos estdo excluidos.

e Acessorios, como detectores de vazamento, estao excluidos.
« Falhas causadas por incidéncia direta de luz UV ou luz solar.
e Todos os cabecotes ReNu estdo excluidos.

e Qualquer tentativa de desmontar um produto da Watson-Marlow invalidara a garantia do
produto.

A Watson-Marlow se reserva o direito de alterar esses termos e condi¢des a qualquer tempo.
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27.7.3 Retorno de bombas

Todo produto sendo retornado tem que estar completamente limpo e descontaminado.

Para executar o retorno de um produto, vocé tem que primeiro preencher e nos enviar uma
declaracao de descontaminagao contendo a especificacdo de todos os fluidos que entraram em
contato com o equipamento.

ApOs recebermos a declaracao, Ihe enviaremos um NUmero de Autorizacdo de Retorno. A Watson-
Marlow reserva-se o direito de colocar em quarentena ou recusar qualquer equipamento que ndo
tenha um Numero de Autorizagao de Retorno visivel.

Preencha um certificado de descontaminacgado especifico para cada produto e use o formulario correto
para o local ao qual deseja retornar o equipamento.

Para obter um formulario de declaracao de descontaminagdao para preencher com os seus dados,
consulte o Watson-Marlow representante local da Watson-Marlow.
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27.8 Final da vida util do produto

Quando o produto chega ao fim da sua vida Util, a pessoa responsavel deve remové-lo de operacdo
para que possa ser devidamente descartado.

27.8.1 Acionamento

O acionamento ndo deve ser desmontado. A unidade deve ser levada a um centro de reciclaveis
aprovado para descartes. Os materiais de construcao do acionamento podem ser encontrados em
"28.1.4.2 Grupo de itens 4: Acionamento" na pagina 270.

27.8.2 Cabecote

O cabecote pode conter até 600 mL de fluido bombeado.

Ha uma porta de drenagem na parte inferior do cabegote, a qual pode ser desparafusada para drenar
0 cabecote antes do seu descarte

O cabecote ndo deve ser desmontado. Apds a drenagem, ele deve ser descartado de acordo com as
regulamentacdes locais.

Se o cabecote foi operado até o ponto de falha, drene possiveis produtos quimicos e lubrificantes
residuais contidos no transbordamento de seguranca e recoloque a tampa de borracha.
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28 Compatibilidade quimica

Garantir a compatibilidade quimica é um requisito para determinar se o produto esta dentro da
especificacdo do uso pretendido (Veja "4.3 Utilizacdo pretendida" na pagina 24).

A pessoa responsavel deve conduzir uma avaliacao de riscos para determinar o possivel impacto dos
fluidos quimicos que podem entrar em contato com os materiais de construcdo (MatC) da bomba
gdos H-FLO nos seguintes cenarios:

1. Normalmente em contato com as vias de fluido
2. Geralmente ndo em contato, mas pode potencialmente entrar em contato com o fluido
devido a:
o Derramamento ou vazamento das vias de fluido
o Produtos quimicos (liquido ou gas) no ambiente de operagao

o QOperacdo da bomba até uma mangueira ou um elemento do cabecote falhar,
resultando em derramamento ou vazamento do fluido bombeado nos materiais de

construcao

Use "28.1 Materiais de construcdo" na pagina seguinte para determinar os MatC que podem ser
afetados pelos cenarios acima e depois siga o procedimento "28.2 Procedimento para checar
compatibilidade quimica" na pagina 273.
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28.1 Materiais de construcao

28.1.1 Identificacdao de grupos de itens

Os materiais de construcdo estdo agrupados de acordo com a figura e a tabela abaixo:

.
_—
|

____ N
L _———
Nudmero do grupo de itens Nome do grupo de itens
1 Tubulagdo/mangueira das vias de fluido do usuario
2 Conexdes das vias de fluido do cabecote
3 Cabegote:

« Grupo de itens 3A: Cabecote — Normalmente em
contato com as vias de fluido

« Grupo de itens 3B: Cabecote — Nao normalmente
em contato com as vias de fluido

4 Acionamento
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28.1.2 Abreviacoes (Materiais de construcao)

As seguintes abrevia¢des podem ser usadas nessa secdo:

Abreviacdo

FKM
HDPE
NBR
PA6
PC
PET
PFPE
PP
EPI
PPS
PS
PVCu
PVDF
SEBS

(WATSON J
MARLOW

Nome completo

Fluoro elastomero
Polietileno de alta densidade
Borracha de nitrilo
Nailon 6
Policarbonato
Tereftalato de polietileno
Perfluoropoliéter
Polipropileno
Equipamento de protecao individual
Sulfeto de polifenileno
Poliestireno
Cloreto de polivinila
Fluoreto de polivinilideno

Estireno-etileno-butileno-estireno



28.1.3 Materiais de construcao — Normalmente em contato com
as vias de fluido

Os seguintes grupos de itens estdo normalmente em contato com as vias de fluido

Grupo de itens Item Material de construcao
1 Tubulfalgéo/manglu.eira das vias Mistura Especificado pelo usuario
de fluido do usuario

Conectores de fluido PVCu

2 Conexdes das vias de fluido  'Selos de vedacdo de KM
conector de fluido

ReNu Santoprene ReNu SEBS

Mangueira Santoprene SEBS
Porta de conexdo do Polipropileno PVDE
fluido preenchido com vidro

3A  Cabecote Plugues da porta de Polipropileno PVDE
conexdo do fluido preenchido com vidro
Selos de vedacédo da
porta de conexdo do FKM FKM

fluido
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28.1.4 Materiais de construcao — Nao normalmente em contato
com as vias de fluido
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28.1.4.1 Grupo de itens 3B: Cabecote
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Os seguintes itens de cabecote ndo estdo normalmente em contato com as vias de fluido, mas podem
entrar em contato em alguns casos.
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Grupo de itens Item Material de construcao

3B Gabinete do cabecote Colar de conexdo PVCu

WATSON
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Grupo de itens

Partes internas do cabecote

Area de interface entre
cabecote e acionamento

(WATSON J
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Item
Corpo do cabegote
Tampa da pista
externa
Tampa transparente

Selo de vedacdo do
rotor

Anel de vedacgao
Nucleo do rotor
Etiqueta informativa
Parafusos

Arruela

Mola

Arruela NBR

Botao

Selo de vedagao do
eixo

Tampao de drenagem

Tampdo do
transbordamento

Selo de vedacdo do
rotor

Anel de vedagao
Nucleo do rotor
Rotor

Difusor da mangueira

Mancais

Anéis de vedacdo
Oring
Lubrificante
Insertos da pista
Diversos

Selo de vedagdo do
rotor

Anel de vedagdo
Nucleo do rotor
Anéis de vedacdo
Oring

Tampa da pista
externa

Tampa transparente
Botdo

Material de construgao
PPE+PS com 20 % de fibra de vidro
PPE+PS com 20 % de fibra de vidro

PC
NBR e aco

Aco inoxidavel
PPE+PS com 20 % de fibra de vidro
Poliéster, PET
Aco inoxidavel
Aco inoxidavel
Aco inoxidavel
NBR
Noryl
NBR

PPE+ PS com 20 % de fibra de vidro/
Santoprene
Santoprene

NBR e aco

Aco inoxidavel
PPE+PS com 20 % de fibra de vidro
GF PA6/TPU
HDPE
Aco
NBR

Lubrificante & base de PFPE
PP
Poliéster, Loctite HY4090
NBR e aco

Aco inoxidavel
PPE+PS com 20 % de fibra de vidro
NBR

PPE+PS com 20 % de fibra de vidro

PC
Noryl



28.1.4.2 Grupo de itens 4: Acionamento
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Os seguintes itens do acionamento ndo estdo normalmente em contato com as vias de fluido, mas
podem entrar em contato em alguns casos.
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Grupo de itens Item Material de construcao

Carcaca do

. PPE+PS com de fibra de vidro
acionamento e trava

Carcaca do gabinete do' PPE+ PS com fibra de vidro retardante

acionamento de fogo

Teclado/HMI Poliéster

Carcaca do detector de pC

vazamentos

Tampa de protecdo da pC

HMI

Coberturas Poliéster

Passa-cabos PA6
Gabinete do acionamento Orings NBR

Bucha da trava Polipropileno

Selos de vedagdo da
carcaga do Silicone
acionamento

Parafusos Aco inox

Conexodes de Liga de zinco, niquelado,

entrada/saida M12

4 (somente modelo (M) de conector

M12)

Orings M12 FKM (somente modelo (M) de conector
M12)

Placa base PPE/PS com 20 % de fibra de vidro

Carcaca do gabinete do' PPE+ PS com fibra de vidro retardante
acionamento de fogo
Selos de vedacédo da

Area de interface entre cabecote e carcaca do Silicone
acionamento acionamento

Selo de vedagao do

. . Santoprene

eixo de acionamento

Eixo de acionamento Aco inox 440C
Etiquetas informativas Etiquetas informativas Poliéster, PET
Cabo de alimentacao (cédigo Blindagem externa PVC
terminando em A)
Cabo de alimentacao (cédigo Blindagem externa PCP
terminandoem B, C, D, E, K, R, U, Z)

. . Mistura Mistura de materiais, inclusive
Partes internas do acionamento L
aluminio
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28.2 Procedimento para checar compatibilidade
quimica

Siga as 3 etapas e sub-etapas (A e B) do procedimento para verificar a compatibilidade quimica

1. Use as informacGes em "28.1 Materiais de construcdo" na pagina 262 para determinar os
materiais de constru¢do que entrariam em contato com o fluido nos seguintes cenarios:

Etapa 1A: Itens em "28.1.3 Materiais de constru¢ao — Normalmente em contato com as vias
de fluido" na pagina 264 (Grupo 1, 2 e 3A)

Etapa 1B: Itens em "28.1.4 Materiais de constru¢dao — Ndo normalmente em contato com as
vias de fluido" na pagina 265 (Grupo 3B e 4). Geralmente ndo em contato as vias de fluido,
mas podem potencialmente entrar em contato com o fluido nos seguintes cenarios:

o Derramamento ou vazamento das vias de fluido
o Produtos quimicos (liquido ou gas) no ambiente de operagao

o Operacdo da bomba até a mangueira do cabecote falhar, resultando em derramamento
ou vazamento do fluido bombeado sobre os materiais de constru¢do, como:

o Partes internas do cabecote
« Area de interface entre cabecote e acionamento
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ADVERTENCIA

Operar o cabecote até o ponto de falha pode resultar em vazamento de
produtos quimicos de dentro do cabecote para a drea de interface com o
acionamento da bomba.

Produtos quimicos que sdo agressivos e ndo compativeis com os
materiais do cabecote e do eixo de acionamento podem danifica-los. As
partes internas da unidade de acionamento contém aluminio, o qual pode
reagir com alguns produtos quimicos e formar gases explosivos.

Se ha a probabilidade de o produto sendo bombeado reagir com aluminio
e formar um gas explosivo, nunca opere a bomba até o ponto de falha do
cabecote. Além disso, certifique-se de que os produtos quimicos
bombeados sejam quimicamente compativeis com os materiais de
construcdo do cabecote e da area ao redor do eixo de acionamento:
Carcaca do acionamento, selos de vedag¢ao da carcaca do acionamento,
eixo de acionamento, selos de vedagao do eixo de acionamento.

No caso de uma falha do cabecote ou mensagem de deteccdo de
vazamento: Pare a bomba, retire-a de operacgao e siga o procedimento de
substituicao do cabecote descrito (Veja "26.4.2 Substituicdo do cabecote"
na pagina 242).

2. Use as etapas 2A e 2B para determinar a compatibilidade quimica dos materiais de
construcdo identificados na etapa 1:

Etapa 2A: Para produtos com um cédigo de produto da Watson-Marlow, use o Guia de
compatibilidade quimica da Watson-Marlow: https://www.wmfts.com/en/support/chemical-
compatibility-quide/

o Paraitens do grupo 3A: Use o nome do cabecote para fazer uma verificacdo combinada
dos itens
Exemplo:
Hipoclorito de sédio, ReNu SEBS (Qdos) = compatibilidade de Grau A

Etapa 2B: Para produtos que nao foram comprados da Watson-Marlow, use os guias de
compatibilidade quimica do fornecedor

3. Se o item ndo for compativel quimicamente, ou a compatibilidade quimica ndo puder ser
determinada, siga um destes procedimentos:

Etapa 3A: Selecione outro material, como um cabecote diferente, um conector de fluido
diferente, etc.

(WATSON J
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https://www.wmfts.com/en/support/chemical-compatibility-guide/
https://www.wmfts.com/en/support/chemical-compatibility-guide/

Etapa 3B: Reavalie a operacdo definida. Por exemplo, substitua a mangueira ou o elemento
ap6s um numero determinado de revolugdes, antes do cabecote falhar, para evitar o contato
com materiais de construcdo que normalmente ndo entrariam em contato com as vias de

fluido.
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29 Certificacao

29.1 Marcacodes de conformidade no produto

29.1.1 Local dos simbolos de conformidade

Simbolos de conformidade sdo colocados no produto, Essas marca¢des podem ser encontradas no
produto, no local mostrado na figura abaixo:

JA  100-240 V AC ~ 50/60 Hz
A 350 VA, 330 W .
(@B, 45 °C Max. —@s
B
O CEEK B
CR

wATsoN Y o i 1P
MA RLO w ¥ ?%4 L warranty void if serial number label removed
Pumps

Watson-Marlow Fluid

Technology Solutions
www.wmfts.com

A Spirax-Sarco Engineering plc company c
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29.1.2 Descricao dos simbolos de conformidade

Simbolo de Descricio
conformidade ¢
c € Conforme as normas de marcacdo listadas nas declara¢des da EU.
Cn Conforme as normas de marcagao listadas nas declara¢des da UKCA.

Certificado pela TUV (Associacao de Inspecdo Técnica) de conformidade com a
norma:

o IEC61010-1:2010/AMD1:2016
« EN61010-1:2010/A1:2019

« UL61010-1:2012/R:2019-07
o CSA C22.2 No. 61010-1-12/AMD1:2018

& Conforme aos requisitos aplicaveis da ACMA (Autoridade Australiana de
Comunicacdo e Uso de Midias)

29.2 Certificacao dos produtos

Os documentos de conformidade impressos sao entregues com a embalagem do produto.

(WATSON J
MARLOW
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