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1 Prefacio

1.1 Descargo de responsabilidad

La informacion contenida en este documento se considera correcta; sin embargo, Watson-Marlow no
acepta responsabilidad alguna por los errores que pueda contener y se reserva el derecho de alterar
estas especificaciones sin previo aviso.

Si el producto se utiliza de una manera para la que no esta disefiado o que no esta descrita en estas
instrucciones, la proteccion, el rendimiento y/o la vida Util pueden verse afectados negativamente.

1.2  Traduccion de las instrucciones originales

El idioma original del presente manual de instrucciones es el inglés. Las versiones de este manual en
otros idiomas son una traducciéon de las instrucciones originales.

(WATSON J
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2 Introduccion al documento

2.1 Grupos de usuarios

Estas son las instrucciones de instalacién y mantenimiento de una bomba qdos H-FLO de Watson-
Marlow que serviran como referencia durante la vida util de los productos:

Grupo de usuarios Definicién

Persona responsable Una persona, competente en su especialidad, de la organizacién del usuario o
gue actla en su representacion y que es responsable de lo siguiente: La
instalacién, el uso seguro del producto por parte de los operarios, la limpieza,
el mantenimiento, la resolucién de problemas o la retirada de servicio.

Operario Una persona competente que opera el producto para el uso previsto.

2.1.1 Responsabilidad

Una persona responsable debe usar estas instrucciones para lo siguiente:

« Verifique que el producto se utilice dentro del ambito previsto:

o Uso previsto (consulte "4.3 Uso previsto" en la pagina 24)

o Bombeo de liquidos inflamables ("3.4 Bombeo de liquidos inflamables" en la pagina 22
e Antes de llevar a cabo una tarea, como la instalacion, la operacion o el mantenimiento

o Efectle una evaluacién de riesgos.

o Determine qué equipo de proteccién personal (EPP) se debe utilizar. Considere utilizar
el siguiente EPP minimo

o Gafas de seguridad
o Calzado de seguridad
o Guantes

o Capacite a un operario para que efectUe las tareas que necesite la organizacion del usuario,
como la operacion del producto, la limpieza o el mantenimiento.

o Apruebe el agua como agente de limpieza, para usarla si fuera necesario (consulte "25
Limpieza" en la pagina 243)

El producto solo debe ser utilizado por personas que hayan leido y comprendido estas instrucciones
antes de llevar a cabo la tarea relevante.

(WATSON J
MARLOW



2.2 Tipos de informacion

Las presentes instrucciones contienen informacién especifica no relacionada con la seguridad, con el
siguiente formato:

Tipo de informacién Explicacién

Variantes de modelos Estas instrucciones abarcan diversos modelos. Cuando las instrucciones solo
corresponden a modelos especificos, en el encabezado, se usan paréntesis ()y
la palabra "solo".

Las abreviaturas frecuentes se explican entre paréntesis cuando aparecen por
Abreviaturas primera vez (después del nombre completo del elemento):

Ejemplo: Equipo de proteccién personal (EPP)

Una nota es un dato adicional que deberia tener en cuenta. Las notas se

sefialan con un superindice

Ejemplo:

NOTA 1 Texto de la nota

2.3 Marcas registradas

Nota

« Watson-Marlow®, qdos® y ReNu® son marcas registradas de Watson-Marlow Limited.
e« PROFIBUS® y PROFINET® son marcas registradas de PROFIBUS y PROFINET International (PI).
o EtherNet/IP es una marca registrada de ODVA, Inc.

e Viton® es una marca registrada de Dupont Dow Elastomers L.L.C.
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3 Seqguridad

3.1 Daino del producto: quitelo de servicio

En caso de dafio del producto. Una persona responsable debe quitar la bomba de servicio. No siga
usando la bomba.

3.2 Simbolos de seguridad

Los siguientes simbolos de seguridad pueden aparecer en el producto, en el embalaje y en estas
instrucciones:

Nombre Descripcién

Superficie caliente Este simbolo indica que el elemento puede estar caliente y no se
debe tocar sin tomar precauciones

PPE obligatorio Este simbolo indica que se debe usar el equipo de proteccion
personal (PPE) para llevar a cabo una tarea.

Tensién peligrosa Este simbolo indica la presencia de tensiones peligrosas y que hay
riesgo de descarga eléctrica.

Piezas giratorias Este simbolo indica la presencia de piezas giratorias, que solo se
deben tocar respetando las instrucciones de seguridad

Explosién Este simbolo indica que existe un riesgo de explosién si la bomba se
utiliza incorrectamente de una manera especifica.

Peligro potencial Este simbolo indica que se deben respetar las instrucciones de
seguridad pertinentes o que existe un peligro potencial

tdd

3.2.1 Instrucciones para renovar los simbolos de seguridad

Si las etiquetas de seguridad del producto se dafian, comuniquese con un representante local de
Watson-Marlow para solicitar etiquetas nuevas.
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3.3 Senalizaciones de seguridad

Las sefalizaciones indican que podria existir un peligro. En estas instrucciones, las sefializaciones se
usan cuando resultan inmediatamente relevantes para la informacién, la tarea o el procedimiento en
cuestion.

3.3.1 Senalizaciones: Con riesgo de lesiones fisicas

Se ofrecen sefalizaciones que indican un riesgo de lesiones fisicas cuando resulta relevante para una
tarea en este formato:

ADVERTENCIA

La sefalizacién de ADVERTENCIA indica que existe un peligro. Si el peligro no se evita, existe el
riesgo de sufrir lesiones graves o la muerte. También pueden producirse dafios en los equipos o la
propiedad.

Informacién sobre el peligro - Informacién que explica:

« Eltipo ola naturaleza del peligro

Un simbolo de seguridad
indica la presencia de un
peligro con riesgo de o Como evitar el peligro

lesiones fisicas.

o Qué podria pasar

PRECAUCION

La sefializacién de PRECAUCION indica que existe un peligro. No evitar el peligro conlleva el riesgo
de sufrir lesiones leves o moderadas. También pueden producirse dafios en los equipos o la
propiedad.

Informacion sobre el peligro - Informacién que explica:

« Eltipo o la naturaleza del peligro

Un simbolo de seguridad
indica la presencia de un
peligro con riesgo de « Como evitar el peligro

lesiones fisicas.

« Qué podria pasar
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3.3.2 Senalizaciones: De riesgo de daios a los equipos o a la
propiedad solamente

Cuando resulta relevante, se presentan sefializaciones que indican riesgo de dafos a los equipos o a
la propiedad solamente, y tienen este formato:

Informacion sobre el peligro - Informacién que explica:
« Eltipo o la naturaleza del peligro
« Qué podria pasar

« Como evitar el peligro

3.4 Bombeo de liquidos inflamables

Esta prohibido instalar u operar la bomba en atmésferas explosivas. Si la bomba se utilizara para
bombear liquidos inflamables, una persona responsable debe efectuar una evaluacién de riesgos
para garantizar que no sea posible generar una atmésfera explosiva con ninguna actividad que
implique: instalacion, operacién, mantenimiento o retirada de servicio del producto.

La evaluacion de riesgos debe tomar en cuenta todos los riesgos, como los siguientes:
e Fugas o derrames de liquidos inflamables durante:
o Procedimiento de instalacion del cabezal por primera vez
o Instalacién de todos los componentes del paso de fluido
o Reemplazo del cabezal por mantenimiento
o Extraccién del paso de fluido u otras actividades de retirada de servicio.
e Operar la bomba hasta el punto de fallo de la manguera del cabezal, con estas consecuencias:

o Incompatibilidad quimica con los materiales de fabricaciéon de la bomba que quedan
expuestos al liquido inflamable

o Circulacion del liquido inflamable a través del rebose de seguridad del cabezal hacia el
sistema de rebose de seguridad del proceso

« Ignicién y propagacion del fuego debido a una fuga, derrame u otro escape del liquido
inflamable hacia el 4rea de proceso.

La lista anterior no es exhaustiva. Su objetivo es ofrecer una orientacidn extra que una persona poco
familiarizada con el producto podria no considerar de otro modo.
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4 Resumen del producto

Esta seccién ofrece un resumen del producto y las especificaciones.

4.1 Introduccion al producto

La gama Qdos® de bombas peristalticas dosificadoras de productos quimicos reduce los costos
gracias a su mayor precision, con una exactitud del +1% y una repetibilidad del +0,5% en la
dosificacion.

La bomba Qdos H-FLO ofrece la misma precisién y confiabilidad excepcionales que las demas bombas
Qdos, pero para mayores caudales, ademas de una alta compatibilidad quimica gracias a su gama de
cabezales.

El exclusivo cabezal ReNu® permite ahorrar minimizando el tiempo de inactividad debido al
mantenimiento. La tecnologia ReNu es un cabezal que funciona sin herramientas y contiene
totalmente el fluido, manteniendo la zona de produccion limpia y sin riesgo de contaminacion. El
disefio patentado permite lograr una circulaciéon precisa y repetible de fluidos con una amplia gama
de viscosidades.
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4.2 Descripcion general

Una bomba gdos de Watson-Marlow proporciona un caudal a través del paso de fluido gracias al
principio de desplazamiento positivo desde el cabezal. La siguiente es una ilustracién general:

Ndmero Descripcién
1 Accionamiento de la bomba
2 Cabezal
3 Paso de fluido de proceso

4.3 Uso previsto

Todas las variantes de modelos de la gama de bombas qdos estan disefiadas para transferir fluido de
manera controlada en lugares con niveles normales de seguridad, excepto en el caso de los fluidos o
aplicaciones indicados a continuacion:

Uso prohibido:

Entornos donde se necesite una certificacion a prueba de explosiones.

Con fluidos quimicamente incompatibles 1

Instalaciones o condiciones ambientales u operativas que excedan las especificaciones
indicadas en estas instrucciones.

Aplicaciones directamente involucradas en el sustento de la vida

Aplicaciones dentro de una "isla nuclear"

En "28 Compatibilidad quimica" en la pagina 266 se detalla un
procedimiento para verificar la compatibilidad quimica.
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4.4 Modelos de bombas

Una bomba gdos es una combinacién de:
e Un accionamiento qdos H-FLO

e Un cabezal ReNu

En las subseccciones siguientes se detallan las variaciones de modelos, las disposiciones generales y
las caracteristicas de cada componente.
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4.4.1 Accionamiento: Variantes de modelos

El accionamiento gdos H-FLO esta disponible con las siguientes variaciones:

Elemento Variacion

Variantes de montaje 2 modelos de montaje del cabezal (a izquierda o derecha)
del cabezal

Modelos de control 6 modelos de control:
« Control manual solamente
©o Modelo manual (solo arranque/parada digitales)
« Control manual, analégico o digital
o Universal
o Universal+
« Control manual o de red
o PROFIBUS
o EtherNet/IP

o PROFINET
Conexiones de control 2 tipos de conexiones de control de entrada y salida:

« Tipo M: con conexiones de control M12

« Tipo T: con conexiones con prensaestopas para cables del usuario

Cédigo de
Nombre Descripcién Ubicacion Modelos 9
producto
Tipo M con « Manual Cédigos de
conexiones de « Universal productos que
control M12 ) contienen la
« Universal+ letra M
« PROFIBUS
» EtherNet/IP
« PROFINET
Tipo T con Solo la opcién de Codigos de
conexiones . Universal productos que
con . contienen la
prensaestopas » Universal+ letraM
para cables
del usuario
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4.4.2 Accionamiento: Disposicion general

A continuacion, se ilustra la disposicion general de un accionamiento DriveSure:

Numero Descripcion Imagen

1 Accionamiento

2 Cabezal
3 Bancada
4 Cubierta de la HMI (se muestra

abierta y apoyada sobre la parte
superior del accionamiento)

5 Pantalla HMI

6 Conexiones de control

7 Palanca de bloqueo del cabezal
8 Cable de alimentacion
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443 Cabezal: Variantes de modelos

Hay 2 tipos de cabezal.

Cabezal Aplicacién

ReNu SEBS

Optimizado para aplicaciones con hipoclorito de sodio y acido sulftrico
ReNu Santoprene

De uso general con excelente compatibilidad quimica en diversas
aplicaciones
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4.4.4 Cabezal: Disposicion general

Las imagenes a continuacion muestran la disposicidon general de un cabezal, con la vista desarrollada
del conector entre el cabezal y el paso de fluido

Mojado normalmente por el

Numero Nombre fluido bombeado
1 Paso de fluido de descarga L]
2 Conector de fluido de descarga de PVC-U u
3 Collar de conexién de PVC-U
4 Junta térica del puerto de conexién de fluido de u

descarga del cabezal
Puerto de conexion de fluido de descarga del cabezal

Junta térica del puerto de conexién de fluido de
entrada del cabezal

7 Puerto de conexion de fluido de entrada del cabezal u
8 Conector de fluido de entrada de PVC-U

9 Paso de fluido de entrada

10 Drenaje del cabezal

11 Rebose de seguridad
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4.5 Accesorios

La gama qdos esta disponible con los siguientes accesorios de Watson-Marlow.

Elemento

Conector de fluido para Qdos H-FLO (conexidn hidraulica) de PVC-U, 3/4" NPT (H)

Conector de fluido para Qdos H-FLO (conexidn hidraulica) de PVC-U, Rp 3/4"
Collar de conexién para Qdos H-FLO de PVC-U, 25 mm

Cable de control para Qdos H-FLO: cable de E/S general M12A 8W, conexién
hembra con conector recto, 3 m (10 pies) de longitud, sin blindaje, 24 AWG

Cable de control para Qdos modelo manual, inserto amarillo M12A de 5 pines, 3 m
(10 pies) de longitud

Enchufe terminal Profibus M12B 4W macho
Set de deteccién de presiéon Qdos H-FLO

Set de deteccidn de presién Qdos H-FLO: versioén con prensaestopas Uy U+

pares (2 unidades)

Universal y Universal+

5.° pin (el del centro) no se usa.

trimestre de 2024. El set contiene el cable de control
correspondiente.

Cdédigo de producto
0M9.601H.U03 1

0M9.601R.U03 1
OM9.601R.UOE 1
0M9.603Z.0CF 2

0M9.203Y.000 3

0M9.603W.0EN
OM9.605K.FTA 4
OM9.605K.FTT 4

El conector de fluido y los collares de conexién se suministran en

El cable de control M12 8W (8 hilos) es solo para los modelos

El cable de control para usar con el modelo manual cuenta con un
conector M12 hembra de 5 pines. Este conector de 5 pines se
conecta al conector M12 macho de 4 pines del modelo manual. El

El set de deteccidn de presion estara disponible desde el segundo

No conecte ningun dispositivo o accesorio distinto de los aprobados por Watson-Marlow o los

especificados en estas instrucciones.
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4.6 Etiquetas de los productos

Numero Nombre Imagen

Simbolo: consulte estas
instrucciones

2 Simbolos de seguridad . ‘ ‘ .

Codigo QR para
3 H
instrucciones qqg§ﬂi SF,\LL 4
4 Gama/modelo de
producto
5 Etiquetas de conexion de
control
MARLOW
) Pumps
6 Fabricante de productos Wt ko b
7 Simbolos de
cumplimiento
3 Grado de proteccion de

ingreso

Ubicacion de la etiqueta
9 con el nimero de serie
del producto

Simbolo de eliminacién

10 (no es un residuo
domiciliario)
11 Punto de prueba de
puesta a tierra
12 Requisitos del suministro

eléctrico de CA

(WATSON J
MARLOW



4.7 Guia de cédigos de producto

Es posible deducir el modelo del producto a partir de su cédigo de producto. El accionamiento y el
cabezal tienen codigos de producto independientes. A continuacién, se explican dichos cédigos.

4.7.1 Cddigo de producto de los accionamientos

O0|M|6]|6]0 G

' ENEE zEEER
A B C D
Modelo Conectores de entrada/salida Orientacion del cabezal = Enchufe de alimentacién
3: Manual M: Conectores M12 L: Izquierda A: EE. UU.
4: Universal T: Conectores con R: Derecha B: Brasil
5: Universal+ prensaestopas para cables del C: Suiza
7: PROFIBUS usuario D: India, Sudafrica
8: EtherNet/IP Correo electrénico:
9: PROFINET Europa
K: Australia
R: Argentina
U: Reino Unido
Z: China
4.7.2 Cddigo de producto de los cabezales
Descripcion Codigo de producto
Cabezal ReNu 150 Santoprene 0M3.6200.PFP
Cabezal ReNu 300 Santoprene 0M3.7200.PFP
Cabezal ReNu 300 SEBS 0M3.7800.PFP
Cabezal ReNu 600 Santoprene 0M3.8200.PFP
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4.8 Especificaciones

4.8.1 Caracteristicas

4.8.1.1 Caudal y presién de descarga

Los caudales de la tabla siguiente se basan en el bombeo de agua a 20 °C en una aplicacion con

presion de entrada y descarga de 0 bar

Min.
Cabezal I/h
ReNu 150 Santoprene 0,12
ReNu 300 Santoprene 0,12
ReNu 300 SEBS 0,12
ReNu 600 Santoprene 0,12

USGPH

0,032

0,032
0,032

0,032

I/h

150

300

300

600

Corriente
USGPH

39,62
79,36

79,36

158,5

Presién de descarga

Corriente
bar psi
7 102
5 73
4 58
2,5 36

En la tabla de rendimiento de la seccion siguiente, puede consultar la representacion grafica del
caudal versus la presion de la aplicacion en ciertas condiciones.
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4.8.1.2 Curva de rendimiento

El rendimiento de la curva demuestra el impacto de las presiones de entrada y descarga sobre el
caudal proveniente de la bomba, en las siguientes condiciones:

e« Bombeo de agua a 20 °C
« Velocidad maxima del cabezal (rpm)

Presion de entrada (psi)

-15 -10 5

Presién de descarga (psi)

20 40 60 80 100

A L i L L

600

500 1
400 A
Cauda
1 (I/h) 300 -

200 1

100 1

Presion de entrada (bar)

WATSON
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r10 - Caudal
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+75 H)

ReNu 300
Santoprene or 5
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4.8.2 Especificaciones fisicas

4.8.2.1 Condiciones ambientales y operativas

Elemento Especificaciones

Rango de temperaturas ambiente 5°Ca45°C(41°Fa 113 °F)

Humedad (sin condensado) 80 % hasta 31 °C (88 °F), decreciendo linealmente hasta el
50 % a 40 °C (104 °F)

Altitud maxima 2000 m (6560 pies)

Grado de contaminacion del entorno previsto 2

Ruido <70dB(A)a1m

Temperatura maxima del fluido ' Cabezales SEBS: 40 °C (104 °F) 1
Cabezales Santoprene: 45 °C (113 °F) 1

Entorno Interiores y al exterior con limitaciones 2

Proteccion contra la penetracién IP66, NEMA4X

La compatibilidad quimica depende de la temperatura. En "28 Compatibilidad
quimica" en la pagina 266 se detalla un procedimiento para verificar la
compatibilidad quimica.

En ciertas condiciones, la bomba es apta para usar en exteriores de forma limitada.
Comuniquese con un representante de Watson-Marlow para recibir asesoramiento.
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4.8.2.2 Dimensiones

A B o
mm pulg. mm pulg. mm pulg.
276,0 10,866 350 1,378 2240 8,819
G H I
mm pulg. mm pulg. mm pulg.

380,0 14961 118,7 4,673 3343 13,161

4.8.2.3 Peso

4.8.2.3.1 Accionamiento: Tipo M

Modelo
kg
Manual 11,6
Universal 11,7
Universal+ 11,7
PROFIBUS 11,7
EtherNet/IP 11,7
PROFINET 11,7

(WATSON 4
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mm
260,0

mm
394,2

pulg. mm pulg.

10,236 33,7 1,327
K

pulg. mm pulg.

15,520 332,3 13,083

Peso
Ib
25,57
25,79
25,79
25,79
25,79
25,79

mm
291,5

mm
482,0

pulg.

11,476
L

pulg.

18,976



4.8.2.3.2 Accionamiento: Tipo T

Peso
Modelo
kg Ib
Universal 11,8 26,01
Universal+ 11,8 26,01
4.8.2.3.3 Cabezal
Peso
Modelo
kg Ib
Cabezal ReNu 150 Santoprene 2.6 5,73
Cabezal ReNu 300 Santoprene 2.6 5,73
Cabezal ReNu 300 SEBS 2.6 5,73
Cabezal ReNu 600 Santoprene 2.6 5,73

4.8.3 Especificaciones del suministro eléctrico

Elemento Especificaciones
Tension/frecuencia de alimentacion Corriente alterna
(~100 a 240 V CA, 50/60 Hz)
Fluctuacién de tension maxima +10 % de tension nominal
Categoria de sobretension II
Potencia nominal 350 VA, 330 W

(WATSON 4
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4.8.4 Especificaciones de control

4.8.4.1 Incremento de velocidad

Elemento

Rango de ajuste de la velocidad 1900:1
Incremento minimo de la velocidad de ajuste del eje motriz 0,1

Resolucién de 4-20 mA 1 2184:1

Universal+

4.8.4.2

Tabla de resumen de las funciones de control

Especificaciones

La resolucion de 4-20 mA solo es aplicable a los modelos Universal y

En la tabla siguiente se resumen las caracteristicas de control de una bomba qdos.

o M = conexiones de control tipo M (M12)

o T = conexiones con prensaestopas para cables del usuario (opcion solo para los

modelos Universal y Universal+)

Modos de . .
. . Manual Universal Universal+
funcionamiento
Manual ° ° ° °
Comunicacién con R
la red de bus
Modo de contacto ° °
4-20 mA ° °
Notificacién de
[ ] [ ] [ ] [ ]
fallos
Seguridad Manual @ Universal Universal+
Proteccién de ° ° ° °
teclado
Bloqueo mediante ° ° ° )
PIN para proteger
la configuracion
Caracteristicas Manual Universal Universal+
Deteccion del
[ ] [ ] [ ]

cabezal con RFID

MARLOW

EtherNet/IP

EtherNet/IP

EtherNet/IP

PROFIBUS PROFINET
° °
° .

° °
PROFIBUS PROFINET
. °
. °
PROFIBUS PROFINET
° °



Modos de

. . Manual Universal Universal+ EtherNet/IP PROFIBUS PROFINET
funcionamiento

Contador de

. ° ° ° ° ° °

revoluciones
Calibracién del

[ ] [ ] [ ] [ ] [ [ ]
caudal
Horas de

[ ] [ [ ] [ ] [ [ ]
funcionamiento
Diagnostico

[ ] [ ] [

avanzado
Lectura numérica

[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [
del caudal
Lectura numérica

[ ] [ ] [ ] [ ] [ [ ]
de la velocidad
Indicador de nivel ° ° ° ° ° °
de fluido
Méx. (cebar) ° ° ° ° ° °
Métodos de Manual Universal Universal+ EtherNet/IP PROFIBUS PROFINET
control
Rearranque ° ° ° ° ° °
automatico (tras
restablecer la
alimentacion)
Recuperacién de ° ° ° ) ° °
fluido
Deteccidn de fugas ° ° o ° ° °
Pantalla color TFT ° ° ° ° ° °
de 5" (127 mm)
Opciones de M MoT MoT M M M
entrada/salida
Funciéon de control ° ° ° ° ° °
manual
Entrada de 4- ° °
20mAy
calibracion
Salida de 4-20 mA °
Entrada de ° °
contacto

(pulsos/lotes)

(WATSON J
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Modos de

. . Universal
funcionamiento

Manual

Entrada para °
sensor de presién

(el sensor de

presion se

adquiere por

separado)

Rango de ajuste 1900:1 1900:1
manual de la

velocidad*

Incremento 0,1 0,1
minimo de la

velocidad de

ajuste del eje

motriz

Resolucién de 4- 2184:1

20 mA
Entrada de ° °
marcha/parada

Salida de °
marcha/estado

Salida de alarma °
Cuatro salidas °
configurables de

relé

Entrada para °

recuperacién
remota de fluidos

Universal+ EtherNet/IP PROFIBUS PROFINET
° ° ° °
1900:1 1900:1 1900:1 1900:1
0,1 0,1 0,1 01

2184:1
°
°
°
°
° ° ° °

* El rango de ajuste de la velocidad depende del cabezal elegido; aqui se muestra el valor maximo

4.8.4.3

Opcién
Rearranque automatico
Bloqueo automatico del teclado
Proteccién mediante PIN
Numero de activo
Etiqueta de la bomba
Modo: Manual
Horas de uso

Contador de volumen (l)

MARLOW

Ajustes predeterminados para la puesta en marcha

Predeterminado

APAGADO
APAGADO
APAGADO
123465789A
WATSON-MARLOW
Manual
0
0



Opcién Predeterminado

Factor de escalado analégico 1,00

Valor de calibracién del caudal 32,29

4.9 Resumen de la HMI

La interfaz hombre-maquina (HMI, por sus siglas en inglés) es una pantalla TFT con teclas. Las teclas
se utilizan para acceder a los menus y configurar u operar la bomba.

En la tabla siguiente se detalla la informacion relativa a las teclas y menus de la HMI:

Elemento Método

Las teclas que se destacan en [\|d€JN®jindican las opciones en pantalla
seleccionadas pulsando la tecla programable =

Las palabras en COLOR NEGRO, NEGRITA Y MAYUSCULAS indican el
nombre de una tecla en la bomba. Por ejemplo, INICIO

Botdn Seleccionar

Boton en la bomba

Las palabras en negrita y color azul son indicaciones que aparecen en
la pantalla de la bomba. Por ejemplo, Ajustes generales .

Las palabras en COLOR AZUL, NEGRITA Y MAYUSCULA son el
encabezado que aparece en la parte superior de la pantalla de la bomba.
Por ejemplo, MENU PRINCIPAL.

Texto en pantalla

Encabezado de la
pantalla

(WATSON J
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4.9.1

Distribucion de la HMI

A continuacion, se resumen las funciones de las teclas:

Ndmero

10

(WATSON J
MARLOW

Nombre

Pantalla TFT a colores
Calibracién del caudal
Teclas +/-

MODO 1

Tecla programable 2
Tecla programable 1
MAX

PARADA

INICIO

INICIO 1

WATSON,
MARLOW

Resumen

Pantalla de la HMI con luz de fondo.

Esta tecla activa el modo de calibracién del caudal

Estas teclas se utilizan para cambiar los valores programables y para
subir o bajar la barra de seleccion por los menus.

Al pulsar la tecla MODO, aparece el menu de MODO

Ejecuta la funcidn que aparece directamente por encima de la tecla.
Ejecuta la funcién que aparece directamente por encima de la tecla.
Esta tecla hace funcionar la bomba a maxima velocidad cuando se
encuentra en modo manual. Es util para cebar la bomba.

Esta tecla detiene la bomba al pulsarla en cualquier momentoy en
cualquier modo de control.

Esta tecla:

« Arranca la bomba a la velocidad definida cuando se
encuentra en modo manual o durante la calibracion del
caudal.

« Entrega una dosis de contacto cuando se encuentra en modo
CONTACT (Contactor).
En todos los deméas modos de control, esta tecla no arranca la
bomba.

Al pulsar la tecla INICIO, el usuario regresa al ultimo modo
operativo conocido.

Si se pulsan las teclas MODO o INICIO al aplicar cambios en la configuracion,
dichos cambios no se guardan



49.2 Pantalla HOME

La pantalla INICIO es la pantalla principal que muestra el tltimo modo operativo que se seleccion6 en
el modo Manual. Se accede a esta pantalla con la tecla INICIO.

A continuacion hay un ejemplo de una pantalla INICIO en el modo Manual.

Pantalla Inicio: (Modo Manual)

@ @ ©®

L8 —1@
ol 1234

~— 3)

[ - -

Elemento Descripcion

Indica la seleccién del mend.

Indica que la red esta conectada (se muestra EtherNet/IP)
Muestra la etiqueta de la bomba

Indica que el bloqueo del teclado esta activado

u A W N =

Indica que la bomba esta en modo de Rearranque automatico (cuando el
Rearranque automatico esta activado)

Muestra la velocidad de la bomba y las unidades

N o

Indica las opciones de MENU e INFO accesibles mediante las teclas programables

8 La barra de estado solo aparece si estan habilitadas las funciones Monitor de nivel
de fluido o Contador de revoluciones

(WATSON 4
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Pantalla Inicio: (Modo Manual)

Indica el estado de funcionamiento de la bomba

La bomba muestra un icono ROJO de parada cuando esta en estado
de parada manual. En este estado, la bomba no arrancard a menos
que se pulse la tecla INICIO

La bomba muestra un icono de PAUSA ROJO cuando recibe una
entrada de parada remota estando en estado de espera. La bomba
entra en estado de espera al pulsar la tecla INICIO en modo manual
o al seleccionar el modo Analdgico. En este estado, la bomba
respondera a un cambio en el estado de la entrada de
arranque/parada y puede ponerse en marcha automaticamente
cuando recibe una sefial de control.

Cuando la bomba estd en marcha, muestra un icono giratorio que
indica el estado de bombeo



49.3 Pantalla INFO

La pantalla INFO deberia informar al usuario la configuracién del accionamiento. Es accesible incluso
si la proteccién mediante PIN esta activa. Es posible acceder a la pantalla de informacién desde la
pantalla de inicio del accionamiento en cualquier modo usando la tecla INFO.

A continuacion, hay un ejemplo de la pantalla INFO.

Pantalla INFO: (Modo Manual)

~,
g

-

Flow calibration 11.00ml/rev

N

—~

Run hours 20hrs

Volume counter 374l

—~ Fluid Level I - _<3>

(1 F— | speet
- —O

— Pumphead type
Tube material

Flow

rate

Revolution counter x
ROE
- té/m
Elemento Descripcion

1 Caracteristicas seleccionadas por el usuario.
2 Seleccién del menu.
3 Valores y articulos definidos por el usuario
4 Barra de visualizacion del caudal
5 Indicacién visual sobre si el contador de revoluciones estéa activado o

desactivado

6 Indica las opciones MENU y SALIR accesibles mediante las teclas
programables

Las caracteristicas disponibles en la pantalla dependeran del modelo del accionamiento.

(WATSON 4
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4.9.4 Resumen del MENU PRINCIPAL

EI MENU PRINCIPAL es el menu del nivel mas alto. Es posible acceder a todas las caracteristicas,
funcionalidades y ajustes desde este menu y los submenus posteriores.

A continuacion, se observa la pantalla del menu principal.

Pantalla del MENU PRINCIPAL:

MAIN MENU

|

Fluid level monitor
Security settings
General settings
@_, MODE menu
Caontrol settings

Help

Elemento Descripcion
1 Submenus seleccionados por el usuario.
2 Seleccién del menu.
3 Opciones SELECCIONAR y SALIR accesibles mediante las teclas

programables.

El menu principal contiene los siguientes submenus:

Submenu Resumen

Indicador de nivel de fluido Menu utilizado para configurar y ver el nivel de fluido del recipiente de
entrada.

Ajustes de seguridad Menu utilizado para controlar el acceso a la bomba, como la
proteccién mediante PIN

Ajustes generales Menu utilizado para para aplicar ajustes generales, como idioma,
unidades de caudal, nimero de activo, restaurar ajustes de fabrica,
etc.

Menu de MODO Menu utilizado para cambiar el modo de la bomba, como manual,

analégico o de red

(WATSON J
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Submenu

Ajustes de control

Ayuda

(WATSON 4
MARLOW

Resumen

Menu utilizado para definir ajustes de control, como el limite de
velocidad del cabezal, y para restaurar las horas de funcionamiento y
configurar entradas y salidas.

Menu utilizado para mostrar informacién de ayuda, como un enlace a
estas instrucciones, el nimero de activo o la version de software.



49,5 Resumen del MENU DE MODO

El mend de MODO enumera los modos disponibles. Se accede al mend de MODO con la tecla
programable 1, cuando la opcién esta resaltada. Si fuera necesario, los ajustes estaran disponibles

mediante la tecla programable 2 cuando la opcidn esté resaltada.

Pantalla del MENU de MODO:

Manual

Flow calibration

Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

@

e

Elemento Descripcion
1 SELECCIONAR activa el acceso al modo seleccionado
2 AJUSTES permite configurar el modo seleccionado.

El mend MODO contiene los siguientes submendus.

Modo Resumen

Manual (ajuste de
fabrica)

Permite operar la bomba de forma manual
(Inicio/Parada/Velocidad)
Calibracién del caudal El caudal se calibra en funcién de la bomba

Analégico de 4-20mA | La velocidad de la bomba se controla mediante
una sefial analdgica
Modo de contacto La bomba medira una dosis especifica de fluido
cuando reciba una sefial externa o cuando el

operador pulse el boton verde INICIO.

PROFIBUS Permite el intercambio de datos
Ethernet/IP Permite el intercambio de datos
PROFINET Permite el intercambio de datos

Recuperacion de fluido Permite que la bomba funcione en reversa para
recuperar fluido de la linea de descarga.

(WATSON J
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Excepcién de modelo

También es posible operar la
bomba mediante Inicio/Parada

TODOS LOS MODELQOS

Solo para Universal y Universal+

Solo para los modelos Universal y
Universal+

Solo PROFIBUS
Solo EtherNet/IP
Solo PROFINET
Todos los modelos



5 Almacenaje

5.1 Condiciones de almacenamiento

e Rango de temperaturas de almacenamiento: -20 °C a 70 °C (-4 °F a 158 °F)
e Bajo techo
« No exponer a la luz solar directa

e Humedad (sin condensado): 80 % hasta 31 °C (88 °F), decreciendo linealmente hasta el 50 % a
40 °C (104 °F)

5.2 Vida util

La vida util de almacenajel es 2 afios cuando se almacena en el embalaje original y en las condiciones
de almacenamiento indicadas en la secci6n anterior.

NOTA 1 La vida util de almacenaje del cabezal se encuentra en la etiqueta al costado de la caja

(WATSON J
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6

6.1

Elevacion y transporte

Producto en el embalaje

El accionamiento y el cabezal se suministran en embalajes distintos. El peso es el siguiente:

6.1.1

6.1.1.1

Manual
Universal
Universal+
PROFIBUS
EtherNet/IP
PROFINET

6.1.1.2

Universal

Universal+

(WATSON J
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Peso embalado

Accionamiento: Tipo M

Modelo
kg

14,8
14,9
14,9
14,9
14,9
14,9

Accionamiento: Tipo T

Modelo
kg

15,0
15,0

Peso embalado

Ib

32,63
32,85
32,85
32,85
32,85
32,85

Peso embalado
Ib
33,07
33,07



6.1.2 Procedimiento: Elevacion y transporte del producto en el
embalaje

PRECAUCION

La bomba embalada puede pesar hasta 15,0 kg (33,07 Ib),, segtin el modelo. Una caida
de la bomba podria causar lesiones en los pies. Al levantar y mover la bomba, use el
equipo de proteccién personal indicado.

Levante y transporte el producto siguiendo el procedimiento a continuacion:

1. Observe en el embalaje el simbolo de la posicion vertical. n

2. Use ambas manos para levantar el paquete, de acuerdo con los procedimientos de seguridad
e higiene locales, y mantenga el producto en posicion vertical en todo momento.

6.2 Producto retirado del embalaje

Si el producto se ha retirado del embalaje:

o No levante la bomba sujetandola por la parte superior de la HMI.

o Respete las siguientes indicaciones de seguridad

PRECAUCION

Levantar o mover la bomba con el cabezal instalado puede causar que el cabezal se
desconecte del accionamiento y se caiga.

PRECAUCION

No coloque ni mueva el accionamiento sujetandolo por el eje motriz. El eje motriz tiene
bordes que pueden causar abrasién.

(WATSON J
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7 Desembalaje

7.1 Componentes suministrados

El accionamiento y el cabezal H-FLO se venden por separado. A continuacion, se detallan los
componentes que se suministran con cada pieza

7.1.1 Accionamiento

El accionamiento viene con los siguientes articulos incluidos en el embalaje

« Modelo elegido de la unidad motriz

o 2 conectores de fluido (rosca paralela hembra de 3/4" en PVC-U), tanto en Rp como en NPT 1

e 2 collares de conexién (PVC-U)
o Cable de alimentacion (no desmontable) con enchufe apto para la region

« 3 prensaestopas para cable para los modelos de conexién de control tipo T solamente 2

« Folleto informativo de seguridad con un cédigo QR a estas instrucciones

e Declaracion de conformidad

Los accionamientos con una “A” al final del cédigo de producto se
suministran con conectores de fluido NPT. Todos los demas
codigos de producto del accionamiento se suministran con
conectores de fluido Rp.

Los 3 prensaestopas para cable de conexion de control se
entregan solo con los modelos tipo T.

7.1.2 Cabezal

El cabezal viene con los siguientes articulos incluidos en el embalaje:
e Modelo o cabezal elegido
e 2 sellos de conexién de fluido preinstalados en el cabezal
o Folleto informativo de seguridad con un cédigo QR a estas instrucciones

o Declaracién de incorporacion

MARLOW



7.2 Desembalaje, inspeccion y eliminacion del
embalaje

1. Retire con cuidado todas las piezas del embalaje.

2. Verifique que todos los componentes en "7.1 Componentes suministrados" en la pagina
anterior estén presentes

3. Examine los componentes por si se hubiesen producido dafios durante el transporte.

4. Sialguno de los componentes falta o estd dafiado, comuniquese de inmediato con el
distribuidor de Watson-Marlow.

5. Elimine el embalaje de acuerdo con la normativa local.
o Cajainternay externa: Cartdn (reciclable)
e Proteccion del cabezal: Bolsa de plastico (reciclable)

e Proteccion de documentos y accesorios: Bolsa de plastico (reciclable)

(WATSON J
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8 Instalacion: resumen

8.1 Responsabilidad

La instalacién solo debe estar a cargo de una persona responsable y competente en su especialidad
de acuerdo con el capitulo Instalacion.

8.2 Uso de la HMI para la instalacion

Sera necesario usar la HMI para configurar la bomba durante la instalacion. Antes de iniciar la
instalacién, consulte las pantallas, operaciones clave y menus del resumen de la HMI en "4.9 Resumen
de la HMI" en la pagina 41.

(WATSON J
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8.3 Secuencia de los capitulos de instalacion

La instalacién se detalla en la secuencia a continuacién:
1. "9 Instalacién - Capitulo 1: Elementos fisicos" en la pagina 56
2. "10 Instalacién - Capitulo 2: Suministro eléctrico" en la pagina 62
3. "11 Instalacién - Capitulo 3: Paso de fluido" en la pagina 66
4. "12 Instalacion - Resumen del Capitulo 4: Control" en la pagina 81
Este capitulo se divide en subcapitulos, dependiendo del modelo:
o "13 Instalacién - Subcapitulo 4A: Control (Modelo: Manual)" en la pagina 82

o "14 Instalacién - Subcapitulo 4B: Control (Modelos: Universal y Universal+)" en la pagina
89

o "15 Instalacién - Subcapitulo 4C: Control (Modelo: PROFIBUS)" en la pagina 142
o "16 Instalacién - Subcapitulo 4D: Control (Modelo: EtherNet/IP)" en la pagina 160
o "17 Instalacién - Subcapitulo 4E: Control (Modelo: PROFINET)" en la pagina 175

Siga la instalacion en la secuencia especifica indicada arriba. Las instrucciones se han redactado en un
orden especifico para garantizar que la bomba cuente con lo siguiente:

e Suministro eléctrico ("10 Instalacion - Capitulo 2: Suministro eléctrico" en la pagina 62) antes
del procedimiento de instalacion del cabezal por primera vez en "11 Instalacion - Capitulo 3:
Paso de fluido" en la pagina 66

e Un cabezal instalado ("11 Instalacion - Capitulo 3: Paso de fluido" en la pagina 66) antes de la
configuracién usando la HML.

o Conexiones de control instaladas ("12 Instalacién - Resumen del Capitulo 4: Control" en la
pagina 81) antes de la configuraciéon usando la HMI

8.4  Estructura de los capitulos de instalacion

Cada uno de los capitulos de instalacién se divide en tres partes principales:
1. Parte 1: Requisitos de instalacién, especificaciones e informaciéon del capitulo
2. Parte 2: Procedimientos de instalacion del capitulo

3. Parte 3: Capitulo especifico con las instrucciones de configuracion de la HMI
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9 Instalaciéon - Capitulo 1:
Elementos fisicos

En todas las ilustraciones de este capitulo, el cabezal se representa para conceptualizar la instalacion
final. Solo se debe instalar el cabezal después de completar "9 Instalacién - Capitulo 1: Elementos
fisicos" arriba y "10 Instalacion - Capitulo 2: Suministro eléctrico" en la pagina 62.

9.1 Parte 1: Requisitos de instalacion,
especificaciones e informacion del capitulo

9.1.1 Responsabilidad

La instalacién solo debe estar a cargo de una persona responsable y competente en la instalacion
fisica de los sistemas de bombeo.

La persona responsable debe llevar a cabo una evaluacion de riesgos para determinar si existen
peligros antes del disefio del sistema relevante, una tarea de instalacidon o un procedimiento.
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9.1.2 Ubicacion

Se debe instalar el producto de forma tal que ninguna pieza de la bomba supere los limites indicados
a continuacion:

9.1.2.1 Condiciones ambientales y operativas

Elemento Especificaciones

Rango de temperaturas ambiente 5°Ca45°C(41°Fa 113 °F)

Humedad (sin condensado) 80 % hasta 31 °C (88 °F), decreciendo linealmente hasta el
50 % a 40 °C (104 °F)

Altitud maxima 2000 m (6560 pies)

Grado de contaminaciéon del entorno previsto 2

Ruido <70dB(A)a1m

Temperatura maxima del fluido Cabezales SEBS: 40 °C (104 °F) 1
Cabezales Santoprene: 45 °C (113 °F) 1

Entorno Interiores y al exterior con limitaciones 2

Proteccién contra la penetracion IP66, NEMA4X

La compatibilidad quimica depende de la temperatura. En "28
Compatibilidad quimica" en la pagina 266 se detalla un
procedimiento para verificar la compatibilidad quimica.

En ciertas condiciones, la bomba es apta para usar en exteriores
de forma limitada. Comuniquese con un representante de
Watson-Marlow para recibir asesoramiento.
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9.1.2.2  Superficie alrededor del producto: no esta cerrado

La bomba se debe instalar de forma tal que facilite tareas adicionales de instalacion, asi como la
operacion, el mantenimiento y la limpieza. Los puntos de acceso no deben estar obstruidos ni
bloqueados.

Las imagenes y la tabla explicativa a continuacién detallan los espacios libres de la instalacion:

OO \&k&&\\
3 N

L L LA

N N
Nidmero Espacio libre minimo Comentario
1 0 mm Debe definirlo el usuario en funcion del montaje
2 200 mm, 7,87 pulg. Instalacion y desmontaje del cabezal (se muestra un cabezal

con montaje a la derecha)
3 150 mm, 5,91 pulg. El espacio libre minimo depende de lo siguiente:
« Elradio de curvatura del cable de alimentacién

Se necesitard mas espacio libre a fin de acceder a la parte
posterior de la bomba para:

« Consultar la informacién (nimero de serie, nombre
del producto)

« Hacer una prueba de continuidad a tierra

4 100 mm, 3,94 pulg. El espacio libre se basa en una bomba con una puerta en el

punto 4 que pueda abrirse o cerrarse hacia la parte
Modelos PROFIBUS, EtherNet/IP, delantera de la bomba.

PROFINET = 115 mm (4,53 pulg.) 'Se necesitara mas espacio libre para:
. Instalar los cables de control
« Abriry cerrar la cubierta de la HMI

« Usaryver la pantallay el teclado

Si la bomba se debe instalar dentro de una carcasa, comuniquese con un representante de Watson-
Marlow para recibir asesoramiento.
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9.1.2.3  Superficie y orientacion

La bomba se debe instalar de la siguiente manera, de acuerdo con las ilustraciones y explicaciones de
la tabla a continuacién:

Sobre una superficie:

Niumero Informacién

1 Instale la bomba sobre una superficie nivelada.

El montaje sobre una pendiente puede causar deficiencias en la lubricacion,
con el consiguiente dafio de la bomba debido a la aceleracion del desgaste.
Instale la bomba sobre una superficie nivelada.

2 Con un montaje en superficie (por ejemplo, una base):

« Apto para garantizar que las conexiones de entrada del paso de fluido
tengan espacio suficiente para la instalacién y el desmontaje.

« Apto para garantizar que la altura de la bomba sea cdmoda para la
operacion.

« La capacidad nominal debe resistir todo el peso de un conjunto completo y
del producto bombeado

« Debe haber compatibilidad quimica con los fluidos bombeados

« Sinvibraciones

Una pendiente excesiva puede causar deficiencias en la lubricacién, con el
consiguiente dafio de la bomba debido a la aceleracion del desgaste. Instale la
bomba sobre una superficie sin vibraciones excesivas.
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9.1.3 Dimensiones de montaje de la bomba

Las dimensiones para el montaje de la bomba se detallan en la ilustracién y la tabla a continuacién:

E
| |

C _'
e D L

R N | T

Dimensién
Letra

mm pulg.

A 276 10,87
B 35 1,38

C 224 8,82

D 260 10,24
E1 11 0,43
= 14 0,55

Las ranuras de montaje estan disefiadas para aceptar una
fijacion de anclaje no mayor que un perno M8 con una
arandela plana M8 de al menos 15 mm de diametro externo.
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9.2 Parte 2: Procedimientos de instalacion del
capitulo

9.2.1 Lista de verificacion previa a la instalacion del capitulo

Lleve a cabo la siguiente verificacién previa a la instalacién antes de avanzar con el procedimiento de
instalacion siguiente:

1. Verifique que se cumplen todos los requisitos de la parte 1 de este capitulo.

2. Verifique que la bomba todavia no esta conectada al suministro eléctrico, al paso de fluido ni
al sistema de control. La instalacion de estos elementos se detalla los capitulos siguientes.

Si hay algun problema con cualquiera de los elementos de la lista de verificacion previa a la
instalacién, no avance con los procedimientos de este capitulo hasta resolverlo.

9.2.2 Procedimiento: Colocacidon y montaje de la bomba

1. Verifique que se hayan completado las verificaciones previas a la instalacién del capitulo.
2. Verifique que la superficie donde se montara la bomba esté lista.

3. Coloque el accionamiento sobre la superficie donde se montara.

PRECAUCION

No coloque ni mueva el accionamiento sujetandolo por el eje motriz. El eje motriz tiene
bordes que pueden causar abrasién.

Si la bomba quedara sujeta a la superficie, siga estos pasos adicionales

4. Apriete las fijaciones de anclaje de manera uniforme hasta que el accionamiento quede bien
sujeto. No apriete en exceso.

5. Verifique que el accionamiento esté montado de manera segura y no pueda moverse
facilmente.
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10 Instalacion - Capitulo 2:
Suministro eléctrico

10.1 Parte 1: Requisitos de instalacion,
especificaciones e informacion del capitulo

10.1.1 Especificaciones de alimentacion

Conecte la unidad Unicamente a un suministro eléctrico monofasico con descarga a tierra que cumpla
con las especificaciones de la tabla a continuacion:

Elemento Especificaciones
Tensién/frecuencia de alimentacion Corriente alterna (~100 a 240 V CA, 50/60 Hz)
Fluctuacién de tensién maxima +10 % de tensién nominal
Categoria de sobretension II
Consumo eléctrico 350 VA, 330 W

Si no es posible garantizar la calidad del suministro de CA, recomendamos usar un equipo adecuado
de estabilizacién del suministro eléctrico (disponible a nivel comercial).

10.1.2 Dispositivos externos

10.1.2.1 Proteccion de sobreintensidad

Use un circuito protegido adecuado de acuerdo con la normativa local. La proteccion de
sobreintensidad recomendada varia de acuerdo con la tensién del suministro eléctrico.

Tension Intensidad

230V CA 2A
115V CA 4A
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10.1.2.2 Desconexion del suministro eléctrico (aislamiento)

El cable de alimentacién cuenta con un fusible. El cable de alimentacion y el enchufe son especificos
para el cédigo de producto, en funcién de la ubicacion geografica donde se usara la bomba. El
enchufe es el dispositivo de desconexién del suministro eléctrico. El enchufe no es bloqueable, para
poder conectarlo a un toma acorde con la ubicacién geografica.

Durante la instalacion eléctrica, la bomba debe colocarse de forma tal que el dispositivo de
desconexidn sea facil de alcanzar y operar cuando sea necesario aislar el suministro eléctrico.

ADVERTENCIA

El enchufe no es de categoria IP66 o NEMA 4X. Conecte el enchufe a un toma cuya
clasificacion de carcasa coincida con el nivel de proteccién de ingreso exigido para esa
aplicacién.

10.2 Parte 2: Procedimientos de instalacion del
capitulo

10.2.1 Lista de verificacion previa a la instalacion del capitulo

En esta etapa de la secuencia de instalacion, la bomba deberia instalarse fisicamente sin suministro
eléctrico y sin el paso de fluido o el sistema de control conectados.

Antes de instalar el cable de suministro eléctrico, lleve a cabo la siguiente verificacion previa a la
instalacién para verificar:

e Que la bomba se ha instalado de acuerdo con las instrucciones de "9 Instalacion - Capitulo 1:
Elementos fisicos" en la pagina 56.

e Que se cumplen todos los requisitos de la parte 1 de este capitulo.
e Que el cable de alimentaciéon no esta dafiado

¢ Que el enchufe de alimentacién de CAy el toma correspondiente sean correctos para su pais,
region o instalacién.

Si hay algun problema con cualquiera de los elementos de la lista de verificacion previa a la
instalacién, no avance con los procedimientos de este capitulo hasta resolverlo.
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10.2.2 Prueba de continuidad a tierra usando el punto de prueba
de continuidad a tierra

Se debe probar la continuidad a tierra desde el enchufe hasta la bomba en el punto de prueba de
puesta a tierra, ubicado en la parte posterior de la bomba e identificado con este simbolo:

No pruebe la continuidad a tierra en el eje del motor, en lugar de usar el punto de prueba de puesta a tierra,
porque la alta corriente dafiara el motor. Para medir la continuidad a tierra, use siempre el punto de prueba
mencionado

10.2.3 Procedimiento: Conexion a una fuente de alimentacion

1. Complete la lista de verificacién previa a la instalacién indicada en "10.2.1 Lista de
verificacion previa a la instalacion del capitulo” en la pagina anterior.

2. Verifique que el toma del enchufe esté aislado del suministro eléctrico.

3. Verifique que el dispositivo de desconexion del suministro eléctrico sea facil de alcanzary
operar cuando sea necesario aislar el suministro eléctrico.

4. Conecte el enchufe al toma.

5. Encienda el suministro eléctrico al toma del enchufe. La bomba recibira alimentacién de
inmediato y se encendera la pantalla HMI
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10.2.4 Prueba del suministro eléctrico y primer arranque de la
bomba

Cuando la bomba se enciende por primera vez, aparece un mensaje de deteccion de fugas. Esto se
debe a que todavia no se ha instalado el cabezal.

FUGA DETECTADA

Bomba detenida.

A

El cabezal ha caducado.

Cambie el cabezal y pulse CONFIRMAR
tras eliminar la fuga

CONFIRMAR

Para los fines de la prueba de suministro eléctrico de la bomba, este mensaje indica que la unidad
esta recibiendo alimentacién.

El procedimiento para instalar el cabezal por primera vez se detalla en "11.2.2 Procedimiento:
Instalacién del cabezal" en la pagina 71
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11 Instalacion - Capitulo 3: Paso de
fluido

11.1  Parte 1: Requisitos de instalacion,
especificaciones e informacion del capitulo

11.1.1 Conectores del paso de fluido

El accionamiento se suministra con 2 conectores de fluido (rosca paralela hembra de 3/4" en PVC-U),
tanto en Rp como en NPT 1.

|
___ .

La conexién principal con el paso de fluido es mediante este conector, junto con los collares de
conexion y las juntas toricas del cabezal, como se ilustra a continuacién:

Los accionamientos con una “A” al final del cédigo de producto se
suministran con conectores de fluido NPT. Todos los demas
codigos de producto del accionamiento se suministran con
conectores de fluido Rp.
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11.1.2 Dispositivo auxiliares

Las bombas Watson-Marlow se deben instalar en los sistemas de paso de fluido con dispositivos
auxiliares especificos que garanticen la seguridad durante la operacién. Las secciones siguientes
detallan estos requisitos.

Todos los dispositivos, conexiones o tuberias:

e Ser quimicamente compatible con el fluido bombeado

e Deben tener una especificacién nominal mayor que la de la aplicacion.
11.1.2.1  Valvula sin retorno

Instale una valvula de retencidn en el paso de fluido de descarga, lo mas cerca posible del cabezal, en
aquellas aplicaciones donde el reflujo presurizado podria generar un peligro en caso de falla de una
manguera o elemento del cabezal.

Si la bomba debe funcionar en reversa, se debera evitar la valvula sin retorno durante esta operacion,
a fin de evitar una obstruccioén.

11.1.2.2 Dispositivo de seguridad contra sobrepresiones

La bomba Watson-Marlow funciona mediante desplazamiento positivo. Si se produce una obstruccion
o restriccion, la bomba sigue operando hasta que se llegue a una de estas situaciones:

e La manguera o elemento del cabezal, o el dispositivo auxiliar, se rompe, tiene fugas o falla de
alguna otra manera

» Latuberia del paso de fluido, o el dispositivo auxiliar, se rompe, tiene fugas o falla de alguna
otra manera

o Falla el accionamiento

Instale un dispositivo de seguridad contra sobrepresiones que pueda activarse de forma automatica
en caso de un evento de sobrepresién. El dispositivo deberia:

o Estar lo mas cerca posible del puerto de descarga del cabezal
o Poder configurarse a una presién menor que la presiéon nominal del sistema
o Poder detener la bomba o desviar el fluido hacia un lugar seguro al activarse

o Tener la caracteristica de ser a prueba de fallos
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11.1.2.3 Valvulas de aislamiento y drenaje

Se deben instalar valvulas de aislamiento y drenaje en el paso de fluido en estos casos:
e Cuando no sea practico drenar todo el paso de fluido durante:
o El reemplazo de la manguera o elemento del cabezal

o Procedimientos donde es necesario quitar la bomba de servicio, por ejemplo en caso de
falla

e Cuando la bomba funcione como una valvula al detenerse, evitando que el fluido circule a
través del cabezal.

o Sin embargo, a medida que se desgaste la manguera, el elemento o el cabezal, puede
existir circulacién a través del cabezal. En las aplicaciones donde la circulacién a través
del cabezal sea inadmisible o suponga un peligro, se deben instalar valvulas de
aislamiento.

Las valvulas se deben abrir antes de la operacién de la bomba y se deben cerrar una vez detenida.

11.1.3 Tuberias de entrada y de descarga

11.1.3.1 Generalidades

Las tuberias de entrada y descarga deben:
o Ser lo mas cortas que sea posible
« Ser lo mas directas que sea posible
e Segquir la ruta mas recta
o Utilizar codos de radio amplio

« Ademas, deben tener el mayor didmetro interno que admita su proceso.
11.1.3.2 Calibracion del caudal

Para efectuar una calibracién del caudal, el sistema de tuberias de descarga debe estar disefiado de
forma tal que permita bombear hacia un recipiente graduado cerca de la bomba.

11.1.3.3 Vibracion en tuberias

Las bombas peristalticas generan una pulsacion que causa vibraciones en la manguera peristaltica y
el paso de fluido.

Se debe efectuar una evaluacién de integridad y vibraciones de las tuberias para determinar el nivel
de vibracién apto para la instalacion.
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11.1.3.4 Rebose de seguridad

Todos los modelos de cabezal tienen un rebose de seguridad con espigas de manguera, como se
ilustra a continuacion

En el improbable caso de que se produzca una falla en el sensor de deteccion de fugas, el rebose de
seguridad proporciona una ruta segura para la mezcla de fluido y lubricante.

El rebose de seguridad del cabezal tiene una tapa de goma, instalada en fabrica, que se destapa, sin
retirarse, durante la instalacion de dicho rebose.

Durante la instalacion, quite la tapa de goma de la abertura para dar lugar a la tuberia del rebose de
seguridad conectada, pero sin retirar la tapa por completo.

El rebose de seguridad debe circular desde la bomba hacia un sistema disefiado con estas
caracteristicas:

e Contar con ventilacion

o No admitir el reflujo por motivos de presidon u obstruccién
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o Tener una capacidad suficiente

e Que resulte obvio para el usuario si hay circulacién de fluido en caso de un rebose de
seguridad

11.2 Parte 2: Procedimientos de instalacion del
capitulo

11.2.1 Lista de verificacion previa a la instalaciéon del capitulo

Antes de instalar el paso de fluido, lleve a cabo la siguiente verificacion previa a la instalacion para
asegurarse de lo siguiente:

e Que la bomba se ha instalado de acuerdo con las instrucciones de "9 Instalacion - Capitulo 1:
Elementos fisicos" en la pagina 56 y "10 Instalacién - Capitulo 2: Suministro eléctrico" en la
pagina 62

e Que se cumplen todos los requisitos de la parte 1 de este capitulo.
e Que el cable de alimentaciéon no esta dafiado

e Que el dispositivo de desconexion del suministro eléctrico sea facil de alcanzar y operar
cuando sea necesario aislar el suministro eléctrico

e Que todos los elementos y herramientas para la conexién de la bomba al paso de fluido estén
a mano

Si hay algun problema con cualquiera de los elementos de la lista de verificacion previa a la
instalacién, no avance con los procedimientos de este capitulo hasta resolverlo.
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11.2.2 Procedimiento: Instalacion del cabezal

A continuacion, se detalla el procedimiento de instalaciéon para una bomba a mano derecha. El
procedimiento para una bomba a mano izquierda es idéntico.

1. Verifique que se hayan completado las verificaciones previas a la instalacién del capitulo.

2. Aisle el suministro eléctrico del accionamiento.

3. Verifique que la palanca de bloqueo, indicada en la imagen a continuacién, esté en la
posicion que permite instalar el cabezal.

La palanca de bloqueo del cabezal no esta disefiada para aflojarse o apretarse con una herramienta.
Siempre mueva las palancas a mano.

4. Alinee el cabezal con el eje motriz de la bomba y deslicelo para colocarlo en la carcasa de la
bomba.

5. Gire el cabezal en sentido horario unos 15°.

6. Verifique que las lengletas de retencién se traben.

7. Verifique que la flecha grabada en el cabezal apunte hacia arriba.
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8. Bloquee manualmente la posicidn del cabezal mediante la palanca de bloqueo. No use
ninguna herramienta.

9. Conecte el suministro eléctrico a la bomba. La bomba iniciara su primera secuencia de
arranque y aparecera el logotipo de Watson-Marlow durante tres sequndos.

Pumps

10. Aparecera la pantalla siguiente, donde se puede seleccionar el idioma.

Use las teclas +/- para resaltar el idioma que prefiera.

=

Espafiol

Francais
Deutsch
Portugués
Italiano
Nederlands

E5°4
sl

SELECCIONAR

11. Pulse JIRId@@l\/\:{mll>ara elegir Idioma.
12. Pulse [@eINIFYV:\:¥slpara continuar.
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13.
14.

15.
16.
17.

Pumps

Ud. ha seleccionado castellano.

CONFIRMAR RECHACE

Para modificar la seleccion, pulse [ @zV VANl

Pulse Inicio y haga funcionar el cabezal varias revoluciones.

Detenga la bomba.
Aisle la bomba del suministro eléctrico.

Verifique que la palanca de bloqueo siga en la posicién de bloqueo.

Si no:

e Aisle la bomba del suministro eléctrico

e Mueva la palanca de bloqueo para bloquear

o Repitalos pasos13a 16

11.2.3 Procedimiento: Instalacion del paso de fluido por primera

vez

. Verifique que se hayan completado las verificaciones previas a la instalacién del capitulo.

2. Aisle el suministro eléctrico del dispositivo.

Verifique que esté instalado el cabezal. Si no lo estd, siga primero el procedimiento "11.2.2
Procedimiento: Instalacion del cabezal" en la pagina 71.

Conecte el conector del paso de fluido de proceso al conector de fluido del cabezal usando
una herramienta adecuada para sujetar cada conector.

Apriete a mano.

6. Vuelva a conectar el suministro eléctrico.

Haga funcionar la bomba y observe si hay fugas en las conexiones del paso de fluido. Si se
observan fugas. Detenga la bomba y repita los pasos 5y 6.

Instale el rebose de seguridad del cabezal segun las indicaciones a continuacion.
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11.2.4 Conecte el rebose de seguridad

Durante la instalacion, quite la tapa de goma de la abertura para dar lugar a la tuberia del rebose de
seguridad conectada, pero sin retirar la tapa por completo.

No obstruya el rebose de seguridad del cabezal. No coloque una valvula en el cabezal. No deseche la
tapa de goma de seguridad.
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11.3 Parte 3: Capitulo especifico con la
configuracion de la HMI

11.3.1 HMI - Configuracion de las unidades de caudal: Ajustes
generales > Unidades de caudal

Después de instalar el paso de fluido, se debe calibrar el caudal de la bomba. Antes de esta
calibracion, se deben seleccionar las unidades de caudal preferidas en los ajustes generales usando la
HMIL.

Desde el MENU PRINCIPAL:
1. Use las teclas +/- para resaltar Ajustes generales.

y YL ECCIONAR] —

MENU PRINCIPAL

Indicador de nivel de fluido

Ajustes de seguridad
Ajustest generales
Ment de MODO
Ajustes de control
Ayuda

SELECCIONAR SALIR

3. Use las teclas para resaltar la opciéon Unidades de caudal

4. pulse SR E.

AJUSTES GENERALES

Unidades de caudal rpm
Numero de activo

Etiqueta de la bomba

RestaurAjustesFabrica

Idioma

Actualizacién con USB

DESHABILITAR ATRAS

5. Para definir las unidades de caudal que aparecen en todas las pantallas de la bomba.

Use las teclas +/- para resaltar la unidad de caudal que prefiera.
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6. Pulse JaARId@(e]\V\:{lmlara guardar la preferencia.

UNIDADES DE CAUDAL

Seleccionar unidades de caudal:

rpm

ml/min
ml/h
1/min
I/h
I/dia
gal/h
gal/dia

SELECCIONAR ATRAS

11.3.2 HMI - Calibracion del caudal de la bomba: Menid MODO >
Calibracion del caudal

Es posible acceder a la Calibracién del caudal desde el meni MODO usando las teclas +/- o
mediante la tecla Calibracién del caudal.

CAMBIAR MODO

Calibracién del caudal

Analdgico 4-20 mA
Contacto
Recuperacion de fluido
PROFIBUS

ATRAS

SELECCIONAR
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11.3.2.1 Para calibrar el caudal:

1. Ingrese al menu Calibracién del caudaldesde el menti MODOpulsando SARe(@ 0]V il
2. Uso de la tecla Calibracién del caudal.

CAMBIAR MODO
E FLOW

AL
Manual

Calibracién del caudal
Analégico 4-20 mA

Contacto
Recuperacién de fluido
PROFIBUS

ATRAS

SELECCIONAR

3. Use las teclas +/- para ingresar el limite maximo del caudal.

4, WEntrar).

H CALIBRACION DEL CAUDAL 1/5

Use +/- para ajustar
Velocidad: 95.0 rpm
(8740 ml/min)

ENTER CANCELAR
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5. Pulse INICIO para comenzar a bombear un volumen de fluido para la calibracién.

H CALIBRACION DEL CAUDAL 2/5

Velocidad: 95.0 rpm
P Presione INICIO.

ATRAS

6. Pulse PARADA para dejar de bombear fluido para la calibracion.

H CALIBRACION DEL CAUDAL 3/5
Velocidad: 95.0rpm
.Pulse STOP

Volumen
dosificada1958.0ml

CANCELAR

7. Con las teclas ingrese el volumen real de fluido bombeado.

=) CALIBRACION DEL CAUDAL 4/5

Use +/- para ajustar
Velocidad: 95.0rpm
Volumen
dosificado1958.0ml
Volumen

real: 1875.0ml

ENTER RE-CALIBRAR

8. La bomba ya estéa calibrada.
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9. MU NIVl o NA@NR::V NNl D ara repetir el procedimiento.

EH CALIBRACION DEL CAUDAL 5/5
Nuevo valor de calibracién:
valor: 59.75ml/rev

Valor anterior:
valor: 60.68ml/rev

ACEPTAR RE-CALIBRAR

11.3.2.2 Cancelar la calibracion del caudal

1. Pulse INICIO o MODO para cancelar la calibracion.

2. Aparecera esta pantalla de aviso.

Pulse Wo (@OIN[IINV NN Hara continuar.
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CAMBIAR MODO

FLOW
CAL

Calibracién del caudal incompleta,
Pulse CONFIRMAR para ANULAR

ATRAS CONFIRMAR



11.3.2.3 Resolucién de problemas relativos a la calibracién del caudal

Durante la calibracién pueden aparecer las siguientes pantallas de aviso.

Para borrarlas, use Wo RECALIBRARL= '.

CONSEJOS

FLOW
CAL

mejora con volumenes
mas altos

CONTINUAR RE-CALIBRAR

CONSEJOS

Caudal bajo detectado,
debe cambiar

el cabezal

CONTINUAR RE-CALIBRAR

CONSEJOS
E FLOW
CAL
Elvolumen actual se

desvia mucho del volumen medido.

Revise la integridad del sistema.

CONTINUAR RE-CALIBRAR
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12 Instalacion - Resumen del
Capitulo 4: Control

El capitulo de control se divide en los siguientes subcapitulos, de acuerdo con el modelo
"13 Instalacién - Subcapitulo 4A: Control (Modelo: Manual)" en la pagina 82
"14 Instalacion - Subcapitulo 4B: Control (Modelos: Universal y Universal+)" en la pagina 89
"15 Instalacion - Subcapitulo 4C: Control (Modelo: PROFIBUS)" en la pagina 142
"16 Instalacion - Subcapitulo 4D: Control (Modelo: EtherNet/IP)" en la pagina 160
"17 Instalacion - Subcapitulo 4E: Control (Modelo: PROFINET)" en la pagina 175

Siga las instrucciones del subcapitulo correspondientes a su modelo.

12.1 Referencia del diagrama de cableado del
subcapitulo

Se utiliza la siguiente referencia en todos los subcapitulos del Capitulo 4

Simbolo Accién Simbolo Accién
- Arranque @— Salida
= Parada @— Entrada
JL Iniciar dosificacion en @ Analégico
flanco ascendente

Control (4-20 mA/0-10 V)
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13 Instalacion - Subcapitulo 4A:
Control (Modelo: Manual)

Esta seccién contiene informacion sobre la conexién, las especificaciones de entrada/saliday la
configuracién relevante usando la HMI del modelo Manual solamente.

13.1 Parte 1: Requisitos de instalacidn,
especificaciones e informacion del
subcapitulo

13.1.1 Conexiones de control

13.1.1.1 Limites de la seinal de entrada/salida

Limites . i
Parametro - ; , Unidades Comentario
Simb. Min. Nom.| Max.
Tensién de entrada digital alta VD 10,4 +30 \Y 24 VIEC61131-2 Tipo 3
Tension de entrada digital baja VD O 9,2
Tensién de entrada digital max. VD;, -60 60 \Y
absoluta
Limite de corriente de entrada digital IDi, 2,25 mA IEC61131-2 Tipo 3
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13.1.1.2 Resumen - Entrada de control: Inicio/Parada

Se proporciona una conexion de entrada de Inicio/Parada como conexién de entrada para el modelo
manual. Todos los demas modelos utilizan una conexién de entrada para el sensor de presion en el
mismo lugar. Con el modelo manual no es posible utilizar un sensor de presién.

El grafico siguiente detalla dénde esta ubicada esta conexién:

Ubicacién

Especificacion de Enchufe M12 macho de 4 pines cédigo A, IP66 y NEMA4X
los conectores
Especificaciones |Los cables de control para conectarse con el conector de entrada M12 del modelo manual

del cable de estan disponibles como accesorios de Watson-Marlow:
control Elemento Cédigo de producto
Cable de control para Qdos modelo manual, inserto amarillo M12A 0M9.203Y.000 1

de 5 pines, 3 m (10 pies) de longitud

El cable de control para usar con el modelo manual cuenta con un
conector M12 hembra de 5 pines. Este conector de 5 pines se conecta al
conector M12 macho de 4 pines del modelo manual. El 5.° pin (el del
centro) no se usa.

Ilustracion de las
clavijas de salida

(WATSON J
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13.1.1.3 Informacion sobre el cableado - Entrada de control: Inicio/Parada

Funcién

INICIO/PARADA

©

(WATSON J
MARLOW

Clavija

Clavija 1

Clavija 2 (+)

Clavija 3
Clavija 4 (-)

Senal

+24V CC

Il

INICIO/PARADA

0=[0a92VCC]
1=[10,4a30VCC]

Sin conexién del usuario

0V comun

Configurable

No

Si

No
No

Diagrama de cableado




13.2 Parte 2: Procedimientos de instalacion del
subcapitulo

13.2.1 Lista de verificacion previa a la instalaciéon del subcapitulo

Antes de instalar las conexiones de control y cableado, lleve a cabo la siguiente verificacion previa a la
instalacién:

« Verifique que la bomba se haya instalado de acuerdo con las instrucciones de "9 Instalacion -
Capitulo 1: Elementos fisicos" en la pagina 56, "10 Instalacién - Capitulo 2: Suministro
eléctrico" en la pagina 62 y "11 Instalacién - Capitulo 3: Paso de fluido" en la pagina 66

« Verifique que se cumplan todos los requisitos de la parte 1 de este capitulo.
« Verifique que el cable de suministro eléctrico no esté dafiado

e Que el dispositivo de desconexidon del suministro eléctrico sea facil de alcanzar y operar
cuando sea necesario aislar el suministro eléctrico

« Verifique que el o los cables de control no estén dafiados

« Verifique que todos los elementos y herramientas para conectar la bomba al sistema de
control estén a mano

Si hay algun problema con cualquiera de los elementos de la lista de verificacién previa a la
instalacién, no avance con los procedimientos de este capitulo hasta resolverlo.

13.2.2 Precauciones con la conexion de control

Al seguir los procedimientos a continuacién o conectar los cables de control a las clavijas de salida en
los conectores M12

« Mantenga la sefial de 4-20 mA y la de baja tensién independientes del suministro eléctrico

« Conéctese Unicamente a circuitos externos que estén aislados de la tension de red mediante
aislamiento reforzado. Todos los terminales de entrada y salida del producto estan aislados de
los circuitos de red mediante aislamiento reforzado.

« No aplique la tension de red a ninguna de las clavijas de conexién de control M12.

(WATSON J
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13.2.3 Instalacion de los cables de control M12 (tipo M)

13.2.3.1 Tapas protectoras

Durante la fabricacién, las conexiones de control M12 se cubren con tapas protectoras.

Si alguna de las conexiones no se utilizara para el control, deje la tapa colocada, para mejorar la
proteccion del producto. En la imagen siguiente se ilustra una de estas tapas:

13.2.3.2 Procedimiento de instalacion del cable de control M12

Siga el procedimiento a continuacién para conectar los cables de control M12.
1. Aisle la bomba del suministro eléctrico.

2. EfectUe las conexiones del sistema de control usando la informacién de la parte 1 de este
capitulo

Conecte el conector M12 en el lugar correcto de la bomba
Gire el tornillo a mano hasta que quede apretado

Verifique que el cable quede bien sujeto

o v kW

Reconecte el suministro eléctrico a la bomba

(WATSON J
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13.3 Parte 3: Subcapitulo especifico con la
configuracion de la HMI

Las subsecciones siguientes contienen informacién sobre cdmo configurar la bomba usando la HMI,
solo para el modelo manual.

13.3.1 HMI - Configuracion de inicio/parada: ajustes de control >
entrada

Es posible usar una sefial de inicio/parada para detener la bomba mediante la funcién de parada
remota. Esto no afecta las operaciones siguientes:

o Calibraciones de caudal
e Operacion clave de velocidad maxima

e Recuperacion manual de fluido
13.3.1.1 Para configurar el inicio/parada: Polaridad

Es posible definir la polaridad de la tensién para el inicio/parada. Es recomendable utilizar una sefial
de polaridad baja, ya que la bomba se detendra si se pierde la sefial de entrada.

1. Desde el MENU PRINCIPAL.
2. Use las teclas +/- para resaltar AJUSTES CONTROL.

3. pulse SN HE.

MENU PRINCIPAL

Indicador de nivel de fluido

Ajustes de seguridad
Ajustest generales
Menti de MODO
Ajustes de control
Ayuda

SELECCIONAR SALIR

4. Resalte la opcion Configurar entrada

5. pulse SO E.

(WATSON J
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AJUSTES DE CONTROL

Restablecer horas 12 hrs
Restablecer el contador de volumen 5l
Contador de revoluciones

Configurar entradas

Configurar salidas

Configuracion de los sensores

Factor de escala

Sin puesta a tierra

SELECCIONAR ATRAS

6. Use las teclas para resaltar Inicio/Parada

yAREY e EccioNAR| —

SELECCIONAR ENTRADA
Seleccione la entrada a configurar:
Arranque/Parada

Detecci6n de Fugas
Contacto
Recuperacién de fluido

Interruptor de presién

SELECCIONAR ATRAS

8. Use las teclas para resaltar las opciones

9. Pulse Mpara activar la polaridad ALTA o BAJA

CONFIGURAR ENTRADA
Entrada de Arranque/Parada:
Parar la bomba

Use +/-y SELECCIONAR.

SELECCIONAR ATRAS

13.3.1.2 Para configurar el inicio/parada: Asignar entrada

El inicio/parada no puede asignarse a ninguna otra entrada distinta que la n.° 4.

WATSON
MARLOW



14 Instalacion - Subcapitulo 4B:
Control (Modelos: Universal y
Universal+)

14.1 Resumen del subcapitulo

Esta seccién contiene informacién sobre la conexion, las especificaciones de entrada/salida y la
configuracién relevante usando la HMI de los modelos Universal y Universal+ solamente.

14.2 Parte 1: Requisitos de instalacion,
especificaciones e informacion del
subcapitulo

14.2.1 Dosificacion de productos quimicos: Analégico: 4-20 mA o
Impulso?

Tanto la bomba Universal como la Universal+ pueden usarse para la dosificaciéon de productos
quimicos mediante 2 modos automaticos principales:

Modo
Analdégico de 4-20mA

Impulso (modo de
contacto)

(WATSON J
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Explicacién
Funcionar constantemente, de manera proporcional a la circulacién y a velocidades
muy bajas es una solucién mucho mejor que dosificar a intervalos (impulsos) usando el
modo de contacto.
Recomendamos examinar su proceso para identificar si es posible utilizar una sefial de
4-20 mA en vez de impulsos. En casos donde la tecnologia no permite el uso de una
sefal de 4-20 mA, recomendamos utilizar un convertidor de seflal accesorio. Esto se
puede utilizar para convertir la sefial de impulsos en una sefial de 4-20 mA, ideal para
la medicién.
La dosificacién por impulsos como modo de operacién tiene sus limitaciones, debido a
la naturaleza intermitente de este método. Por ejemplo, requeriria una cantidad
suficiente de tuberias como para garantizar que la solucion se mezcle correctamente, o
bien un tanque de mezcla.



14.2.2 Resumen de los tipos de conexién

Hay dos tipos de conexiones de control de entrada y salida para los modelos Universal y Universal+:

Ny N Cédigo de
Nombre Descripcion Ubicacion
producto
Tipo M con conexiones de Codigos de
control M12 productos que
. contienen M
o QOO
qdos
TipoT  con conexiones con Cédigos de
prensaestopas para productos que
cables del usuario contienen T

(WATSON 4
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14.2.3 Limites para las seinales de control

La tabla siguiente detalla los limites para las sefiales de control; esta informacién es valida para todos
los modelos Universal y Universal+ (tipos My T).

Parametro Limites Unidades Comentario
Simb. Min. Nom. Max.
Tensién de entrada digital alta VD 10,4 +30 \Y 24 VIEC61131-2 Tipo 3
Tensién de entrada digital baja VD O 9,2
Tension de entrada digital max. VD, | -60 60 \Y
absoluta
Limite de corriente de entrada digital ID;, 2,25 mA IEC61131-2 Tipo 3
Rango de medicién de la entrada Iin 0 +30 mA
analégica
Corriente max. absoluta de entrada IA;, |-0,01 33 mA Limitada internamente a
analégica la tensién max.
Corriente de relé de salida M12 IL 1 A Carga resistiva
Tension de cambio de relé de salida VoL 24 60 vV CC
M12
Corriente de relé de salida de terminal IL 5 A Carga resistiva
Tensién de cambio del relé de salida de| Vg 250 V CA
terminal
Salida de velocidad: Hardware de 4- Io 0 25 mA 15 %, carga 250R
20 mA B
Hasta 0 V. comun
Tensién aplicada externa: 4-2 0 mA -30 +30 \Y Condicién de fallo
Suministro de 24 V del sensor 24 \Y Hasta 100 mA en total

(WATSON J
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14.2.4 Conexiones de control tipo M

La conexiones de control M12 varian segun la ubicacién, el tipo de hilo, la cantidad de pines y el
codigo del enchufe.

14.2.4.1 Resumen: Entrada de control (Universal y Universal+)

La conexién de entrada de control solo esta presente en los modelos Universal y Universal+

Esta conexidn se encuentra en el punto indicado en el grafico.

Ubicacién

Especificaciones  Enchufe M12 macho de 8 pines c6digo A, IP66 y NEMA4X
Especificaciones  Los cables de control para conectarse con el conector de entrada M12 de los modelos

del cable de Universal y Universal+ estan disponibles como accesorios de Watson-Marlow:
control cédigo de
Elemento
producto

Cable de control para Qdos H-FLO: cable de E/S general M12A 8W, 0M9.603Z.0CF
conexiéon hembra con conector recto, 3 m (10 pies) de longitud, sin

blindaje, 24 AWG

Cable de control para Qdos H-FLO: cable de E/S general M12A 8W, 0M9.603Z.0DF
conexiéon hembra con conector en dngulo recto, 3 m (10 pies) de

longitud, sin blindaje, 24 AWG

(WATSON J
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Esta conexion se encuentra en el punto indicado en el grafico.

Ubicacién

...................

Ilustracion de las
clavijas de salida

14.2.4.2 Informacion sobre el cableado: Entrada de control (solo en el modelo
Universal)

La informacion siguiente corresponde solo al modelo Universal para la conexion n.° 1 de entrada de
control

Funcién Clavija Seial Configurable Diagrama de cableado

Clavija1 +24V CC No

(WATSON 4
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Funcién Clavija Seial Configurable Diagrama de cableado

ENTRADA 1 ENTRADA 1 J L

Clavija 2 (+) S 0V COMMON

-® 0=[0a92VCC]

1=[10,4a30V CC]

ENTRADA 2 ENTRADA 2 ﬂ‘

Clavija 3 (+) Si

-® 0=[0a92VCC]

1=[10,4a30VCC]

L. Si
Analdgico 1P 4-20 MA N.° 1P
Clavija 4 (+)
'@ Entrada positiva de 4 a 20 mA
[VELOCIDAD]
ov COMMON

MARLOW



14.2.4.3

Informacion sobre el cableado: Entrada de control (solo en el modelo
Universal+)

La informacién siguiente corresponde solo al modelo Universal+ para la conexién n.° 1 de entrada de

control

Funcién

ENTRADA 1

©

ENTRADA 2

©

MARLOW

Clavija Seial
Clavija1 |+24V CC No
ENTRADA 1 Il
Clavija 2 (+) Si

0=[0a92VCC]
1=[10,4a30VCC]

ENTRADA 2 Il

Clavija 3 (+) Si

0=[0a92VCC
1=[10,4a30VCC]

Configurable

Diagrama de cableado

0V COMMON

0y COMMON .




Funcién Clavija Seial Configurable Diagrama de cableado

Analégico 1P
4-20mAn.. 1P

Clavija 4 (+) Si

_@ Entrada positiva de 4 a 20 mA.
ov COMMON
VELOCIDAD DE @

SALIDA SALIDA de 4-20 mA

Clavija 5 (+) Si

Conexién compartida en

.._e comdn con

SALIDA n.° 1 Clavija 5

Clavija 6 (-)|0 V comun No
Analégico 1M 4-20 mAn.° 1M
Clavija 7 (+) Analégico 1: Si
_@ Referencia/Pasante (sin

puesta a tierra)

INICIO/PARADA ﬂ—

INICIO/PARADA Parada = alta
. 0=[0a92VCC]» ]
|
_@ Clavija® | _o4a30vccym S

Parada = baja
0=[0a92VvVC(C]m
1=[10,4a30VCC] »

(WATSON J
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14.2.4.4 Resumen: Conexidn n.° 1 de salida de control (Universal y Universal+)

La conexién de salida n.° 1 de control solo esta presente en los modelos Universal y Universal+.

Ubicacién

Especificaciones

Especificaciones
del cable de
control

Ilustracion de las
clavijas de salida

(WATSON J
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Esta conexién se encuentra en el punto indicado en el grafico.

QdOSH-FILC

UNIVYERZSAL

Enchufe M12 macho de 8 pines codigo A, IP66 y NEMA4X

Los cables de control para conectarse con el conector de entrada M12 de los modelos
Universal y Universal+ estan disponibles como accesorios de Watson-Marlow:

Codigo de
producto
Cable de control para Qdos H-FLO: cable de E/S general M12A 8W, 0M9.603Z.0CF
conexion hembra con conector recto, 3 m (10 pies) de longitud, sin

blindaje, 24 AWG

Cable de control para Qdos H-FLO: cable de E/S general M12A 8W, 0M9.603Z.0DF
conexion hembra con conector en angulo recto, 3 m (10 pies) de
longitud, sin blindaje, 24 AWG

Elemento




14.2.4.5 Informacion sobre el cableado: Salida de control n.° 1 (solo en el
modelo Universal)

La informacién siguiente corresponde solo al modelo Universal para la conexién n.° 1 de salida de

control
Funcién Clavija Seial Configurable Diagrama de cableado
Clavija 2 RELAY1-NC
RELE 1 Resistivo de 24V, 1 A CC
RELAY1-COM
lavii .
+0) Clavija 3 ¢ esistivo de 24 v, 1 A CC S
Claviia 4 RELAY1-NO
) Resistivo de 24V, 1 ACC
Clavija 1 RELAY2-NC
RELE 2 Resistivo de 24V, 1 A CC
RELAY2-COM
laviia 7 .
+0) Clavija 7 cesistivo de 24V, 1 A CC S
Clavija 6 RELAY2-NO

Resistivo de 24V, 1 ACC
Clavija 5 (+) Sin conexién del usuario
Clavija 8 (-) 0 V comun No

14.2.4.6 Informacion sobre el cableado: Salida de control n.° 1 (solo el modelo
Universal+)

La informacion siguiente corresponde solo al modelo Universal+ para la conexién n.° 1 de salida de

control
Funcién Clavija Seial Configurable Diagrama de cableado
Clavija 2 RELAY1-NC
RELE 1 Resistivo de 24V, 1 A CC
RELAY1-COM
lavii .
...e Clavija 3 pesistivo de 24V, 1 A CC S
" RELAY1-NO
Clavija 4 Resistivo de 24V, 1 A CC
Clavija 1 RELAY2-NC
RELE 2 Resistivo de 24V, 1 A CC
RELAY2-COM
laviia 7 .
...e Clavija 7 pesistivo de 24V, 1 A CC S
Claviia 6 RELAY2-NO
) Resistivo de 24V, 1 A CC

MARLOW



Funcién Clavija Seial Configurable Diagrama de cableado

VELOCIDAD DE @
SALIDA SALIDA de 4-20 mA

Clavija 5 (+) conexion compartida en

"-e comun con

ENTRADA Clavija 5
Clavija 8 (-) 0 V.comun No

14.2.4.7 Resumen: Conexidn n.° 2 de salida de control (Universal y Universal+)

La conexién de salida n.° 2 de control solo esta presente en los modelos Universal y Universal+.

Esta conexidn se encuentra en el punto indicado en el grafico.

Ubicacién

=

Especificaciones  Enchufe M12 macho de 8 pines codigo A, IP66 y NEMA4X.
Especificaciones  Los cables de control para conectarse con el conector de entrada M12 de los modelos

del cable de Universal y Universal+ estan disponibles como accesorios de Watson-Marlow:
control cédigo de
Elemento
producto

Cable de control para Qdos H-FLO: cable de E/S general M12A 8W, 0M9.603Z.0CF
conexion hembra con conector recto, 3 m (10 pies) de longitud, sin

blindaje, 24 AWG.

Cable de control para Qdos H-FLO: cable de E/S general M12A 8W, 0M9.603Z.0DF
conexion hembra con conector en angulo recto, 3 m (10 pies) de

longitud, sin blindaje, 24 AWG.

(WATSON J
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Esta conexion se encuentra en el punto indicado en el grafico.

Ubicacién

Ilustracion de las
clavijas de salida

14.2.4.8 Informacion sobre el cableado: Salida de control n.° 2 (solo en el
modelo Universal)

La informacién siguiente corresponde solo al modelo Universal para la conexién n.° 2 de salida de

control.
Funcién Clavija Seial Configurable Diagrama de cableado
: Clavija 2 Eils_g\t(i?/_oN(;:e 24V,1ACC
RELES RELAY3-COM ' ,
~) Claviia 3 pesistivo de 24V, 1 A CC S
Clavija 4 RELAY3-NO

Resistivo de 24V, 1 ACC

(WATSON 4
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Funcién Clavija Sefal Configurable Diagrama de cableado

RELAY4-NC
Resistivo de 24V, 1 ACC

Claviia 7 RELAY4-COM .
~] 137 Resistivo de 24V, 1 A CC

RELAY4-NO
Resistivo de 24V, 1 ACC

Clavija5 Sin conexion del usuario No

Clavija 1
RELE 4

Clavija 6

Analégico 2M 4-20 mA n.° 2M
Claviia 8 Analégico 2:
avija
_@ Vi Referencia/Pasante (sin

puesta a tierra)

Si

14.2.4.9 Informacion sobre el cableado: Salida de control n.° 2 (solo en el
modelo Universal+)

La informacion siguiente corresponde solo al modelo Universal+ para la conexién n.° 2 de salida de

control.
Funcién Clavija Senal Configurable Diagrama de cableado
Clavija 2 RELAY3-NC
RELE 3 Resistivo de 24V, 1 A CC
RELAY3-COM
lavii .
...e Clavija 3 pesistivo de 24V, 1 A CC St
Claviia 4 RELAY3-NO
) Resistivo de 24V, 1 A CC
Clavija 1 RELAY4-NC
RELE 4 Resistivo de 24V, 1 A CC
RELAY4-COM
laviia 7 .
...e Clavija 7 pesistivo de 24V, 1 A CC St
Claviia 6 RELAY4-NO
) Resistivo de 24V, 1 A CC
Clavija5 Sin conexion del usuario No
Analégico 2M 4-20 mA n.° 2M
Claviia 8 Analdgico 2: f
Vi i
_@ avlla € peferencia/Pasante (sin
puesta a tierra)

MARLOW



14.2.4.10 Resumen - Entrada de control: Sensor de presién (Universal y
Universal+)

Se proporciona una conexion de entrada para sensor de presion, a fin de usarla con el Set de
deteccién de presion de Watson-Marlow en los modelos Universal y Universal+. No es posible usar
sensores de presion de otros fabricantes.

La conexidn de entrada del sensor de presidon se encuentra en la posicién indicada en el
grafico.

Ubicacién

OSH-

UNIVERSAL

Especificacion de  Enchufe M12 macho de 4 pines c6digo A, IP66 y NEMA4X.

los conectores

Especificaciones  El set de deteccion de presién viene con un cable de control preinstalado. No se debe
del cable de usar ningun otro cable de control con esta conexién.

control

Informacién sobre |No se suministra informacion sobre clavijas de salida. La conexién de este sensor de

clavijas de salida |presion solo debe usarse con el set de deteccion de presién de Watson-Marlow.
No conecte ningun otro cable o conductor ni intente hacer conexiones.

(WATSON J
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14.2.5 Tipo T (conexiones con prensaestopas para cables del
usuario)

14.2.5.1 Resumen: Conexiones tipo T

En los modelos T, el panel de terminales se encuentra detras del panel de entrada/salida

Ubicacién

Especificaciones IP66 y NEMA 4X
de la conexion

Especificaciones Parametro Datos NOTA 1 NOTA 2
del cable de Tamafio de hilo de los .

. 24 AWG a 12 AWG Tornillo M2.5
control terminales

Resistivo de 240Vy5A
cC

Cable opcional para
conexion de la pantalla
EMC a la puesta a tierra .
- . P Max. 10 mA
Conexion de terminales de la bomba. .
Pantalla Max. 50 V, con
plana de 0,25 No es una puesta a
. .. . respectoaOV
tierra de proteccién ni
un punto de prueba de

puesta a tierra.

Relé SPCO

Perfil de la seccién del Redondo

cable

Didmetro externodel 9,5a 12 mm

cable para garantizar el (0,374 a 0,472 pulg.)

indice de proteccién

contra la penetracién

Conductores del cable 0,05a 1,31 mm2
(30 a 16 AWG) trenzado o
sélido

Temperatura nominal |85 °C (185 °F)

maxima

Maximo de cables por |1

prensaestopas

WATSON
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14.2.5.2 Informacioén sobre el cableado: Conexiones tipo T

El disefio del panel de terminales se detalla en la siguiente ilustracion:

5 o+ . & . =
- < 2
cEaf:0 1.8000:.0;
£ =z %z £ z st e FLEL OPLEL 2 2 2 %
_ ™ A faN=1 wa o AC = =] v
HEHEEL |[HEHEHEQEEDEEE sy 24
ﬁ 24400 . I a2 | 13 m o |
DOODOY OO DOOYDOD e
ol + O
e || .-
- - ave | @ T @@ | @ ff}
e MAX
o A /S
e 110VAC WAX
el m ] e bEd e bEe N
@ || = RELAY-1= —=RELAY-2— —RELAY-3—4 rRELAY—4 = rAC—ING = r AC-STOF 9
{3 wa [[HEH |HEHH |[BEHH| |[2EE |(EHYH [2E] s
O . i 5 2 3 m 121 )
A Clelekeleleheleekielere) @le)
S o comno NG cOMZ KO NG COMI NO KNG COME NO | ACN3  AC-STOP
. Conector de .. - . .
Funcién Clavija Sefal Configurable Diagrama de cableado
TERMINALES
y 112
Clavija1 Parada = alta

PARADA (CA)  0=[110CA] » % %

ENTRADA de CA T=[0VCA=
J21 Si

_@ Parada = baja

Clavija2 0=[0VCA]m

(CA) 1=[110VCA] »

MARLOW



Conector de
TERMINALES

Funcién Clavija Seial Configurable Diagrama de cableado

Clavija1 Parada = alta 1 2
INPUT-3 (CA)  0=[110CA] » %

ENTRADA de CA 1=[0VCA]= %
J4 i
_@ Parada = baja
Clavija2 0=[0VCA] =
(CA) 1=[110V CA] »

3 1
N“e"ifgq”ew J10 Clavija1 +24V CC No i)l
y
24V DC
ANALOGICO 2 #20mAn.72M g—
Clavija 2 (-) Analégico 2: Si
'@ Referencia/Pasante (sin @—T L»

puesta a tierra)

)13

4-20 mA n.° 2P

Dl
]
OI=]

ANALOGICO 2
Analbgica 2, entrada

positiva, de 4 a 20 mA. Si

© 7 s
[150R] = OV COMMON

Clavija 3

(WATSON 4
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Conector de

Funcién Clavija Seial Configurable Diagrama de cableado
TERMINALES

[§]

Clavija1 +24V CC No % % ?

24V DC

321
Dy
NN

INICIO/PARADA

E J10 INICIO/PARADA JL @

Parada = alta
0=[0Va9,2VCC »

Clavija 2 1=[10,4a30VCC]m ”

Parada = baja
0=[0a92VC(C]H

ov COMMON

D~

1=[10,4a30VCC] » % %
Clavija 3 (-) 0V comun No
Clavija 1 (-) 0 V. comun No

VELOCIDAD DE
SALIDA

n2 Clavija 2 @ .
n-e (*)  SALIDA de 4-20 mA

DI=]

—( D[]

oV COMMON

(WATSON J
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Configurable Diagrama de cableado

L Conector de .. ~
Funcién Clavija Seial
TERMINALES
J11
. 4-20mAN.° 1M
ANALOGICO 1M
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14.3 Parte 2: Procedimientos de instalacion del
subcapitulo

14.3.1 Lista de verificacion previa a la instalaciéon del subcapitulo

Antes de instalar las conexiones de control y cableado, lleve a cabo la siguiente verificacion previa a la
instalacién:

« Verifique que la bomba se haya instalado de acuerdo con las instrucciones de "9 Instalacion -
Capitulo 1: Elementos fisicos" en la pagina 56, "10 Instalacién - Capitulo 2: Suministro
eléctrico" en la pagina 62 y "11 Instalacién - Capitulo 3: Paso de fluido" en la pagina 66

« Verifique que se cumplan todos los requisitos de la parte 1 de este capitulo.
« Verifique que el cable de suministro eléctrico no esté dafiado

« Verifique que el dispositivo de desconexién del suministro eléctrico sea facil de alcanzary
operar cuando sea necesario aislar el suministro eléctrico.

« Verifique que el o los cables de control no estén dafiados

« Verifique que todos los elementos y herramientas para conectar la bomba al sistema de
control estén a mano

Si hay algun problema con cualquiera de los elementos de la lista de verificacién previa a la
instalacién, no avance con los procedimientos de este capitulo hasta resolverlo.

14.3.2 Precauciones con la conexion de control

Al seguir los procedimientos a continuacién o conectar los cables de control a las clavijas de salida en
los conectores M12

« Mantenga la sefial de 4-20 mA y la de baja tensién independientes del suministro eléctrico

« Conéctese Unicamente a circuitos externos que estén aislados de la tension de red mediante
aislamiento reforzado. Todos los terminales de entrada y salida del producto estan aislados de
los circuitos de red mediante aislamiento reforzado.

e Tipo M: No aplique la tensién de red a ninguna de las clavijas de conexién de control M12.

e Tipo T: No aplique la tension de red a ninguno de los terminales de las regletas de terminales
(8,J9,J)10,J11,J12 0J13).
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14.3.3 Instalacion de los cables de control M12 (tipo M)

14.3.3.1 Tapas protectoras

Durante la fabricacién, las conexiones de control M12 se cubren con tapas protectoras.

Si alguna de las conexiones no se utilizara para el control, deje la tapa colocada, para mejorar la
proteccion del producto. En la imagen siguiente se ilustra una de estas tapas:

14.3.3.2 Procedimiento de instalacion del cable de control M12

Siga el procedimiento a continuacién para conectar los cables de control M12.

1. Aisle la bomba del suministro eléctrico.

2. EfectUe las conexiones del sistema de control usando la informacién de la parte 1 de este
capitulo

Conecte el conector M12 en el lugar correcto de la bomba
Gire el tornillo a mano hasta que quede apretado

Verifique que el cable quede bien sujeto

o v kW

Reconecte el suministro eléctrico a la bomba
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14.3.4

Instalacion de cables de control conectados por el usuario
(tipo T)

14.3.4.1 Desmontaje y montaje del panel frontal de entrada y salida

Para conectar los cables a los terminales de la placa de circuito de entrada y salida, se debe quitar la
cubierta del médulo de la bomba y volver a colocar tras el cableado. Siga el procedimiento a
continuacion.

1.
2.

Aisle la bomba del suministro eléctrico.

Quite los seis tornillos M3 x 10 Pozidrive de la cubierta del moédulo.

Retire la cubierta del médulo del accionamiento. No la arranque usando herramientas.
Verifique que la junta quede retenida dentro del canal embutido de la cubierta del médulo.

Verifique que los prensaestopas para cable preinstalados estén bien apoyados y sujetos y
gue cuenten con tapas protectoras contra el polvo.

Verifique que la tuerca del prensaestopas se pueda mover libremente. Quite las tapas
protectoras usando una llave fija de 24 mm, si fuera necesario.

Afloje la tapa del prensaestopas, pero no la quite. Después, inserte el cable de control en el
prensaestopas flojo.

. Tire de la longitud de cable suficiente para que llegue a los conectores necesarios, dejando el

cable destensado.
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10.
11.
12.

13.
14.
15.

16.

Pele la vaina externa, si fuera necesario.

Quite 5 mm de aislacién de los conductores. No es necesario revestir con estafio ni colocar
una férula.

Inserte el extremo de cable desnudo en el terminal correcto.
Apriete el tornillo para sujetar el alambre.

Prepare el blindaje o blindajes del cable retorciendo una longitud adecuada. Lo ideal seria
rodear el blindaje retorcido con un manguito protector para evitar que se produzca un
cortocircuito.

Sujete el extremo del blindaje del cable al conector provisto.
Cuando todos los conductores estén en su sitio, apriete las tapas del prensaestopas.

Revise la junta y cambiela, si estuviera dafiada. La junta garantiza una proteccién IP66 (NEMA
4X).

Sujete la cubierta del médulo de relé y apriete los seis tornillos M3 x 10 Pozidriv.
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14.4 Parte 3: Subcapitulo especifico con la
configuracion de la HMI

Las subsecciones siguientes contienen informacién sobre como configurar los ajustes de la bomba
relativos al control usando la HMI. No se explican todos los elementos de los ajustes de control o el
menu de MODO. Para consultar informacién completa sobre:

e Menus de Modo: Consulte "22 HMI: Uso del ment de MODO" en la pagina 215

e Ajustes de control: Consulte "23 HMI: Menu de ajustes de control" en la pagina 225

Seccion Resumen

Cambiar modo > Analégico de 4-20 mA El modo analdgico de 4-20 mA ofrece un caudal desde
la bomba que es proporcional a una sefial de entrada
externa en mA recibida.

Cambiar modo > Modo de contacto El modo de contacto permite entregar un volumen
definido de dosis entre 0,1 mly 999 I. La dosis puede
entregarse manualmente o mediante control

analégico.
Ajustes de control > Configurar entradas Asignar entradas, configurar.
Ajustes de control > Configurar salidas Asignar salidas, configurar.
Ajustes de control > Factor de escalado El factor de escalado ajusta el perfil de 4-20 mA

utilizando un factor de multiplicacion.

Ajustes de control > Sin puesta a tierra Una Unica sefial de 4-20 mA puede conectarse a dos o
mas bombas en serie. Esto permitiria controlar ambas
bombas mediante una sefial de entrada, por lo que si
cualquiera de las bombas tiene un fallo o se apaga, la
segunda recibiria la sefial de control.
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14.41 CAMBIAR MODO > Analégico de 4-20 mA

En este modo de operacion, la velocidad de la bomba (caudal) es proporcional a una sefial de entrada
externa en mA recibida.
Modelo Comportamiento de la velocidad frente a la sefial en mA

Modelo Universal
Senal Velocidad de la bomba

4,1 mA Velocidad minima (0 rpm)
19,8 mA Velocidad maxima (depende del cabezal)

Modelo Universal+ La relacién entre la sefial externa de mAy el caudal viene determinada por la
configuracién de los dos puntos Ay B, como se observa en el siguiente grafico.

oy

Flowrate

maA

El caudal puede ser proporcional o inversamente proporcional a la entrada
analégica en mA.

Cuando la sefial en mA es mayor que el nivel del punto Ay no llega una entrada de PARADA, se activa
la salida del estado de marcha con la operacién de la bomba.

14.4.1.1 Efecto del factor de escalado

El perfil de 4-20 mA es una relacion lineal donde Y = mX+c. El factor de escalado es un ajuste de
control que puede utilizarse para multiplicar el gradiente (m) por un factor.

El factor de escalado no altera los puntos Ay B almacenados, definidos en el modo analdgico de 4-
20 mA.

Para obtener mas informacién sobre el factor de escalado, consulte "23.1.7 Ajustes de control >
Ajustes de escalado" en la pagina 234
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14.4.1.2 Efecto del limite de velocidad

La funcién del limite de velocidad en los ajustes de control escalara también la sefial analdgica. La
funcién de limite de velocidad prevalece sobre el factor de escalado. El limite de velocidad no puede
exceder el punto de referencia de caudal alto (B).

Para obtener mas informacién sobre el limite de velocidad, consulte "23.1.1 Ajustes de control >
Limite de velocidad" en la pagina 226

14.4.1.3 Seleccionar el modo analogo de 4-20 mA

1. Pulse el boton MODO.

2. Use las teclas +/- para resaltar Analégico 4-20 mA.

eMllSEL ECCIONAR] —

CAMBIAR MODO

/ mA

Manual

Calibracion del caudal
Analdgico 4-20 mA

Contacto
Recuperacion de fluido
PROFIBUS

ATRAS

SELECCIONAR CALIBRAR

4. Una vez habilitada la sefial de corriente que recibe la bomba aparece en la pantalla INICIO.

# WATSON-MARLOW

2 PSI |
ENTRADA9.8 mA .

© 55006 ml/min

MENU INFORMACION

5. Para obtener mas informacion, por ejemplo sobre los valores de calibraciéon de 4-20 mA,

pulsem
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A

Calibracién del caudal 7.50ml/rev
Horas uso 16hrs
Contador de volumen 54.11

Nivel Fluido 5l
Velocidad 30.0rpm

Tipo de cabezal 0M3.7800.PFP
Material manguera Santoprene

Cauda S
Entradadedzoma [

Contador de revoluciones

MENU INFORMACION

14.4.1.4 Calibracién de la bomba para control 4-20 mA (solo Universal+)

El modelo Universal+ puede calibrarse con una velocidad minima y maxima frente a una sefial en mA
minima y maxima.

Hay dos métodos en el procedimiento siguiente:

Método Resumen
Manual Ingrese manualmente un valor de sefial usando las teclas +/-.
Entrada Aplique la sefial y, después, seleccione para confirmar la cifra. Las sefiales alta y baja

deben estar dentro del intervalo.

Para calibrar:

1. Detenga lala bomba.

Pulse el boton MODO
Use las teclas +/- para desplazarse hasta Analégico 4-20 mA

CALIBRARL

Wb

CAMBIAR MODO

Manual

Calibracién del caudal

Analégico 4-20 mA

Contacto
Recuperacion de fluido
PROFIBUS

ATRAS

CALIBRAR

4. Elija el método de calibracién:

Wlngrese el valor usando las teclas
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ENTRADA.= Aplicar las sefales actuales eléctricamente a la entrada analégica.

CALIBRACION 4-20 mA

mA

Entrar valores mA
manual o
analogicamente?

MANUAL ENTRADA

14.4.1.4.1 Configuracion de una seiial alta:

1. MANUAL: Ingrese el valor usando las teclas +/-.
ENTRADA: Envie una sefial alta de entrada a la bomba.

CALIBRACION 4-20 mA 1/4

APLICAR
SENAL ALTA:
+/-:

19.80 mA
RECIBIDA

CANCELAR
2. [WNelIale]\WNAAAVNY aparece cuando la sefial alta de 4-20 mA esta dentro de la tolerancia:

Pulse Wpara definir la entrada o Mpara regresar a la pantalla anterior

CALIBRACION 4-20 mA 1/4

ﬁ‘

mA

APLICAR
SENAL ALTA:

19.80 mA

RECIBIDA

ACEPTAR CANCELAR
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14.4.1.4.2 Configuracion de la calibraciéon de caudal alto:

1. Use las teclas +/- para elegir el caudal:

Sl IRA|USTAR CAUDAL.=_[o} Wpara regresar a la pantalla anterior.

CALIBRACION 4-20 mA 2/4

INGRESE MAX.
C/AUDAL CON
+/-

Sefial
19.80 mA

Caudal

DEFINIR CAUDAL ATRAS

14.4.1.4.3 Configuracion de una seial baja

1. MANUALingrese el valor usando las teclas
ENTRADA: Envie una sefal baja de entrada a la bomba.

Si el intervalo entre la sefial baja y la sefial alta es menor que 1,5 mA, aparecera un mensaje de
error.

CALIBRACION 4-20 mA 3/4

mA

APLICAR
SENAL BAJA:

RECIBIDA
Rango Sefial
Muy Pequefio

ACEPTAR ATRAS

2. =La opcion ACEPTARaparece cuando la sefial baja de 4-20 mA estd dentro de la tolerancia:

MU NSV N 55 ra definir la pantalla de la sefial o Wpara regresar a la pantalla

anterior.
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14.4.1.4.4 Configuracion de la calibraciéon de caudal bajo

1. Use las teclas +/- para elegir el caudal:

SELECCIONE AJUSTAR CAUDALL=_[¢] Wpara regresar a la pantalla anterior

CALIBRACION 4-20 mA 4/4

E" mA
INGRESE MIN.
C/AUDAL CON
+/-:

Sefial
19.80 mA

Caudal

DEFINIR CAUDAL ATRAS

Después de ingresar todos los ajustes, aparece la pantalla de confirmacion de la calibracion.

Seleccione [\\/\Nelci (ol nara usar el modo proporcional o Wpara usar el modo manual.

mA
CALIBRACION 4-20 mA

COMPLETO

Elija modo de operacién
analdgico o manual para

continuar

ANALOGICO MANUAL
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14.4.2 CAMBIAR MODO > Modo de contacto

El modo de contacto permite entregar un volumen definido de dosis entre 0,1 mly 999 I. Esta dosis
puede entregarse mediante uno de estos dos métodos:

Método Resumen
Dosis manual Cuando se pulsa la tecla INICIO. Esta dosis manual solo puede entregarse si no se
esta suministrando una dosis analégica al mismo tiempo.
Dosis analégica Permite la dosificacién intermitente en estado encendido/apagado con duracién
variable, controlada mediante impulsos externos de tension positiva que recibe la
bomba.

Especificaciones de los impulsos

Vv 1, | |
—ht —t—)
11 [
0 T
Tiempo (T)
t 40 ms (min.) a 1000 ms (max.)
T, >1s
Estan disponibles los siguientes ajustes del modo de contacto:
Elemento Configuracion
Volumen de la dosis de Defina el volumen de liquido que se dosificara, entre 0,1 mly 999 |
contacto
Caudal Defina el caudal al que se administrara la dosis (volumen/caudal = tiempo). No

es recomendable usar dosis inferiores a 3 sequndos de duracién.
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Elemento Configuracion

Memoria de contacto Defina si ignorar o agregar impulsos.
Ignorar impulsos Si elige "ignorar", la bomba olvidara los impulsos.
Agregar impulsos Si elige “agregar”, los impulsos que se reciban durante

la dosificacién se pondran en cola en la memoria.

Los impulsos almacenados activaran la dispensacion
cuando finalice la dosis actual. Si los impulsos estan
almacenados en la memoria, la bomba no se detendra
entre una dosis y otra.

14.4.2.1 Procedimiento: Activar y configurar el modo de contacto

14.4.2.1.1 Activar el modo de contacto

1. Resalte Contacto en el menu

2. Pulse Mpara activar el Modo de contactoy permitir la modificacion de valores

CAMBIAR MODO

tit

Manual

Calibracién del caudal
Analdgico 4-20 mA
Contacto

Recuperacién de fluido
PROFIBUS
ATRAS

AJUSTES

14.4.2.1.2 Para configurar los ajustes del modo de contacto

1. Consulte la tabla Ajustes del modo de contacto y use las teclas +/- para ingresar un valor
para cada ajuste.

2. Elija Wpara recorrer los ajustes.
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AJUSTES CONTACTO

Modo de Contactor

Dosis contacto 25ml
Caudal 120ml/min

Use +/- para editar
Presione SIGUIENTE para continuar

3. Alfinalizar, pulse Mapareceré la pantalla para guardar.

AJUSTES CONTACTO

¢Desea GUARDAR
sus nuevos ajustes de CONTACTO?

4. Pulse [€|0:Y\:{lmlara almacenar los datos

o bien

Pulse IS @y \8llnara regresar a la pantalla anterior.

14.4.2.2 Procedimiento: Ver la pantalla de inicio Contacto.

Una vez activado y configurado el Modo de contacto, puede ver facilmente la pantalla de inicio
y los ajustes del Modo de contacto usando el botén MODO.

Para ver la pantalla de inicio del Modo de contacto:

1. Pulse la tecla MODO
2. Use las teclas +/- para resaltar la opciéon Contacto

3. Pulse =

WATSON
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CAMBIAR MODO

il

Manual
Calibracién del caudal
Analégico 4-20 mA

Contacto
Recuperacion de fluido
PROFIBUS

ATRAS

AJUSTES

Aparecera la pantalla de inicio del modo de contacto.

o Dosis de contacto
o Caudal

o Tiempo de dosificacidon restante para completar la dosis en curso.
(El tiempo de dosificacion solo aparece en pantalla cuando su valor es de 3 a
999 segundos).

il WATSON-MARLOW

DOSIS CONTACTO: ' a
L ]

- 123 04 ml/min

TIEMPO RESTANTE: 15s

INFORMACION

14.4.2.3 Modo de contacto > inicio/parada

La sefial de la dosis de contacto activara el accionamiento para que genere una dosis de acuerdo con
el caudal y el volumen programados. Esta polaridad de la tension (alta/baja), que se usa para activar la
dosis, puede definirse. Esto se explica en la seccién siguiente ("14.4.3.4 Para configurar el activador de
inicio de la dosis de Contacto: Polaridad" en la pagina 129).
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14.4.3 Ajustes de control > Configurar entradas

Es posible configurar las siguientes entradas T desde los ajustes de control:

Elemento Resumen
Inicio/Parada Configurar la polaridad
Contacto Configurar la polaridad, asignar entrada
Recuperacién de Configurar la polaridad, asignar entrada
fluido

También es posible configurar las entradas 1y 2 en relacién con la
falta de puesta a tierra, como submend. Esto se explica en "23.1.8
Ajustes de control > Sin puesta a tierra" en la pagina 234

14.4.3.1 Para configurar las entradas:

Desde el MENU PRINCIPAL
1. Use las teclas +/- para resaltar AJUSTES CONTROL

2. pulse SiTETEE B

MENU PRINCIPAL
Indicador de nivel de fluido
Ajustes de seguridad
Ajustest generales

Ment de MODO

Ajustes de control

Ayuda

SELECCIONAR SALIR

3. Resalte la opcion Configurar entrada

4. pulse SaNTEE E.
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AJUSTES DE CONTROL

Restablecer horas 12 hrs
Restablecer el contador de volumen 5l
Contador de revoluciones

Configurar entradas

Configurar salidas

Configuracion de los sensores

Factor de escala

Sin puesta a tierra

SELECCIONAR ATRAS

14.4.3.2 Para configurar el inicio/parada: Polaridad

Es posible usar una sefial de inicio/parada para detener la bomba mediante la funcién de parada
remota. Esto no afecta las operaciones siguientes:

e Calibraciones de caudal

e Operacion clave de velocidad maxima

e Recuperacion manual de fluido

Es posible definir la polaridad de la tensién para el inicio/parada. Es recomendable utilizar una sefial
de polaridad baja, ya que la bomba se detendra si se pierde la sefial de entrada.

Desde el MENU PRINCIPAL
1. Use las teclas +/- para resaltar AJUSTES CONTROL

2. pulse SR E.

MENU PRINCIPAL

Indicador de nivel de fluido

Ajustes de seguridad
Ajustest generales
Ment de MODO

Ajustes de control

Ayuda

SELECCIONAR SALIR

3. Resalte la opcion Configurar entrada
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VRIS ccioNARL =

Limite velocidad 125.0 rpm
Restablecer horas 12hrs

Restablecer el contador de volumen 5l
Contador de revoluciones

Configurar entradas

Configurar salidas

Configuracion de los sensores

Factor de escala
Sin puesta a tierra

SELECCIONAR ATRAS

5. Use las teclas +/- para resaltar Inicio/Parada.

6. pulse SR E.

SELECCIONAR ENTRADA
Seleccione |a entrada a configurar:
Arranque/Parada

Detecci6n de Fugas

Contacto

Recuperacién de fluido
Interruptor de presién

SELECCIONAR ATRAS

7. Use las teclas para resaltar las opciones

8. Pulse Mpara activar la polaridad ALTA o BAJA

CONFIGURAR ENTRADA
Entrada de Arranque/Parada:
Parar la bomba

Use +/-y SELECCIONAR.

SELECCIONAR ATRAS

14.4.3.3 Para configurar el inicio/parada: Asignar entrada

El inicio/parada no puede asignarse a ninguna otra entrada distinta que la n.° 4.
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14.4.3.4 Para configurar el activador de inicio de la dosis de Contacto:
Polaridad

Es posible configurar la polaridad de la tension que activa el inicio de la dosis de contacto. Solo se
entrega una dosis si la bomba estd en modo de contacto.

1. Resalte la opcién Configurar .

2. MSeleccionar).

SELECCIONAR ENTRADA
Seleccione la entrada a configurar:
Arranque/Parada

Detecci6n de Fugas
Contacto
Recuperacion de fluido

Interruptor de presién

SELECCIONAR ATRAS

3. Use las teclas para resaltar las opciones.

ZMF| [)A LA POLARIDAD ALTA O BAJA CON LA TECLA SELECCIONAR

CONFIGURAR ENTRADA
Entrada fugas detectar
Error del sistema, detecta fugas

Use +/-y SELECCIONAR.

SELECCIONAR ATRAS
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14.4.3.5 Para configurar la dosis de contacto: Asignar entrada

Es posible asignar el activador de la dosis de contacto para que se encuentre en cualquiera de las
4 entradas.

1. Resalte el nimero de entrada que desee.

2. MSeleccionar).

Asignar entrada para
Entrada 1 J

Entrada 2
Entrada 3
Entrada 4

SELECCIONAR ATRAS

14.4.3.6 Para configurar la polaridad de la recuperacién de fluido

1. Resalte la opcién Configurar .

2. mSeleccionar).

SELECCIONAR ENTRADA
Seleccione |a entrada a configurar:
Arranque/Parada

Detecci6n de Fugas

Contacto

Recuperacién de fluido
Interruptor de presién

SELECCIONAR ATRAS

3. Use las teclas para resaltar las opciones

Z8F| [JA LA POLARIDAD ALTA O BAJA CON LA TECLA SELECCIONAR

WATSON
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CONFIGURAR ENTRADA

Entrada fugas detectar

Error del sistema, detecta fugas
BAJO

Use +/-y SELECCIONAR.

SELECCIONAR ATRAS

14.4.3.7 Para configurar la recuperacion de fluido: Asignar entrada

Es posible asignar la recuperacion de fluido para que se encuentre en cualquiera de las 4 entradas.

1. Resalte el numero de entrada que desee.

2. MSeleccionar).

Asignar entrada para
Entrada 1 J

Entrada 2
Entrada 3
Entrada 4

SELECCIONAR ATRAS

WATSON
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14.4.4 Ajustes de control > Salidas configurables

14.4.4.1 Para configurar las salidas:

1. Resalte la opcion Configurar salidas.

2. mSeleccionar).

Restablecer horas 12 hrs
Restablecer el contador de volumen 5l
Contador de revoluciones

Configurar entradas

Configurar salidas

Configuracidn de los sensores

Factor de escala

Sin puesta a tierra

SELECCIONAR ATRAS

(WATSON 4
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14.4.4.1.1 Para configurar las salidas 1 a 4:

1. Use las teclas +/- para resaltar la salida que desea configurar.

2. pulse ST E.

El simbolo de "aceptado" /indica la seleccién actual

AJUSTES DE CONTROL

Seleccione la sefial de salida a configurar:
Sefial de salida 1

Sefal de salida 2

Sefial de salida 3

Sefial de salida 4

4-20mA

KX

SELECCIONAR ATRAS

3. Use las teclas +/- para resaltar la opcion de salida necesaria.

El simbolo de "aceptado" Jindica la seleccion actual

4. pulse GO E.

Sefial de salida 1:
Ningoro
Alarma General J
Estado de funcionamiento

Modo Manual

Modo Analogo

Modo de Contactor

Nivel de Fluido

Deteccidn de Fugas

Advertencia por presién/Alarma

SELECCIONAR ATRAS

5. Use las teclas +/- para resaltar la opcion del estado de légica necesario (ALTO o BAJO).

(WATSON 4
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6. pulse SN H.

AJUSTES DE CONTROL
Sefial de salida 1:

Error del sistema, fuga o bajo nivel de||fYR[e]
BAJO

Use +/-y SELECCIONAR.

7. Pulse SELECCIONAR para programar la salida.

0 bien

Pulse mpara cancelar

(WATSON 4
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14.4.4.2 Ajustes de control con salida de 4-20 mA (solo en el modelo
Universal+)

El modelo Universal+ solo tiene una salida de 4-20 mA para configurar. Hay dos opciones:

Escala Explicacién
Escala completa La salida de 4-20 mA se basa en el rango completo de velocidades de la bomba.
0 rpm Rpm maximas
4 mA 20 mA
Igualar a escala de La salida de 4-20 mA se escala hasta el mismo rango que la entrada de 4-20 mA.
entrada Ejemplo: Si la salida de 4-20 mA se ha escalado para proporcionar 4 mA=0rpmy

20 mA = 20 rpm, una entrada de 12 mA tendra como resultado una velocidad fija
de 10 rpm y una salida de 12 mA. Esta funcién equipara las escalas de mAy de
rpm.

1. Use las teclas +/- para resaltar la opcién 4-20 mA

2. MSeleccionar).

AJUSTES DE CONTROL

Seleccione |a sefial de salida a configurar:
Sefial de salida 1

Sefial de salida 2

Sefial de salida 3

Sefial de salida 4

4-20mA

SELECCIONAR ATRAS

3. Use las teclas para resaltar la opcion necesaria.

El simbolo de "aceptado” Jindica la configuracion actual.

4, MSeleccionar).
oo |

Salida de 4-20 mA:

Nivel completd4Bz0 rpm J

Coincidir nivel de entrada

SELECCIONAR ATRAS

WATSON
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14.4.5 Ajustes de control > Factor de escalado

El perfil de 4-20 mA es una relacion lineal donde Y = mX+c. El factor de escalado es un ajuste de
control que puede utilizarse para multiplicar el gradiente (m) por un factor.

Hay un ejemplo en el grafico y la tabla a continuacion:

100
90
80 =
0 = : ==

60 /{*
I===S T e

Caudal en % 40
30

I E’a
20 " =
s I —

10 =
0 T
4 56 7 8 91011121314151617181920

mA

NI

Factor de escalado

Colordelalinea = Cifradel Efecto sobre el perfil de 4-20 mA
en el grafico del = factor de

factor de escalado| escalado

1,50 Aumenta el caudal (velocidad de la bomba) en un factor de 1,50.
1,00 Sin efecto (perfil original de 4-20 mA)

0,50 Reduce el caudal (velocidad de la bomba) en un factor de 0,50.
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14.4.5.1 Factor de escalado versus limite de velocidad

La funcién del limite de velocidad en los ajustes de control escalara también la sefial analogica. La
funcién de limite de velocidad prevalece sobre el factor de escalado. El factor de escalado nunca
provocara que la bomba supere el limite de velocidad.

La diferencia entre el factor de escalado y el limite de velocidad es que el limite de velocidad es una
variable global que se aplica en todos los modos.

Por ejemplo

Si el perfil de 4-20 mA es un caudal del 0 % a 4 mA hasta un caudal del 100 % a 20 mA y se
aplica un limite de velocidad de 33 rpm, seguido de un factor de escalado de 0,5, la salida sera
del 30 %. Si se aplica un factor de escalado de 2 en la misma situacion, la salida sera de 33 rpm
0 60 %, puesto que el limite de velocidad prevalece sobre el factor de escalado.

Si utiliza el escalado manual recomendamos no utilizar el limite de velocidad para evitar la posible
confusién.

14.4.5.2 Efecto sobre el modo analégico de 4-20 mA: Puntos Ay B

El factor de escalado

o No altera los puntos Ay B almacenados, definidos en el modo analégico de 4-20 mA.

e El limite de velocidad no puede exceder el punto de referencia de caudal alto (B).
14.4.5.3 Para configurar el factor de escalado:

1. Desde el Menu principal, use +/- para seleccionar Ajustes de control.

2. Use las teclas +/- para acceder al Factor de escalado.

AJUSTES DE CONTROL

Limite velocidad 125.0 rpm
Restablecer horas 12 hrs
Restablecer el contador de volumen 5l

Contador de revoluciones
Configurar entradas
Configurar salidas
Configuracién de los sensores
Factordeescala

Sin puesta a tierra

SELECCIONAR ATRAS

3. Use las teclas+/- para introducir un factor de multiplicacién.

4. MSeleccionar).

(WATSON J
MARLOW



AJUSTES DE CONTROL

Ingrese el factor de escala analdgica
Use +/-y SELECCIONAR.

Sefial Caudal
5.00 mA 0%

1 L 0 0
19.80mA  100%

SELECCIONAR CANCELAR

5. [HUNPNAIIVl hara confirmar las nuevas cifras del perfil de 4-20 mA

PERFIL ANALOGICO

/ mA

¢{Aceptar el factor de escala analégica?

Sefial Caudal
5.00 mA 0%
19.80 mA 100%

ACEPTAR CANCELAR

WATSON
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14.4.6 Ajustes de control > Sin puesta a tierra

Una Unica sefal de 4-20 mA puede conectarse a dos 0 mas bombas en serie. Esto permitiria controlar

ambas bombas mediante una sefial de entrada, por lo que si cualquiera de las bombas tiene un fallo o
se apaga, la otra recibiria la sefial de control.

Conmutacién Accion
Activado Sin puesta a tierra

Desactivado Puesta a tierra en la bomba

INPUT FLOAT=0OFF
4-20mA#M = 0V COMMON

INPUT FLOAT=0N

N WRT 0VC 4-20mA# = COMMON MODE RANGE 0 to 24V WRT OVC

Para obtener mas informacién, comuniquese con un representante local de Watson-Marlow.

(WATSON 4
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14.4.6.1 Definir la falta de puesta a tierra

Desde el MENU PRINCIPAL
1. Use las teclas +/- para resaltar AJUSTES CONTROL

MENU PRINCIPAL
Indicador de nivel de fluido
Ajustes de seguridad
Ajustest generales

Ment( de MODO

Ajustes de control

g
=
c
(=%
[

SELECCIONAR SALIR

y IR sELECCIONAR] =

3. Resalte la opcién Sin puesta a tierra.

YL ECCIONAR] — |

Restablecer horas 12 hrs
Restablecer el contador de volumen 5l

Contador de revoluciones
Configurar entradas
Configurar salidas
Configuracién de los sensores
Factor de escala

Sin puesta a tierra

SELECCIONAR ATRAS

5. Use las teclas +/- para resaltar la entrada necesaria

6. Pulse la tecla programable 1 para WO DESACTIVAR.—_ PRIl Rel puesta a tierra

(WATSON 4
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AJUSTES DE CONTROL

Sin puesta a tierra:
Entrada 1 de 4-20 mA

v
I

DESHABILITAR ATRAS

7. pulse ISEYG Bl para mostrar los AJUSTES DE CONTROL.

(WATSON 4
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15 Instalacion - Subcapitulo 4C:
Control (Modelo: PROFIBUS)

15.1 Resumen del subcapitulo

Esta seccién contiene informacién sobre la conexion, las especificaciones de entrada/salida y la
configuracién relevante usando la HMI del modelo PROFIBUS solamente.

15.2 Parte 1: Requisitos de instalacion,
especificaciones e informacion del
subcapitulo

15.2.1 Archivo PROFIBUS GSD

La bomba gdos PROFIBUS puede integrarse a una red PROFIBUS DP VO mediante un archivo de datos
generales de la estacidn (GSD, por sus siglas en inglés). Este archivo identifica la bomba y contiene
datos clave, como los siguientes:

e Los ajustes de comunicaciones.
e Los comandos que puede recibir.

e Lainformacion de diagndstico que puede pasar al PROFIBUS maestro al ser interrogado.
El archivo GSD puede descargarse del sitio web de Watson-Marlow usando este enlace:

Direccién web: https:.//www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

Es posible que deban invertirse los bytes del flujo de datos procedentes de/dirigidos hacia la bomba,
debido al tratamiento de datos entre los distintos fabricantes de dispositivos maestros.

15.2.2 Especificaciones del cable de control

Para conectar y controlar un accionamiento H-FLO PROFIBUS se necesita un cable con especificacién
PROFIBUS, categoria IP66 y con un conector M12.

(WATSON J
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15.2.3 Conexiones de control

La conexiones de control M12 funcionan por ubicacién, tipo de hilo, cantidad de pines y cédigo del
enchufe.

15.2.3.1 Conexion de red

Los modelos PROFIBUS cuentan con dos conexiones de red. Ambas conexiones tienen una
funcién idéntica.

Ambos conectores PROFIBUS estan unidos internamente para permitir configuraciones de

Resumen red flexibles. Si la bomba se utilizara al final de una red, recomendamos usar un enchufe
terminal PROFIBUS para lograr la maxima velocidad y solidez de la red. Para conservar la
proteccion contra la penetracién, el enchufe terminal debe ser de categoria IP66 y NEMA 4X.

Ubicacién Las conexiones se encuentran en el punto indicado en el grafico.

Especificaciones Toma hembra M12 de 5 pines cddigo B, IP66 y NEMA 4X
Ilustracion de las
clavijas de salida

Informacién sobre

Clavija Senal
clavijas de salida
1 PB-5V
2 Sefial de PROFIBUS A
3 Sefial de PROFIBUS B
4 PB-0V
5 Blindaje del cable

(WATSON J
MARLOW



15.2.3.2 Entrada de control: Sensor de presion

Se suministra una conexion de entrada para el sensor de presidn, a fin de utilizarla con
Resumen el set de deteccién de presién de Watson-Marlow.
« No es posible usar sensores de presién de otros fabricantes.

Ubicacion La conexién de entrada del sensor de presion se encuentra en la posicién indicada en el
grafico.

Especificaciones  Enchufe M12 macho de 4 pines c6digo A, IP66 y NEMA 4X

Informacién sobre |No se suministra informacion sobre clavijas de salida. La conexién de este sensor de
clavijas de salida |presion solo debe usarse con el set de deteccién de presién de Watson-Marlow.
No conecte ningun otro cable o conductor ni intente hacer conexiones.

15.2.4 Unidades que se utilizan para los parametros de PROFIBUS

Se utilizan las siguientes unidades que se utilizan para los parametros de PROFIBUS

Nombre Explicacién Ejemplo
DeciRPM 1/10 de una rpm 1205 deciRPM = 120,5 rpm
pl (microlitro) 1/1000 de un ml 1.000.000 pl/min. = 1000 ml/min. =1 I/min.
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15.2.5 Datos de parametros del usuario

Datos de parametros del usuario:

Ext_User_Prm_Data_ Const[0]= 0x00 Ox00 Ox00 Ox00 O0xO00 Ox00 O0Ox00 O0x00 0x00
Byte 0 Byte 1 Byte2 Byte3 Byte4 Byte5 Byte6 Byte7 Byte8

Byte 0 Modelo de bomba

Byte 1 Tipo de cabezal

Byte 2 Velocidad minima del bus de campo Byte superior
Byte 3 Velocidad minima del bus de campo Byte inferior
Byte 4 Velocidad maxima del bus de campo Byte superior
Byte 5 Velocidad maxima del bus de campo Byte inferior
Byte 6 Seguridad intrinseca

Byte 7 Velocidad a prueba de fallos Byte superior
Byte 8 Velocidad a prueba de fallos Byte inferior

15.2.5.1 Modelo de bomba

Hex. Descripcién

"0x00" QFH

15.2.5.2 Tipo de cabezal

. Cédigo del
Hex. Descripcion
producto
0x00 Cabezal ReNu 150 de Santoprene/PFPE de 7 bar (102 psi) 0M3.6200.PFP
0x03 Cabezal ReNu 300 de Santoprene/PFPE de 5 bar (73 psi) 0M3.7200.PFP
0x04 Cabezal ReNu 300 de SEBS/PFPE de 4 bar (58 psi) 0M3.7800.PFP
0x05 Cabezal ReNu 600 de Santoprene/PFPE de 2,5 bar (36 psi) 0M3.8200.PFP

MARLOW



15.2.5.3 Definir las velocidades minima y maxima

Los parametros de Velocidad min./max. se utilizan para definir la velocidad minima y maxima desde la
interfaz PROFIBUS.

o Los valores solo deben utilizarse si el bit correspondiente en Control Word (Palabra de control)
esta habilitado y es distinto de cero.

e Los valores son 16 bits sin signo en deciRPM (décimas de rpm del cabezal).

« Sies necesario que la bomba opere a una velocidad menor que la velocidad minima definida
en los datos de parametros del usuario (bytes 3y 4), la bomba funcionara a la velocidad
minima definida.

e Sise ha configurado una velocidad maxima en los datos de parametros del usuario, la bomba
estara limitada a esta velocidad maxima, incluso si el dispositivo maestro solicita un valor
mayor de rpm.

15.2.5.4 Seguridad intrinseca

El parametro del usuario de seguridad intrinseca se utiliza para establecer las medidas que se deben
tomar en caso de que se produzca un fallo de comunicaciones PROFIBUS. Se configura un byte de
seguridad intrinseca como se detalla en la siguiente tablaq.

\[eFV:W W Si no hay bits definidos o si se define un patrén de bits no valido, la
conducta predeterminada de seguridad intrinseca detiene la bomba.

Hex. Descripcién

0x00 Sin accién a prueba de fallos

0x01 Sigue funcionando con el Gltimo punto de ajuste de velocidad
0x02 Sigue funcionando con la velocidad a prueba de fallos

15.2.5.5 Velocidad a prueba de fallos

El parametro de velocidad a prueba de fallos se utiliza para ajustar la velocidad a la que debera
funcionar la bomba si se produce un error de comunicaciones PROFIBUS y si el parametro de usuario
de seguridad intrinseca se define en 0x02.
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15.2.6 Intercambio de datos PROFIBUS
Intercambio de datos PROFIBUS
Ubicacién predeterminada 126
Ident. PROFIBUS 0Ox0E7D
Archivo GSD WAMAOE7D.GSD
Configuracion 0x62, 0x5D (3 palabras de salida, 14 de entrada)
Bytes de parametros del usuario 6
15.2.6.1 Escritura ciclica de datos (del dispositivo maestro a la bomba)
Tipo de datos Orden de los bytes Descripcion
16 bits Byte 1 (superior), 2 Palabra de control
(inferior)
16 bits Byte 3 (superior), 4 Punto de referencia de la velocidad del cabezal (sin signo)
(inferior)
16 bits Byte 5 (superior), 6 Definir la calibracion del caudal en pl por revolucién
(inferior)
15.2.6.2 Palabra de control
Palabra de control
Bit Descripcién
0 Marcha
1 Sentido (0= horario, 1= antihorario)
2 Restablecimiento del tacometro (1 = Reiniciar recuento)
3 Reservada
4 Habilitar velocidades min./max. del bus de campo (1 = activado)
5 Habilitar calibracién del caudal del bus de campo (1 = activado)
6 No se usa
7 Restablecer el nivel de fluido
9-15 Reservada
15.2.6.3 Punto de referencia de la velocidad del cabezal

El punto de ajuste de velocidad es un valor entero de 16-bits sin signo que representa la velocidad del
cabezal en deciRPM
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15.2.6.4 Ajuste de calibracién de caudal

Este parametro se utiliza para ajustar el valor de calibracion del caudal desde la interfaz del bus de
campo. El valor es un numero entero de 16 bits sin signo que representa los pl por revolucién del
cabezal1.

NOTA 1 Este valor solo se utiliza si se habilita el bit 5 de la palabra de control.

15.2.6.5 Escritura ciclica de datos (de la bomba al dispositivo maestro)

Tipo de datos Orden de los bytes Descripcion
16 bits Byte 1 (superior), 2 (inferior) Palabra de estado
16 bits Byte 3 (superior), 4 (inferior) Velocidad medida del cabezal
16 bits Byte 5 (superior), 6 (inferior) Horas de marcha
32 bits Byte 7 (superior), 8 (inferior) Contador de revoluciones

Byte 9 (superior), 10 (inferior)
16 bits Byte 11 (superior), 12 (inferior) Calibracién del caudal
32 bits Byte 13 (superior), 14 (inferior) Nivel de fluido

Byte 15 (superior), 16 (inferior)
32 bits Byte 17 (superior), 18 (inferior) Sin asignar

Byte 19 (superior), 20 (inferior)
32 bits Byte 21 (superior), 22 (inferior) Sin asignar

Byte 23 (superior), 24 (inferior)
32 bits Byte 25 (superior), 26 (inferior) Sin asignar

Byte 27 (superior), 28 (inferior)

15.2.6.6 Palabra de estado

En la tabla siguiente se detalla la informacién sobre la palabra de estado:

Bit Descripcion

Motor en marcha (1= En marcha)
Indicador de error global (1= Error)
Control de bus de campo (1= Habilitado)
Reservada
Error de sobreintensidad

u A W N - O

Error de subtensiéon
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Bit Descripcidn

Error de sobretensién

6

7 Error de sobretemperatura

8 Motor calado

9 Fallo del tacometro

10 Fuga detectada o alerta por cabezal
11 Punto de ajuste bajo: fuera de rango
12 Punto de ajuste alto: fuera de rango
13 Reservada

14 Reservada

15 Reservada

15.2.6.7 Velocidad del cabezal

La velocidad del cabezal es un nimero entero de 16 bits sin signo que representa la velocidad del
cabezal en deciRPM.

15.2.6.8 Horas de marcha

El pardmetro Hours run (Horas de operacién) es un nimero entero de 16 bits sin signo, que
representa el total de horas de operacion.
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15.2.7

Datos de diagnéstico relacionados con el dispositivo

En la tabla siguiente se detalla la informacién sobre el diagndstico del dispositivo:

Tipo de bit

8 bits
8 bits
8 bits
16 bits
16 bits
16 bits
32 bits

32 bits
32 bits

32 bits

(WATSON J
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Orden de los bytes

Byte1,2,3,4,5,6
Byte 7
Byte 8
Byte 9
Byte 10 (superior), 11 (inferior

Byte 14

( )
Byte 12 (superior), 13 (inferior)
( )
Byte 16 (superior), 17 (inferior)

)
superior), 15 (inferior
)

Byte 18 (superior), 19 (inferior)
Byte 20 (superior), 21 (inferior)

Byte 22 (superior), 23 (inferior)
Byte 24 (superior), 25 (inferior)

Byte 26 (superior), 27 (inferior)
Byte 28 (superior), 29 (inferior)

Byte 30 (superior), 31 (inferior)

Descripcién

Byte esclavo obligatorio
Byte de encabezado
Modelo de bomba
Cabezal
Tamafio de la manguera
Velocidad minima
Velocidad maxima
Versién de software de la CPU principal

Version software CPU interfaz de usuario

Version software CPU interfaz de usuario

Version de software de la CPU de PROFIBUS



15.2.8 Datos de diagndstico relacionados con el canal

Los bloques de diagnéstico relacionados con el canal siempre constan de 3 bytes con el siguiente

formato:
Formato de los bloques de diagnéstico relacionados con el canal
Byte Descripcion
Byte 1 Encabezado
Byte 2 Tipo de canal
Byte 3 Cédigo de error relacionado con el canal
Caodigo de error relacionado con el canal
Descripcién del error Cédigo de error
Error global 0xA9
Sobreintensidad O0xA1
Baja tensién 0xA2
Sobretensién 0xA3
Sobretemperatura 0xA5
Atasco del motor 0xA4
Atasco del tacometro 0xB1
Fuga detectada 0xB2
Punto de referencia fuera de gama - baja 0xA8
Punto de referencia fuera de gama - alta O0xA7
Alerta de nivel de fluido 0xB3
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15.3 Parte 2: Procedimientos de instalacion del
subcapitulo

15.3.1 Lista de verificacion previa a la instalaciéon del subcapitulo

Antes de instalar las conexiones de control y cableado, lleve a cabo la siguiente verificacion previa a la
instalacién:

« Verifique que la bomba se haya instalado de acuerdo con las instrucciones de "9 Instalacion -
Capitulo 1: Elementos fisicos" en la pagina 56, "10 Instalacién - Capitulo 2: Suministro
eléctrico" en la pagina 62 y "11 Instalacién - Capitulo 3: Paso de fluido" en la pagina 66

« Verifique que se cumplan todos los requisitos de la parte 1 de este capitulo.
« Verifique que el cable de suministro eléctrico no esté dafiado

e Que el dispositivo de desconexidon del suministro eléctrico sea facil de alcanzar y operar
cuando sea necesario aislar el suministro eléctrico

« Verifique que el o los cables de control no estén dafiados

« Verifique que todos los elementos y herramientas para conectar la bomba al sistema de
control estén a mano

Si hay algun problema con cualquiera de los elementos de la lista de verificacién previa a la
instalacién, no avance con los procedimientos de este capitulo hasta resolverlo.

15.3.2 Precauciones con la conexion de control

Al seguir los procedimientos a continuacién o conectar los cables de control a las clavijas de salida en
los conectores M12

« Mantenga la sefial de 4-20 mA y la de baja tensién independientes del suministro eléctrico

« Conéctese Unicamente a circuitos externos que estén aislados de la tension de red mediante
aislamiento reforzado. Todos los terminales de entrada y salida del producto estan aislados de
los circuitos de red mediante aislamiento reforzado.

« No aplique la tension de red a ninguna de las clavijas de conexién de control M12.
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15.3.3 Instalacion de los cables de control M12 (tipo M)

15.3.3.1 Tapas protectoras

Durante la fabricacién, las conexiones de control M12 se cubren con tapas protectoras.

Si alguna de las conexiones no se utilizara para el control, deje la tapa colocada, para mejorar la
proteccion del producto. En la imagen siguiente se ilustra una de estas tapas:

15.3.3.2 Procedimiento de instalacion del cable de control M12

Siga el procedimiento a continuacién para conectar los cables de control M12.

1. Aisle la bomba del suministro eléctrico.

2. EfectUe las conexiones del sistema de control usando la informacién de la parte 1 de este
capitulo

Conecte el conector M12 en el lugar correcto de la bomba
Gire el tornillo a mano hasta que quede apretado

Verifique que el cable quede bien sujeto

o v kW

Reconecte el suministro eléctrico a la bomba
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15.3.4 Secuencia de comunicaciones maestro/esclavo

15.3.4.1 Intercambio de datos

En el modo PROFIBUS aparece la pantalla siguiente; la P indica que esta teniendo lugar el intercambio
de datos.

Zaogy WATSON-MARLOW
MODO PROFIBUS P
2PsSI

< 123 04 ml/min

MENU INFORMACION

Esta pantalla solo aparecera después de haber establecido con éxito las comunicaciones maestro-
esclavo, que siempre siguen la secuencia que se describe a continuacion.

Secuencia de comunicacién maestro/esclavo

Restablecimiento Encendido/restablecimiento del maestro o esclavo
del encendido

Parametrizacién Descarga de parametros en el dispositivo de campo (seleccionado durante la
configuracién por el usuario)

Configuracién de  Descarga de configuracion de entrada y salida (I/0) en el dispositivo de campo

entrada y salida (seleccionado durante la configuracién por el usuario)

(I70, por sus siglas

en inglés)

Intercambio de Intercambio ciclico de datos (datos de entrada y salida, 1/0, por sus siglas en inglés) y
datos diagnéstico de informes del dispositivo de campo

WATSON
MARLOW
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15.3.4.2 Pérdida del intercambio de datos

Si en algin momento se pierde el intercambio de datos, aparecera la siguiente pantalla. El primer
punto rojo corresponde a la fase en la que se produjo el error, mientras que las fases siguientes
apareceran indicadas por un punto rojo porque la secuencia de comunicacién se ha interrumpido
antes de ese punto.

BOMBA DETENIDA

Direccién

Acceso bus

Ajuste de parémetros

Configuracién

Intercambio de datos

MENU MANUAL

La pantalla indicara si la bomba esta en marcha o detenida, dependiendo de coémo haya
configurado el usuario la funcién de seguridad intrinseca en el archivo PROFIBUS GSD. El
botén MODO da acceso a los ajustes de PROFIBUS y la ubicacion de la estacion. Al acceder a
los menus, la bomba sigue operando en modo PROFIBUS.

Si se ha pulsado el botén MODO o MENU, al cabo de cinco minutos de inactividad la bomba
regresara a la pantalla de inicio y descartara todos los cambios que no se hayan guardado.
Si sigue sin haber comunicaciones, aparecera la pantalla de ERROR DE BUS.

(WATSON 4
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15.4 Parte 3: Subcapitulo especifico con la
configuracion de la HMI

Las subsecciones siguientes contienen informacién sobre cdmo configurar la bomba usando la HMI,
solo para PROFIBUS.

Para consultar informaciéon completa sobre:

e Menus de Modo: Consulte "22 HMI: Uso del ment de MODO" en la pagina 215

o Ajustes de control: Consulte "23 HMI: MenU de ajustes de control" en la pagina 225

15.4.1 Procedimiento: Seleccionar y activar PROFIBUS

Para seleccionar y activar el modo PROFIBUS:

1. Pulse la tecla MODO
2. Use las teclas +/- para resaltar PROFIBUS

3. MSeleccionar).

CAMBIAR MODO
BIUJS,

Manual

Calibracion del caudal
Analégico 4-20 mA

Contacto
Recuperacién defluido
PROFIBUS

4. Pulse [@oINIII\YVN:mllHara activar PROFIBUS

PROFIBUS NO HABILITADO

PIR[O[F] I
BIU[S,

{Quiere usted
A habilitar PROFIBUS?

CONFIRMAR CANCELAR

WATSON
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5. La pantalla de inicio de PROFIBUS muestra un icono blanco para indicar el intercambio de
datos.

Zaoey WATSON-MARLOW
MODO PROFIBUS P
2Psi

< 123 o4 mi/min

MENU INFORMACION

6. Pulsar mmuestra la pantalla de informacién de la bomba

Calibracién del caudal 4.00ml/rev
Horas uso 2hrs
Contador de volumen 160.71

Nivel Fluido 10l

Velocidad 100.0rpm
Tipo de cabezal 0M3.6200.PFP

Material manguera Santoprene

Caudal ——
Contador derevolucion e ———————————

WATSON
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15.4.2 Procedimiento: Asignacion de la direccidon de la estacion
PROFIBUS en la bomba.

El dispositivo maestro no puede asignar la direccidn de la estacién automaticamente .
15.4.2.1 Para asignar la direccion de la estacion PROFIBUS

1. Pulse la tecla MODO
2. Use las teclas +/- para resaltar PROFIBUS

3. MSeleccionar).

CAMBIAR MODO

BIU[S
Manual
Calibracién del caudal
Analdgico 4-20 mA
Contacto

Recuperacién de fluido
PROFIBUS

SELECCIONAR AJUSTES

4. Use las teclas para modificar la direccién de la estacion.

AJUSTES PROFIBUS
Direccién de estacién 174
Comunicacién PROFIBUS Activado

Use +/- para editar
Presione SIGUIENTE para continuar

SIGUIENTE FINALIZAR

5. Elija Mpara definir la direccién de la estacion

o bien

Wpara seleccionar Comunicacion PROFIBUS

Al seleccionar FINALIZAR, aparece la pantalla para guardar ajustes:

6. Seleccione [(UA:D)\:llpara almacenar los ajustes

WATSON
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AJUSTES PROFIBUS

¢;Desea GUARDAR
sus nuevos ajustes de PROFIBUS?

GUARDAR DESCARTAR

(WATSON 4
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16 Instalacion - Subcapitulo 4D:
Control (Modelo: EtherNet/IP)

Esta seccién contiene informacion sobre la conexién, las especificaciones de entrada/saliday la
configuracién relevante usando la HMI del modelo EtherNet/IP solamente.

16.1 Parte 1: Requisitos de instalacidn,
especificaciones e informacion del
subcapitulo

16.1.1 Archivo EDS

El archivo EDS puede descargarse del sitio web de Watson-Marlow usando este enlace:

Direccién web: https://www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

16.1.2 Especificaciones del cable de control

Se necesita un cable Ethernet blindado categoria 5e, IP66 y con conector M12 para conectar y
controlar un accionamiento H-FLO EtherNet/IP.

(WATSON 4
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16.1.3 Conexiones

La conexiones de control M12 funcionan por ubicacién, tipo de hilo, cantidad de pines y cédigo del
enchufe.

16.1.3.1 Conexion de red

El modelo EtherNet/IP cuenta con dos conexiones de red. Ambas conexiones tienen una
funcién idéntica.

Resumen

Ubicacién Las conexiones se encuentran en el punto indicado en el grafico.

Especificaciones  Toma hembra M12 de 4 pines cédigo D, IP66 y NEMA 4X
Ilustracion de las
clavijas de salida

Informacién sobre Clavija Sefal

clavijas de salida 1 TDA+
2 RDA+
3 TDA-
4 RDA-

(WATSON 4
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16.1.3.2 Entrada de control: Sensor de presion

Se suministra una conexion de entrada para el sensor de presidn, a fin de utilizarla con
Resumen el set de deteccién de presién de Watson-Marlow.
« No es posible usar sensores de presién de otros fabricantes.

Ubicacion La conexién de entrada del sensor de presion se encuentra en la posicién indicada en el
grafico.

Especificaciones  Enchufe M12 macho de 4 pines c6digo A, IP66 y NEMA 4X

Informacién sobre |No se suministra informacion sobre clavijas de salida. La conexién de este sensor de
clavijas de salida |presion solo debe usarse con el set de deteccién de presién de Watson-Marlow.
No conecte ningun otro cable o conductor ni intente hacer conexiones.

(WATSON J
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16.1.4 Parametros de EtherNet/IP

16.1.4.1 Unidades que se utilizan para los parametros de EtherNet/IP

Se utilizan las siguientes unidades que se utilizan para los parametros de EtherNet/IP

Nombre Explicacién Ejemplo
DeciRPM 1/10 de una rpm 1205 deciRPM = 120,5 rpm
pl (microlitro) 1/1000 de un ml 1.000.000 pl/min. = 1000 ml/min. =1 I/min.

16.1.4.2 Parametros de red

Los parametros de red para la comunicacién entre la bomba y la red vienen preprogramados de
fabrica:

CONFIGURACION DE ETHERNET/IP

Habilitar DHCP Activado

Direccién IP 000.000.000.000
Mascara de subred 000.000.000.000
Dir. puerta enlace 000.000.000.000
Direccion MAC 000.000.000.000

DESHABILITAR ATRAS

Es posible desactivar el DHCP y configurar los parametros de red manualmente usando la HML. Esto
se explica en "16.3.2 Procedimiento: Definir la direccion IP usando la HMI" en la pagina 171

(WATSON 4
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16.1.4.3 Parametros ciclicos

La tabla siguiente enumera los parametros ciclicos de EtherNet/IP y la funcionalidad disponible
mediante la interfaz

ADI
2

13
14

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25

26

27

28

38

64

Nombre
SetSpeed

SetSpeedLimit

SetFailsafeSpeed

Flow calibration (pL/rev)
RunHours

Reservada
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada

Total volume pumped
(bL)
RevolutionCount

PumpSpeed

SpeedLimit

PumpHead

ErrorAcknowledge

(WATSON 4
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Acceso
Escritura

Escritura

Escritura

Lectura
Lectura

Lectura

Lectura

Lectura

Lectura

Lectura

Escritura

Tipo
UInt16

Ulnt16

Ulnt16

UInt32
UInt32

UInt32

UInt32

UInt16

Ulnt16

UInt8
(Enum)

Unit8

Descripcion
La velocidad esta en deciRPM. La velocidad maxima
depende del tipo de cabezal. Consulte "16.1.4.5 Tabla
de enumeracion de cabezales" en la pagina 167
La velocidad esta en deciRPM. La velocidad maxima
depende del tipo de cabezal. Consulte "16.1.4.5 Tabla
de enumeracion de cabezales" en la pagina 167
Si se activa el modo a prueba de fallos, en caso de
pérdida de comunicacién la bomba funciona de
forma continua a la velocidad seleccionada.
Informa el valor de calibracién del caudal.

Informa la cantidad de horas de funcionamiento de
la bomba

Muestra el valor totalizado de caudal

Muestra el recuento de revoluciones en rotaciones
completas

Muestra el punto de ajuste de la velocidad actual de
la bomba

Muestra el punto de ajuste del limite de velocidad
actual

Muestra el cabezal seleccionado actualmente.
Consulte "16.1.4.5 Tabla de enumeracion de
cabezales" en la pagina 167

Bit 0 = Confirmar error. Si esta configurado en 1,
confirma los errores de la bomba



ADI Nombre
101 Control bitfield

(WATSON J
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Acceso
Escritura

Tipo
Unit16

Descripcion
Bit 0 = Definir la seguridad intrinseca como
habilitada. Velocidad a prueba de fallos habilitada. Si
se desactiva, en caso de pérdida de comunicacion la
bomba se detiene. Si se activa, la bomba funciona a
la velocidad definida en el pardmetro
"SetFailsafeSpeed".

Bit 1= Definir la direccién de la bomba como
antihoraria. Si esta configurado, la bomba funciona
en sentido antihorario. La bomba adopta una
rotacion en sentido antihorario de forma
predeterminada.

Bit 2 = Arrancar la bomba. Definir en 1 (verdadero)
para que la bomba pueda funcionar. El valor 0
detiene la bomba. Tenga en cuenta que debe
configurarse la activacién de la bomba.

Bit 3 = Activar la bomba. Definir en 1 para que la
bomba pueda funcionar. El valor 0 detiene la bomba
y no permite que funcione.

Bit 4 = Restablecer las horas de funcionamiento de la
bomba a cero. Restablece el contador de horas de
funcionamiento.

Bit 5 = No se utiliza.

Bit 6 = Restablecer el totalizador de caudal a cero.
Definir en 1 para restablecer a 0 el Volumen total
bombeado. Definir en 0 para permitir que el Volumen
total bombeado se acumule.

Bit 7 = Restablecer el contador de revoluciones a
cero. Definir en 1 para restablecer a 0 el contador de
revoluciones del cabezal. Definir en 0 para permitir el
aumento del contador de revoluciones del cabezal.



ADI Nombre Acceso Tipo Descripcion

102  Error Bitfield byte 1 Lectura Unit32 Bit 0 = La sefial alta de fuga detectada o deteccion de
fuga debe borrarse y aceptarse antes de que pueda
reanudarse la bomba.

Bit 1 = Error de bloqueo del motor activo. Si esta
configurado, la bomba tiene un error de bloqueo del
motor. Siga las instrucciones en pantalla.
Bit 2 = Error de velocidad del motor. Si esta
configurado, la bomba tiene un error de velocidad.
Siga las instrucciones en pantalla.
Bit 3 = Error de sobreintensidad activo. Si esta
configurado, la bomba tiene un error de
sobreintensidad. Siga las instrucciones en pantalla.
Bit 4 = Error de sobretensidn activo. Si esta
configurado, la bomba tiene un error de
sobretensién. Siga las instrucciones en pantalla.
Bit 5 = No se utiliza.
Bit 6 = Reservado.
Bit 7 = Reservado.

Error Bitfield byte 2 Unit32 Bit 0 = Reservado.
Bit 1 = Reservado.
Bit 2 = Reservado.
Bit 3 = Reservado.
Bit 4 = Reservado.
Bit 5 = Reservado.
Bit 6 = Reservado.
Bit 7 = Reservado.

Error Bitfield byte 3 Lectura Unit32 Bit 0 = Reservado.
Error de tension
Bit 2 = Error de sobretemperatura.
Bit 3 = Fallo de software. Si esta configurado, hay un
error de software.
Bit 4 = Fallo de hardware. Si es alto, hay una falla en
el accionamiento de la compuerta del inversor
Bit 5 = Error por sobrepotencia del suministro
eléctrico

103  Status bit field Lectura Byte Bit 0 = La bomba funciona en sentido antihorario. Si
esta configurado, la bomba esta funcionando en
sentido antihorario (recuperacién de fluido activa)

Bit 1 = La bomba esta funcionando actualmente. Si
esta configurado, la bomba esta funcionando en este

momento.
109  SoftwareFault Lectura Bool Si esta definido como alto, hay un error de software.
110  |HardwareFault Lectura Bool Si es alto, hay una falla en el accionamiento de la

compuerta del inversor.

MARLOW



16.1.4.4 Tabla de enumeracion de los modelos de accionamiento

Modelo de .
. . Abreviatura Enum
accionamiento
QDOS H-FLO QHF 1

16.1.4.5 Tabla de enumeracion de cabezales

Velocidad
Descripcién Enum maxima
(deciRPM)
Cabezal ReNu 150 de Santoprene/PFPE de 7 bar (102 psi) 01 1300
Cabezal ReNu 300 de Santoprene/PFPE de 5 bar (73 psi) 04 1600
Cabezal ReNu 300 de SEBS/PFPE de 4 bar (58 psi) 05 1350
Cabezal ReNu 600 de Santoprene/PFPE de 2,5 bar (36 psi) 06 1700

16.1.4.6 Registros de datos aciclicos

La tabla siguiente enumera los parametros aciclicos de EtherNet/IP y la funcionalidad disponible
mediante la interfaz

ADI Nombre Acceso Tipo Descripcion

37 PumpModel Lectura UInt8 (Enum) Muestra el modelo actual de accionamiento.
Consulte "16.1.4.4 Tabla de enumeracion de los
modelos de accionamiento” arriba

63 Asset Number Lectura Unsigned8 Lee el nUmero de activo de la bomba

longitud de
matriz 21 con
terminador
NULL
(OctetString)

108 Serial Number Lectura Char21 Informa el nimero de serie de la bomba

16.2 Parte 2: Procedimientos de instalacion del
subcapitulo

MARLOW 167



16.2.1 Lista de verificacion previa a la instalacion del subcapitulo

Antes de instalar las conexiones de control y cableado, lleve a cabo la siguiente verificacion previa a la
instalacién:

Verifique que la bomba se haya instalado de acuerdo con las instrucciones de "9 Instalacion -
Capitulo 1: Elementos fisicos" en la pagina 56, "10 Instalacién - Capitulo 2: Suministro
eléctrico" en la pagina 62 y "11 Instalacién - Capitulo 3: Paso de fluido" en la pagina 66

Verifique que se cumplan todos los requisitos de la parte 1 de este capitulo.
Verifique que el cable de suministro eléctrico no esté dafiado

Verifiqgue que el dispositivo de desconexion del suministro eléctrico sea facil de alcanzary
operar cuando sea necesario aislar el suministro eléctrico.

Verifique que el o los cables de control no estén dafiados

Verifiqgue que todos los elementos y herramientas para conectar la bomba al sistema de
control estén a mano

Si hay algun problema con cualquiera de los elementos de la lista de verificacion previa a la
instalacién, no avance con los procedimientos de este capitulo hasta resolverlo.

16.2.2 Precauciones con la conexion de control

Al seguir los procedimientos a continuacién o conectar los cables de control a las clavijas de salida en
los conectores M12

Mantenga la sefial de 4-20 mA y la de baja tensién independientes del suministro eléctrico

Conéctese Unicamente a circuitos externos que estén aislados de la tension de red mediante
aislamiento reforzado. Todos los terminales de entrada y salida del producto estan aislados de
los circuitos de red mediante aislamiento reforzado.

No aplique la tensién de red a ninguna de las clavijas de conexién de control M12.
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16.2.3 Instalacion de los cables de control M12 (tipo M)

16.2.3.1 Tapas protectoras

Durante la fabricacién, las conexiones de control M12 se cubren con tapas protectoras.

Si alguna de las conexiones no se utilizara para el control, deje la tapa colocada, para mejorar la
proteccion del producto. En la imagen siguiente se ilustra una de estas tapas:

16.2.3.2 Procedimiento de instalacion del cable de control M12

Siga el procedimiento a continuacién para conectar los cables de control M12.
1. Aisle la bomba del suministro eléctrico.

2. Efectle las conexiones del sistema de control usando la informacién de la parte 1 de este
capitulo

Conecte el conector M12 en el lugar correcto de la bomba
Gire el tornillo a mano hasta que quede apretado

Verifique que el cable quede bien sujeto

o v kW

Reconecte el suministro eléctrico a la bomba

16.3 Parte 3: Subcapitulo especifico con la
configuracion de la HMI

Las subsecciones siguientes contienen informacién sobre como configurar la bomba usando la HMI,
solo para EtherNet/IP.

Para consultar informacién completa sobre:

e Menus de Modo: Consulte "22 HMI: Uso del ment de MODO" en la pagina 215

e Ajustes de control: Consulte "23 HMI: Menu de ajustes de control" en la pagina 225
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16.3.1 Procedimiento: Seleccionar el modo EtherNet/IP usando la
HMI

Para seleccionar el modo EtherNet/IP:

1. Pulse la tecla MODO
2. Use las teclas +/- para desplazarse hasta EtherNet/IP

eWllSEL ECCIONAR] —

CAMBIARMODO

EtherNet/IP

Manual

Calibracién del caudal
Analdgico 4-20 mA
Contacto
Recuperacion de fluido
EtherNet/IP

ATRAS

SELECCIONAR AJUSTES

4. La bomba mostrara la pantalla de inicio de EtherNet/IP

EtherNet/IP WATSON-MARLOW
EtherNet/IP E

u 123 04 ml/min

MENU INFORMACION
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16.3.2 Procedimiento: Definir la direcciéon IP usando la HMI

Es posible configurar la direccién IP usando dos métodos:
o« Meétodo 1: Definir direccién IP estatica (manual, DHCP desactivado)

e Método 2: Definir direccién IP dindmica (automatico, DHCP activado)
16.3.2.1 Procedimiento: Método 1: Direccion IP estatica.

De manera predeterminada, el DHCP estd desactivado. Esto implica que el accionamiento recibe una
direccion IP de forma automatica cuando el accionamiento estd conectado a una red.

Si se debe usar una direccién IP estatica, es necesario desactivar primero el DCHP. Siga el
procedimiento para desactivar el DHCP y defina una direccion IP estatica.

1. Resalte los ajustes del DHCP

yBIEYDESACTIVARL — |

CONFIGURACION DE ETHERNET/IP

Habilitar DHCP Activado

Direccién IP 000.000.000.000
Mdascara de subred 000.000.000.000
Dir. puerta enlace 000.000.000.000
Direccién MAC 000.000.000.000

DESHABILITAR ATRAS

3. Seleccione la direccién IP

4. Pulse =

Desactivado

Habilitar DHCP

Direccidn IP 000.000.000.000
Mascara de subred 000.000.000.000
Dir. puerta enlace 000.000.000.000
Direccion MAC 000.000.000.000

ESTABLECER ATRAS
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5. Use las teclas +/- para ingresar los valores resaltados.

6. Use Wpara pasar al valor siguiente

CONFIGURAR DIRECCION

Direccién IP

[Iel. ooo . 000 . 000

SIGUIENTE ATRAS

7. Tras ingresar el ultimo valor, elija Wpara confirmar los ajustes.

CONFIGURAR DIRECCION

Direccién IP

123 . 017 . 221 .[JER

ENTER ATRAS

Para definir la Mascara de subred y la Direccién de puerta de enlace, repita los pasos 3a 7.

16.3.2.2 Procedimiento: Método 2: Definir direccién IP dinamica (automatico,
DHCP activado)

El DHCP esta activado de manera predeterminada; solo es necesario reactivarlo si se habia
desactivado previamente cuando la direccion IP se definié de forma manual.

1. Resalte los ajustes del DHCP
2. Verifique que el DCHP esté activado
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CONFIGURACION DE ETHERNET/IP

Habilitar DHCP Activado

Direccién IP 000.000.000.000
Mascara de subred 000.000.000.000
Dir. puerta enlace 000.000.000.000
Direccién MAC 000.000.000.000

DESHABILITAR ATRAS

Un servidor DHCP dentro de la red asignara una direccion IP al accionamiento de acuerdo con la
direccion MAC.
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16.3.3 Pantallas de estado de la red

Si la bomba no esta funcionando y se establecen las conexiones con los puertos, se asigna la direccion
IP y el accionamiento se conecta al maestro.

A continuacion, se detalla la pantalla de estado correspondiente:

ESTADO DE RED

Conectado
Puerto 1 conectado

Puerto 2 conectado

Direccién IP

MENU SALIR

Si la bomba no esta funcionando y no se establecen las conexiones con los puertos, no se asigna la
direccion IP y el accionamiento no se conecta al maestro.

A continuacion, se detalla la pantalla de estado correspondiente:

ESTADO DE RED

Conectado
Puerto 1 conectado
Puerto 2 conectado

Direccién IP

MENU SALIR
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17 Instalacion - Subcapitulo 4E:
Control (Modelo: PROFINET)

Esta seccién contiene informacion sobre la conexién, las especificaciones de entrada/saliday la
configuracién relevante usando la HMI del modelo PROFINET solamente.

17.1 Parte 1: Requisitos de instalacidn,
especificaciones e informacion del
subcapitulo

17.1.1  Archivo GSDML

El archivo GSDML puede descargarse del sitio web de Watson-Marlow usando este enlace:

Direccién web: https://www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

17.1.2 Especificaciones del cable de control

Se necesita un cable Ethernet blindado categoria 5e, IP66 y con conector M12 para conectar y
controlar un accionamiento H-FLO PROFINET.

(WATSON 4
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17.1.3 Conexiones

La conexiones de control M12 funcionan por ubicacién, tipo de hilo, cantidad de pines y cédigo del
enchufe.

17.1.3.1 Conexion de red

El modelo PROFINET cuenta con dos conexiones de red. Ambas conexiones tienen una
funcién idéntica.

Resumen

Ubicacién Las conexiones se encuentran en el punto indicado en el grafico.

Especificaciones

Ilustracion de las
clavijas de salida

Informacién sobre Clavija Seial

clavijas de salida 1 TDA+
2 RDA+
3 TDA-
4 RDA-
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17.1.3.2 Entrada de control: Sensor de presion

Se suministra una conexion de entrada para el sensor de presidn, a fin de utilizarla con
Resumen el set de deteccién de presién de Watson-Marlow.
« No es posible usar sensores de presién de otros fabricantes.

Ubicacion La conexién de entrada del sensor de presion se encuentra en la posicién indicada en el
grafico.

Especificaciones  Enchufe M12 macho de 4 pines c6digo A, IP66 y NEMA 4X

Informacién sobre |No se suministra informacion sobre clavijas de salida. La conexién de este sensor de
clavijas de salida |presion solo debe usarse con el set de deteccién de presién de Watson-Marlow.
No conecte ningun otro cable o conductor ni intente hacer conexiones.
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17.1.4 Parametros de PROFINET

17.1.4.1 Unidades que se utilizan para los parametros de PROFINET

Se utilizan las siguientes unidades que se utilizan para los parametros de EtherNet/IP

Nombre Explicacién Ejemplo
DeciRPM 1/10 de una rpm 1205 deciRPM = 120,5 rpm
pl (microlitro) 1/1000 de un ml 1.000.000 pl/min. = 1000 ml/min. =1 I/min.

17.1.4.2 Parametros de red

Los parametros de red para la comunicacién entre la bomba y la red vienen preprogramados de

fabrica:
CONFIGURACION DE PROFINET

Habilitar DHCP Desactivado

Direccién IP 000.000.000.000
Mascara de subred 000.000.000.000
Dir. puerta enlace 000.000.000.000
Direccion MAC 000.000.000.000

ACTIVAR ATRAS

Es posible desactivar el DHCP y configurar los parametros de red manualmente usando la HML. Esto
se explica en "17.3.2 Procedimiento: Definir la direccién IP usando la HMI" en la pagina 187

17.1.4.3 Tiempo de ciclo de PROFINET

El intervalo minimo del dispositivo es 32 ms
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17.1.4.4 Parametros ciclicos

La tabla siguiente enumera los parametros ciclicos de PROFINET y la funcionalidad disponible
mediante la interfaz

13

14

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25

26

27

Limite de Set pump Escritura UInt16

speed (deciRPM)

Set failsafe speed
(deci RPM)

Flow calibration Lectura

(pl/rev.)

Horas de Lectura

funcionamiento
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada
Reservada

Total volume Lectura
pumped (pl)
Pump Head
revolution count

Lectura

Current pump Lectura

speed (deciRPM)

(WATSON 4
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Escritura UInt16

UInt32

UInt32

UInt32

UInt32

Ulnt16

ADI Nombre Acceso Tipo Descripcién Médulo
2 Set pump speed Escritura UInt16 La velocidad esta en deciRPM. La Control de la bomba
(deci RPM) velocidad maxima depende del

tipo de cabezal. Consulte
"17.1.4.6 Tabla de enumeracion
de cabezales" en la pagina 183

La velocidad esta en deciRPM. La |Control de la bomba
velocidad maxima depende del

tipo de cabezal. Consulte

"17.1.4.6 Tabla de enumeracion

de cabezales" en la pagina 183

Si se activa el modo a prueba de Control de la bomba
fallos, en caso de pérdida de

comunicacioén la bomba funciona

de forma continua a la velocidad

seleccionada.

Informa el valor de calibracién Estado de la bomba

del caudal.

Informa la cantidad de horas de Estado de la bomba
funcionamiento de la bomba

Muestra el valor totalizado de Estado de la bomba

caudal

Muestra el recuento de Estado de la bomba
revoluciones en rotaciones

completas

Muestra el punto de ajuste de la |Estado de la bomba

velocidad actual de la bomba



ADI Nombre Acceso

28 Pump speed limit  Lectura
(deci RPM)

38 Pump head Lectura

64 Acknowledge Error Escritura

(WATSON 4
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Tipo
UInt16

UInt8
(Enum)

Unit8

Descripcién
Muestra el punto de ajuste del
limite de velocidad actual
Muestra el cabezal seleccionado
actualmente. Consulte
"17.1.4.6 Tabla de enumeracion
de cabezales" en la pagina 183
Bit 0 = Confirmar error. Si esta
configurado en 1, confirma los
errores de la bomba

Modulo
Estado de la bomba

Detalles y datos de la
bomba

Erroresy
advertencias



ADI Nombre Acceso Tipo Descripcién Médulo

101 |Campo de bitsde  Escritura Unit16 Bit 0 = Definir la seguridad Control de la bomba
control intrinseca como habilitada.

Velocidad a prueba de fallos
habilitada. Si se desactiva, en
caso de pérdida de comunicacion
la bomba se detiene. Si se activa,
la bomba funciona a la velocidad
definida en el pardmetro
"SetFailsafeSpeed".
Bit 1= Definir la direccién de la
bomba como antihoraria. Si esta
configurado, la bomba funciona
en sentido antihorario. La bomba
adopta una rotacién en sentido
antihorario de forma
predeterminada.
Bit 2 = Arrancar la bomba. Definir
en 1 (verdadero) para que la
bomba pueda funcionar. El valor
0 detiene la bomba. Tenga en
cuenta que debe configurarse la
activacion de la bomba.
Bit 3 = Activar la bomba. Definir
en 1 para que la bomba pueda
funcionar. El valor 0 detiene la
bomba y no permite que
funcione.
Bit 4 = Restablecer las horas de
funcionamiento de la bomba a
cero. Restablece el contador de
horas de funcionamiento.
Bit 5 = No se utiliza.
Bit 6 = Restablecer el totalizador
de caudal a cero. Definir en 1
para restablecer a 0 el Volumen
total bombeado. Definiren 0
para permitir que el Volumen
total bombeado se acumule.
Bit 7 = Restablecer el contador de
revoluciones a cero. Definir en 1
para restablecer a 0 el contador
de revoluciones del cabezal.
Definir en 0 para permitir el
aumento del contador de
revoluciones del cabezal.
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ADI Nombre Acceso Tipo Descripcién Médulo

102 Byte1deerrorde Lectura Unit32 Bit 0 = La sefial alta de fuga Erroresy
campo de bits detectada o deteccién de fuga  advertencias
debe borrarse y aceptarse antes
de que pueda reanudarse la
bomba.
Bit 1 = Error de bloqueo del
motor activo. Si esta configurado,
la bomba tiene un error de
bloqueo del motor. Siga las
instrucciones en pantalla.
Bit 2 = Error de velocidad del
motor. Si esta configurado, la
bomba tiene un error de
velocidad. Siga las instrucciones
en pantalla.
Bit 3 = Error de sobreintensidad
activo. Si esta configurado, la
bomba tiene un error de
sobreintensidad. Siga las
instrucciones en pantalla.
Bit 4 = Error de sobretensién
activo. Si esta configurado, la
bomba tiene un error de
sobretension. Siga las
instrucciones en pantalla.
Bit 5 = No se utiliza.
Bit 6 = Reservado.
Bit 7 = Reservado.
Byte 2 de error de Lectura Unit32 Bit 0 = Reservado. Erroresy
campo de bits Bit 1 = Reservado. advertencias
Bit 2 = Reservado.
Bit 3 = Reservado.
Bit 4 = Reservado.
Bit 5 = Reservado.
Bit 6 = Reservado.
Bit 7 = Reservado.
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ADI Nombre Acceso Tipo Descripcién Médulo

Byte 3 de errorde Lectura Unit32 Bit 0 = Reservado. Erroresy
campo de bits Bit 1 = Error de baja tension advertencias
Bit 2 = Error de
sobretemperatura.

Bit 3 = Fallo de software. Si esté
configurado, hay un error de
software.

Bit 4 = Fallo de hardware. Si es
alto, hay una falla en el
accionamiento de la compuerta
del inversor

Bit 5 = Error por sobrepotencia
del suministro eléctrico

103 Campode bitsde Lectura Byte Bit 0 = La bomba funciona en Estado de la bomba
estado sentido antihorario. Si esta
configurado, la bomba esta
funcionando en sentido
antihorario (recuperacion de
fluido activa)
Bit 1 = La bomba esta
funcionando actualmente. Si esta
configurado, la bomba esta
funcionando en este momento.

109 Fallo de software Lectura Bool Si esta definido como alto, hay un Errores 'y
error de software. advertencias

110  Fallo de hardware Lectura Bool Si es alto, hay una falla en el Erroresy
accionamiento de la compuerta advertencias
del inversor.

17.1.4.5 Tabla de enumeracion de los modelos de accionamiento

Modelo de .
i . Abreviatura Enum
accionamiento
Caudal mas alto de QDOS QHF 1

17.1.4.6 Tabla de enumeracion de cabezales

Velocidad
Descripcién Enum maxima
(deciRPM)
Cabezal ReNu 150 de Santoprene/PFPE de 7 bar (102 psi) 01 1300
Cabezal ReNu 300 de Santoprene/PFPE de 5 bar (73 psi) 04 1600
Cabezal ReNu 300 de SEBS/PFPE de 4 bar (58 psi) 05 1350
Cabezal ReNu 600 de Santoprene/PFPE de 2,5 bar (36 psi) 06 1700

MARLOW



17.1.4.7 Parametros aciclicos

La tabla siguiente enumera los parametros aciclicos de PROFINET y la funcionalidad disponible
mediante la interfaz

ADI Nombre Acceso Tipo Descripcién Médulo

37 Pump Model Lectura UInt8 (Enum) Muestra el modelo actual de No procede
accionamiento. Consulte.
"17.1.4.5 Tabla de
enumeracion de los modelos
de accionamiento" en la
pagina anterior.
63 Asset number Lectura Unsigned8 Lee el nimero de activo de la No procede
longitud de bomba
matriz 21 con

terminador
NULL
(OctetString)
108 Pump Serial Lectura Char21 Informa el nimero de serie de No procede
Number la bomba

17.2 Parte 2: Procedimientos de instalacion del
subcapitulo

17.2.1 Lista de verificacion previa a la instalacion del subcapitulo

Antes de instalar las conexiones de control y cableado, lleve a cabo la siguiente verificacién previa a la
instalacién:

« Verifique que la bomba se haya instalado de acuerdo con las instrucciones de "9 Instalacion -
Capitulo 1: Elementos fisicos" en la pagina 56, "10 Instalacién - Capitulo 2: Suministro
eléctrico" en la pagina 62y "11 Instalacién - Capitulo 3: Paso de fluido" en la pagina 66

« Verifique que se cumplan todos los requisitos de la parte 1 de este capitulo.
« Verifique que el cable de suministro eléctrico no esté dafado

« Verifique que el dispositivo de desconexién del suministro eléctrico sea facil de alcanzary
operar cuando sea necesario aislar el suministro eléctrico.

« Verifique que el o los cables de control no estén dafados

« Verifique que todos los elementos y herramientas para conectar la bomba al sistema de
control estén a mano

Si hay algun problema con cualquiera de los elementos de la lista de verificacién previa a la
instalacién, no avance con los procedimientos de este capitulo hasta resolverlo.
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17.2.2 Precauciones con la conexion de control

Al seguir los procedimientos a continuacién o conectar los cables de control a las clavijas de salida en
los conectores M12

Mantenga la sefial de 4-20 mA y la de baja tensién independientes del suministro eléctrico

Conéctese Unicamente a circuitos externos que estén aislados de la tensién de red mediante
aislamiento reforzado. Todos los terminales de entrada y salida del producto estan aislados de
los circuitos de red mediante aislamiento reforzado.

No aplique la tensién de red a ninguna de las clavijas de conexién de control M12.

17.2.3 Instalacion de los cables de control M12 (tipo M)

17.2.3.1 Tapas protectoras

Durante la fabricacién, las conexiones de control M12 se cubren con tapas protectoras.

Si alguna de las conexiones no se utilizara para el control, deje la tapa colocada, para mejorar la
proteccion del producto. En la imagen siguiente se ilustra una de estas tapas:

17.2.3.2 Procedimiento de instalacion del cable de control M12

Siga el procedimiento a continuacién para conectar los cables de control M12.

1.
2.

o v kW

Aisle la bomba del suministro eléctrico.

Efectue las conexiones del sistema de control usando la informacion de la parte 1 de este
capitulo

Conecte el conector M12 en el lugar correcto de la bomba
Gire el tornillo a mano hasta que quede apretado
Verifique que el cable quede bien sujeto

Reconecte el suministro eléctrico a la bomba
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17.3 Parte 3: Subcapitulo especifico con la
configuracion de la HMI

Las subsecciones siguientes contienen informacién sobre cdmo configurar la bomba usando la HMI,
solo para PROFINET.

Para consultar informaciéon completa sobre:

e Menus de Modo: Consulte "22 HMI: Uso del ment de MODO" en la pagina 215

e Ajustes de control: Consulte "23 HMI: Menu de ajustes de control" en la pagina 225

17.3.1 Procedimiento: Seleccionar el modo PROFINET usando la
HMI

Para seleccionar el modo EtherNet/IP:
1. Pulse la tecla MODO
2. Use las teclas +/- para desplazarse hasta PROFINET

3. MSeleccionar).

CAMBIAR MODO

P

Manual

Calibracién del caudal
Analégico 4-20 mA
Contacto
Recuperacion de fluido
PROFINET

ATRAS

SELECCIONAR AJUSTES

La bomba mostrara la pantalla de inicio de PROFINET

WATSON-MARLOW
PROFINET E

u 123 04 ml/min

i

MENU INFORMACION
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17.3.2 Procedimiento: Definir la direcciéon IP usando la HMI

Es posible configurar la direccién IP usando dos métodos:
o« Meétodo 1: Definir direccién IP estatica (manual, DHCP desactivado)

e Método 2: Definir direccién IP dindmica (automatico, DHCP activado)
17.3.2.1 Procedimiento: Método 1: Direccion IP estatica.

De manera predeterminada, el DHCP estd desactivado. Esto implica que el accionamiento recibe una
direccion IP de forma automatica cuando el accionamiento estd conectado a una red.

Si se debe usar una direccién IP estatica, es necesario desactivar primero el DCHP. Siga el
procedimiento para desactivar el DHCP y defina una direccion IP estatica.

1. Resalte los ajustes del DHCP

yBIEYDESACTIVARL — |

CONFIGURACION DE ETHERNET/IP

Habilitar DHCP Activado

Direccién IP 000.000.000.000
Méscara de subred 000.000.000.000
Dir. puerta enlace 000.000.000.000
Direcciéon MAC 000.000.000.000

DESHABILITAR ATRAS

3. Seleccione la direccién IP

4. Pulse =

Habilitar DHCP Desactivado
Direccién IP 000.000.000.000

Mascara de subred 000.000.000.000
Dir. puerta enlace 000.000.000.000
Direccién MAC 000.000.000.000

ESTABLECER ATRAS
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5. Use las teclas para desplazarse e ingresar los valores resaltados.

6. Use Wpara pasar al valor siguiente

CONFIGURAR DIRECCION

Direccién IP

EEl. 000 . 000 . 000

SIGUIENTE ATRAS

7. Tras ingresar el Gltimo valor, elija Wpara confirmar los ajustes.

CONFIGURAR DIRECCION

Direccion IP

123 . 017 . 221 .[JER

ENTER ATRAS

Para definir la mascara de subred y la direccién de puerta de enlace, repita los pasos 3 a 7.
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17.3.2.2 Procedimiento: Método 2: Definir direcciéon IP dinamica (automatico,
DHCP activado)

El DHCP esta activado de manera predeterminada; solo es necesario reactivarlo si se habia
desactivado previamente cuando la direccion IP se definié de forma manual.

1. Resalte los ajustes del DHCP

2. Verifique que el DCHP esté activado pulsando m

3. Un servidor DHCP dentro de la red asigna una direccién IP al accionamiento de acuerdo con
la direccion MAC.

CONFIGURACION DE PROFINET

Habilitar DHCP Desactivado
Direccidn IP 000.000.000.000
Méscara de subred 000.000.000.000
Dir. puerta enlace 000.000.000.000
Direccion MAC 000.000.000.000

ACTIVAR ATRAS

Un servidor DHCP dentro de la red asignara ahora una direccion IP al accionamiento de acuerdo con
la direccién MAC.
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17.3.3 Pantallas de estado de la red

Si la bomba no esta funcionando y se establecen las conexiones con los puertos, se asigna la direccion
IP y el accionamiento se conecta al maestro.

A continuacion, se detalla la pantalla de estado correspondiente:

ESTADO DE RED

Conectado
Puerto 1 conectado
Puerto 2 conectado

Direcci6n IP

MENU SALIR

Si la bomba no esta funcionando y no se establecen las conexiones con los puertos, no se asigna la
direccion IP y el accionamiento no se conecta al maestro.

A continuacion, se detalla la pantalla de estado correspondiente:

ESTADO DE RED

Conectado
Puerto 1 conectado
Puerto 2 conectado

Direccion IP

MENU SALIR
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18 Configuracion de la HMI: Resumen

La configuracién de la HMI se divide en las secciones siguientes de acuerdo con el orden del menu
principal:

"19 HMIL: Indicador de nivel de fluido" en la pagina 192
"20 HMI: Ajustes de seguridad" en la pagina 197

"21 HMI: Ajustes generales" en la pagina 204

"22 HMI: Uso del menu de MODO" en la pagina 215
"23 HMI: Menu de ajustes de control" en la pagina 225

Siga las instrucciones del subcapitulo seguiin sea necesario.

WATSON
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19 HMI: Indicador de nivel de fluido

Al monitor de nivel de fluido se accede desde el MENU PRINCIPAL usando las teclas +/-.

MENU PRINCIPAL
Indicador de nivel de fluido
Ajustes de seguridad
Ajustest generales

Ment de MODO

Ajustes de control

Ayuda

SELECCIONAR SALIR

Todos los modelos poseen un indicador de nivel de fluido que permite vigilar el nivel (la cantidad) de
fluido restante en el tanque de suministro de entrada durante la operacion.

La tabla siguiente ofrece un resumen del submenu monitor de nivel de fluido de la HMI:

Activar Indicador de nivel

Desactivar indicador de nivel
Unidad de volumen de fluido
Configurar indicador de nivel

Ajustar el nivel

WATSON
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Resumen del meni monitor de nivel de fluido

Activa la funcion. Cuando se habilita esta funcion, aparece una "barra de
progreso" en la pantalla principal que indica el volumen estimado de
fluido que queda en el tanque de suministro. Cuando el nivel estimado de
fluido sea cero, la bomba se detendra

Desactiva la funcién

Elija entre galones EE. UU. o litros

Ingrese el nivel del tanque de fluido y configure la salida de alarma. Para
garantizar que la bomba no funcione en seco, es posible configurar una
salida de alarma que se activa cuando el fluido alcanza un nivel definido.
De esta manera, el operario recibe una advertencia de que debe cambiar
o rellenar el tanque de suministro.

Regular el volumen de fluido si difiere del volumen maximo del tanque



19.1 Para activar/desactivar el monitor de nivel de
fluido

1. Elija Monitor de nivel de fluido en el MENU PRINCIPAL.

MENU PRINCIPAL
Indicador de nivel de fluido

Ajustes de seguridad

Ajustest generales
Meniide MODO
Ajustes de control
Ayuda

SELECCIONAR SALIR

2. Use las teclas +/- para resaltar las opciones.

3. "Enable level monitor" (Habilitar el indicador de nivel) ya estara resaltado.

4. pulse Negory =
AJUSTES DE NIVEL DE FLUIDO
Activar Indicador de nivel
Muestra barra nivel fluido.

Bomba se desactiva si nivel
fluido se estima cero

ACTIVAR ATRAS

5. Aparecera el nivel del volumen de fluido en la pantalla de INICIO

6. Elija D3NP\ \:ll 5 ara desactivar el monitor de nivel de fluido.

AJUSTES DE NIVEL DE FLUIDO
Desactivar indicador de nivel
Unidad de volumen de fluido
Configurar indicador de nivel
Ajustar nivel

NiveldeFluido [ "]
0 litros 0%

DESHABILITAR
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7. El nivel del volumen de fluido ya no aparecera en la pantalla de INICIO

19.2 Para cambiar la unidad del volumen de fluido:

1. Elijala Unidad del volumen de fluido a partir de los AJUSTES DE NIVEL DE FLUIDO.

AJUSTES DE NIVEL DE FLUIDO
Desactivar indicador de nivel
Unidad de volumen de fluido
Configurar indicador de nivel
Ajustar nivel

NiveldeFluido [ 1]
0 litros 0%

GALONES US

2. Uselatecla Hpara alternar entre [NNSINISSEIRUIEAO (BEENOS
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19.3 Para configurar el indicador de nivel:

1. Elija Monitor de nivel de fluido

AJUSTES DE NIVEL DE FLUIDO
Desactivar indicador de nivel
Unidad de volumen de fluido
Configurar indicador de nivel

Ajustar nivel

NiveldeFluido [ ]
0 litros 0%

SELECCIONAR

SN SELECCIONAR] — |

Use las teclas +/- para ingresar el volumen maximo del tanque de suministro.

Tras ingresar la cantidad correcta, pulse W

Use las teclas +/- para definir el Nivel de alerta:

vk Wi

AJUSTE DE NIVEL DE FLUIDO 2/2

Defina el nivel de alerta:
Aparecerd una advertencia por nivel de fluido.
La bomba seguira en marcha.

Niveldealerta [ ]

15 litros 100 %

SIGUIENTE

6. Pulse FERI@EINMslpara regresar a los AJUSTES DE NIVEL DE FLUIDO
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19.4 Para regular el volumen de fluido si difiere
del volumen maximo del tanque (p. ej., tras
una carga parcial)

La precision del monitor de nivel de fluido mejorara con la calibracién periédica de la bomba.

1. Elija Ajustar nivel en AJUSTES DE NIVEL DE FLUIDO.

AJUSTES DE NIVEL DE FLUIDO
Desactivar indicador de nivel
Unidad de volumen de fluido
Configurar indicador de nivel
Ajustar nivel

NiveldeFluido [ 7]
0 litros 0%

SELECCIONAR

2. Use las teclas +/- para definir el volumen de fluido en el tanque.

AJUSTES DE NIVEL DE FLUIDO
Desactivar indicador de nivel
Unidad de volumen de fluido
Configurar indicador de nivel
Ajustar nivel

NiveldeFluido [ "]
0 litros 0%

GUARDAR CANCELAR

3. Pulse [e[8A:):lpara confirmar los ajustes.

AJUSTES DE NIVEL DE FLUIDO

¢Desea GUARDAR
sus ajustes de NIVEL DE FLUIDO?

GUARDAR DESCARTAR

WATSON
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20 HMI: Ajustes de seguridad

20.1 Resumen de los Ajustes de seguridad

A los Ajustes de sequridad se accede desde el MENU PRINCIPAL usando las teclas +/-.

MENU PRINCIPAL
Indicador de nivel de fluido
Ajustes de seguridad
Ajustest generales
Ment de MODO
Ajustes de control
Ayuda

SELECCIONAR SALIR

Es posible seleccionar y definir los siguientes ajustes de seguridad. La tabla siguiente contiene un

resumen:
Ajustes seguridad Resumen
Bloqueo automatico del Cuando esté activo, el teclado se bloquea tras 30 segundos de inactividad.
teclado

Proteccién mediante PIN Cuando esté activa, la proteccién mediante PIN solicitara un PIN para poder aplicar
cambios en los ajustes del modo operativo o para entrar al mend.
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20.1.1 Ajustes de seguridad > Bloqueo automatico del teclado

o Cuando esté activo, el teclado se bloquea tras 30 sequndos de inactividad.

e Cuando el Bloqueo automatico del teclado esta activado, aparece un mensaje al pulsar
cualquier tecla

o Latecla PARADA sigue funcionando cuando el Bloqueo automatico del teclado esta activado.

Al
e Aparece el icono de candado Hen la pantalla de inicio para indicar que el Bloqueo automatico
del tecladoesta activado

‘

WATSON-MARLOW
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n 200.4 ...

MENU INFORMACION

20.1.1.1 Para habilitar el bloqueo automatico del teclado:

1. Resalte la opcién Bloqueo automatico del teclado
2. pulse Napury =

Aparece el simbolo de estado J

AJUSTES DE SEGURIDAD

Proteccidn de teclado
Proteccién mediante PIN

XN

DESHABILITAR ATRAS

(WATSON 4
MARLOW



20.1.1.2 Para acceder a las funciones del teclado:

1. Pulse simultdneamente las teclas m

TECLADO BLOQUEADO

Pulse teclas DESBL. para
habilitar control teclado
simultaneamente

DESBL. DESBL.

20.1.1.3 Para deshabilitar el Bloqueo automatico del teclado:

1. Resalte la opcién Bloqueo automatico del teclado.

2. pulse PEYYay =

Aparece el simbolo de estado x

AJUSTES DE SEGURIDAD
Proteccién de teclado

Proteccién mediante PIN

xXX

ACTIVAR ATRAS
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20.1.2 Ajustes de seguridad > Proteccion mediante PIN

« Cuando esté activa, la proteccion mediante PIN solicitara un PIN para poder aplicar cambios
en los ajustes del modo operativo o para entrar al menu.

e Unavezintroducido el PIN correcto, es posible acceder a todas las opciones del menu.

e La proteccion mediante PIN se reactiva tras 30 sequndos de inactividad del teclado.
20.1.2.1 Activar la proteccién mediante PIN:

1. Resalte la opcién Proteccion mediante PIN.
2. pulse [Nazory: B

Aparece el simbolo de estado J

Hay una demora de 30 segundos antes de que se active la proteccion mediante PIN.

AJUSTES DE SEGURIDAD
Proteccién de teclado x

Proteccion mediante PIN J

20.1.2.2 Definir un namero de cuatro digitos como PIN:

1. Use +/- para seleccionar cada digito del 0 al 9.

2. Use latecla Wpara recorrer las posiciones del ingreso de digitos

Introduzca un nuevo PIN:

(] __

Se solicitara el PIN para
cambiar todos los ajustes de labomba

SIGUIENTE DIGITO ATRAS

(WATSON 4
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3. Después de seleccionar el cuarto digito, pulse SN =

AJUSTES DE SEGURIDAD

Introduzca un nuevo PIN:

12 3[1]

Se solicitara el PIN para
cambiar todos los ajustes de labomba

ENTER ATRAS

4. Verifique que el nUmero ingresado sea correcto y, después:

Pulse @OINIZIVY:\:#8hara almacenar el PIN. La proteccion mediante PIN tarda 30 seqgundos en
activarse.

O bien Pulse CAMBIAR para volver a Ingreso del PIN. El proceso también se cancela pulsando las

AJUSTES DE SEGURIDAD

Confirmar el PIN de 4 digitos

1234

Confirme que el PIN
ingresado es correcto

CONFIRMAR CAMBIAR

teclas INICIO o MODO en cualquier momento antes de confirmar el PIN

(WATSON 4
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AJUSTES DE SEGURIDAD

ELPIN de entrada estaba incompleto

pulse ANULAR para anular

ABORTAR ATRAS



20.1.2.3 Use el PIN de seguridad para acceder a la bomba:

Ingrese el PIN almacenado para activar el acceso

1. Use +/- para seleccionar cada digito del 0 al 9.

2. Use latecla Wpara recorrer las posiciones del ingreso de digitos.

Si el nimero de PIN es correcto, la HMI mostrard la pantalla de inicio del modo.

WATSON-MARLOW

2 PSI P

" 200 o4 ml/min

i

MENU INFORMACION

Si el nimero de PIN no es correcto, la HMI mostrara la siguiente pantalla.

AJUSTES DE SEGURIDAD

Introduzca un nuevo PIN:

El PIN no es correcto
Vuelva aintentarlo.

INTENTAR DE NUEVO ATRAS

20.1.2.4 En caso de olvidar el PIN:

Comuniquese con un representante de local de Watson-Marlow para obtener instrucciones de cdmo
restablecer el PIN.

(WATSON J
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20.1.2.5 Desactivar la proteccion mediante PIN:

1. Resalte la opcion Proteccion mediante PIN

yJllS1GUIENTE DiGITO| — |

Aparece el simbolo de estado X

AJUSTES DE SEGURIDAD
Proteccién de teclado

Proteccién mediante PIN x

DESHABILITAR ATRAS

(WATSON 4
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21 HMI: Ajustes generales

21.1 Resumen de los ajustes generales

A los Ajustes generales se accede desde el MENU PRINCIPAL usando las teclas +/-

MENU PRINCIPAL
Indicador de nivel de fluido
Ajustes de seguridad
Ajustest generales

Ment de MODO

Ajustes de control

Ayuda

SELECCIONAR SALIR

El menu Ajustes generales contiene los siguientes submenus

Ajustes generales Resumen

Rearranque automatico Regresa la bomba al estado/modo operativo previo tras una pérdida de
alimentacion eléctrica

Unidades de caudal Define las unidades de caudal en pantalla

Numero de activo Numero alfanumérico de 10 digitos definido por el usuario que también aparece
en la pantalla de ayuda

Etiqueta de la bomba Etiqueta alfanumérica de 20 digitos definida por el usuario que aparece en la barra
de encabezado de la pantalla principal

Restaurar ajustes de Restaura todos los ajustes de fabrica de la bomba, incluso la calibracién y el modo
fabrica manual predeterminado.
Idioma Define el idioma en pantalla de la bomba

Actualizacién con USB  Se usa para actualizar el software de la bomba

Estos ajustes secundarios se explican en las subseccciones siguientes

(WATSON J
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21.1.1 Ajustes generales > Rearranque automatico.

Esta bomba dispone de una funcién de rearranque automatico. Cuando esta habilitada, esta funcién
permite que la bomba regrese al estado operativo (el modo y la velocidad) en el que se encontraba
cuando se interrumpi6 la alimentacion eléctrica.

Ejemplo de escenarios de bombeo usando el rearranque automatico:

Antes del corte del suministro eléctrico Después del corte del suministro eléctrico
Bomba funcionando en modo manual Sigue funcionando a la misma velocidad
Bomba funcionando en modo analégico Sigue funcionando a una velocidad proporcional a la

entrada analdgica

Bomba funcionando en modo de contacto « Sereanuda la dosificacion: se completa la dosis
interrumpida.

« Siquedaban impulsos almacenados en la
memoria de contacto antes de la interrupcién
del suministro eléctrico, se recordaran. Los
impulsos que se reciban durante la interrupcién
del suministro eléctrico se perderan

Modos de red Dependen de la configuracion

Cuando el rearranque automatico esté habilitado, aparecera el simbolo ! en la esquina superior
derecha (como se observa abajo).

A WATSON-MARLOW

2 PSI |
ENTRADA9.8 mA .

u 550.6 ml/min

MENU INFORMACION

Una vez activado, aparece ! en todos los modos, para advertir que la bomba puede arrancar en
cualquier momento.

(WATSON J
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21.1.1.1 Uso del rearranque automatico frente al control de inicio/parada

Para aquellas aplicaciones donde se necesite que la bomba arranque y se detenga de forma
periddica, se debe usar el control INICIO/PARADA. La bomba no esta disefiada para funcionar con
ciclos de encendido y apagado como método habitual de inicio y parada.

No encienda y apague la bomba, ya sea manualmente o usando la funcién de rearranque
automatico. Esto reduciria la vida util del producto

21.1.1.2 Para seleccionar el rearranque automatico:

MINAACTIVAR/DESACTIVAR.= para activar o desactivar la funcién de rearranque automatico

AJUSTES GENERALES

Reinicio automatico v
Unidades de caudal rpm

Nimero de activo
Etiqueta de la bomba
RestaurAjustesFabrica
Idioma

Actualizacién con USB

DESHABILITAR ATRAS

(WATSON 4
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21.1.2 Ajustes generales > Unidades de caudal

Definir las unidades de caudal que aparecen en todas las pantallas de la bomba.

1. Use las teclas +/- para resaltar la unidad de caudal que prefiera.

2. MSeleccionar) para guardar esa preferencia.

UNIDADES DE CAUDAL
Seleccionar unidades de caudal:
%

rpm

ml/min

ml/h

1/min

I/h

I/dia

gal/h

gal/dia

SELECCIONAR ATRAS

(WATSON 4
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21.1.3 Ajustes generales > Numero de activo

Numero alfanumérico de 10 digitos definido por el usuario que también aparece en la pantalla de
ayuda

Para definir/editar el nimero de activo de la bomba:

1. Resalte la opcion Nimero de activo

yIlSE | ECCIONAR] —

3. Use las teclas +/- para resaltar los caracteres que desea modificar 1.

Caracteres disponibles: 0-9, A-Z y ESPACIO.

AJUSTES GENERALES

Defina el nimero de activo de la bomba:
(aparece en la pantalla Ayuda y consejos)

[123456789A

Use +/- para seleccionar
caracteres (max. 10)

FINALIZAR SIGUIENTE

Si ya se habia definido un niumero de activo, aparecera en la
pantalla y podra modificarlo

4. Elija SIGUIENTE/ANTERIOR.= Ipara modificar el caracter siguiente o el anterior.

AJUSTES GENERALES

Defina el niimero de activo de la bomba:

(aparece en la pantalla Ayuda y consejos)
1§13456789A

Use +/- para seleccionar
caracteres (max. 10)

ANTERIOR SIGUIENTE

5. Elija Mpara guardar y regresar al menu Ajustes generales

(WATSON J
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AJUSTES GENERALES

Defina el nlimero de activo de la bomba:

(aparece en la pantalla Ayuda y consejos)
123456789

Use +/- para seleccionar

caracteres (max. 10)

ANTERIOR FINALIZAR

(WATSON 4
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21.1.4 Ajustes generales > Etiqueta de la bomba

Etiqueta alfanumérica de 20 digitos definida por el usuario que aparece en la barra de encabezado de
la pantalla principal, como se ilustra a continuacion.

‘

WATSON-MARLOW

2Psl |
ENTRADA9.8 mA .

u 55006 ml/min

MENU INFORMACION

Para definir/editar la etiqueta de la bomba:

1. Resalte la opcién Etiqueta de la bomba.

yIlSE | ECCIONAR]—

AJUSTES GENERALES
Reinicio automatico x
Unidades de caudal rpm

Nimero de activo
Etiqueta de labomba

RestaurAjustesFabrica

Idioma

Actualizacién con USB

SELECCIONAR ATRAS

3. Use las teclas +/- para resaltar los caracteres que desea modificar 1.

(WATSON 4
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Caracteres disponibles: 0-9, A-Z y ESPACIO.

ETIQUETA DE LA BOMBA
Defina la etiqueta de la bomba:

(arriba en la pantalla)
IIATSON-MARLOW

Use +/- para seleccionar

caracteres (max. 20)

FINALIZAR SIGUIENTE

\\[oR VWKW Si ya se habia definido un nimero de activo, aparecera en la pantalla y
podra modificarlo

4. Elija SIGUIENTE/ANTERIOR.= Ipara modificar el caracter siguiente o el anterior.

ETIQUETA DE LABOMBA

Defina la etiqueta de la bomba:

(arriba en la pantalla)
WIIrSON-MARLOW

Use +/- para seleccionar
caracteres (max. 20)

ANTERIOR SIGUIENTE

5. Elija Mpara guardar y regresar al menu AJUSTES GENERALES

ETIQUETA DE LA BOMBA

Defina la etiqueta de la bomba:

(arriba en la pantalla)
IIATSON-MARLOW

Use +/- para seleccionar
caracteres (max. 20)

FINALIZAR SIGUIENTE

(WATSON J
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21.1.5 Ajustes generales > Restaurar ajustes predeterminados

Restaura todos los ajustes de fabrica de la bomba, incluso la calibraciéon y el modo manual
predeterminado.

WATSON
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21.1.6 Ajustes generales > Idioma

Define el idioma en pantalla de la bomba
Para definir/editar el idioma en pantalla:

1. Resalte la opcién Idioma.

yIlSE | ECCIONAR]—

3. Sila bomba esta en operacién, aparece la pantalla siguiente. Parar la bomba

AJUSTES GENERALES

A Debe detener labomba

antes de cambiar el idioma.

DETENER CANCELAR

4. Use las teclas +/- para resaltar el idioma que prefiera.

5. MSeleccionar).

E

Espariol
Francais
Deutsch
Portugués
Italiano
Nederlands
22074
sh=¢l

6. [N NI\ 31N/ImllConfirmar) para continuar.

WATSON
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Todo el texto en pantalla aparecera en el idioma elegido

Pumps

Ud. ha seleccionado castellano.

CONFIRMAR RECHACE

Para cancelar:

7. Elija [{HazVV/ Nl ara regresar a la pantalla de seleccion del Idioma

21.1.7 Ajustes generales (actualizacion con USB)

Si es necesario actualizar con un dispositivo USB, comuniquese con un representante de Watson
Marlow para obtener mas detalles.

IMPORTANTE:
Inserte dispositivo actualizacion ¢/USB.

Pulse CONFIRMAR para actualizar

CONFIRMAR CANCELAR

(WATSON 4
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22 HMI: Uso del menu de MODO

22.1 Resumen del menu de Modo

Es posible acceder al ment de MODO desde el MENU PRINCIPAL usando las teclas +/- o mediante la

tecla MODO.

Uso del MENU PRINCIPAL Uso de la tecla MODO

MENU PRINCIPAL
Indicador de nivel de fluido
Ajustes de seguridad
Ajustest generales

Ment de MODO

Ajustes de control

Ayuda

SELECCIONAR SALIR

El ment de MODO contiene los siguientes submenus!.

Modo Resumen

Manual Permite operar la bomba de forma manual
(Inicio/Parada/Velocidad). Si se selecciona el
MODO manual mientras la bomba esta en
marcha, esta se detendra.
Calibracién del caudal El caudal se calibra en funcién de la bomba

Analégico de 4-20mA | La velocidad de la bomba se controla mediante
una sefial analdgica

MARLOW

Excepcién de modelo’

También es posible operar la
bomba mediante Inicio/Parada

TODOS LOS MODELOS
Solo para Universal y Universal+

Modo de contacto La bomba medira una dosis especifica de fluido | Solo para los modelos Universal y

cuando reciba una sefial externa o cuando el
operador pulse el boton verde INICIO.

PROFIBUS Permite el intercambio de datos
Ethernet/IP Permite el intercambio de datos
PROFINET Permite el intercambio de datos

Recuperacion de fluido Permite que la bomba funcione en reversa para
recuperar fluido de la linea de descarga.

(WATSON 4
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Universal+

Solo PROFIBUS

Solo EtherNet/IP

Solo PROFINET
Todos los modelos



NOTA 1 No todos los submenus de MODO estan disponibles en todos los modelos.

WATSON
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22.1.1 CAMBIAR MODO > Manual

El modo manual es el modo predeterminado. El modo manual permite operar el accionamiento desde
la HML. En este modo, es posible definir la velocidad del accionamiento, asi como arrancarloy
detenerlo, desde el teclado.

Si se selecciona el MODO manual mientras la bomba estd en marcha, esta se detendra.
22.1.1.1 Para acceder al modo Manual:

Desde el Menu de Modo
1. Use las teclas +/- para resaltar la opcién Manual

CAMBIARMODO

Calibracién del caudal
Analégico 4-20 mA
Contacto
Recuperacién de fluido
PROFIBUS

ATRAS

SELECCIONAR

2. Pulse JaRId@(e]\V\:{lmlly Manualaparecera la pantalla de inicio.

WATSON-MARLOW

2PSI E | ﬂ

L 200.4 ml/min

i

MENU INFORMACION

Para obtener mas informacion sobre el pantalla de inicio, consulte "4.9.2 Pantalla HOME" en la pagina
43.
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22.1.1.2 Inicio y parada de la bomba

La bomba se puede detener o arrancar usando las teclas respectivas de PARADA o INICIO

MARLOW

Nidmero Nombre Resumen
1 PARADA Esta tecla detiene la bomba
2 INICIO Esta tecla:

« Arrancala bomba a la velocidad definida
cuando se encuentra en modo manual o
durante la calibracién del caudal.

« Entrega una dosis de contacto cuando se
encuentra en modo CONTACT (Contactor).
En todos los demdas modos de control, esta tecla no
arranca la bomba.

22.1.1.3 Cambiar la velocidad de la bomba en MODO manual
La velocidad de la bomba se cambia mediante

22.1.1.3.1 Las teclas de arriba y abajo

Tecla Accién

Pulsar la flecha hacia arriba aumenta la velocidad del punto de ajuste del accionamiento en

|E 0,1 rpm.

. Sise mantiene pulsada, la velocidad del punto de ajuste aumenta con un
desplazamiento rapido.
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Tecla Accién

Pulsar la flecha hacia abajo reduce la velocidad del punto de ajuste del accionamiento en
E 0’1 rpm.

e Sise mantiene pulsada, la velocidad del punto de ajuste disminuye con un
desplazamiento rapido.

22.1.1.3.2 Tecla MAX

Al pulsar y mantener el boton MAX, la bomba funciona en el menor de estos dos limites:
o Configuracion del limite de velocidad

e Velocidad maxima de la bomba (definida por RFID del cabezal)

Esta funcion es util para cebar la bomba.

MARLOW

=l
(4]
(v]

Durante la operacién, aparece una pantalla azul que muestra:

e El volumen entregado en tiempo real

e El tiempo de operacién en segundos, mientras se mantiene pulsada la tecla MAX
GO

SOLTAR MAX PARA FINALIZAR
Volumen bombeado:

« 123.4 .

WATSON-MARLOW

Tiempo: 3s
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22.1.2 CAMBIAR MODO > Calibraciones del caudal

Se deberia efectuar una calibracién del caudal:

Tras la instalacion inicial del cabezal y el paso de fluido
Tras el mantenimiento

Tras cambiar el cabezal

Tras cambiar el fluido de proceso

Tras cambiar cualquier tuberia de conexién

De manera periédica, para mantener la precision

Consulte "11.3.2 HMI - Calibracién del caudal de la bomba: Mend MODO > Calibracién del caudal" en
la pagina 76

22.1.3 CAMBIAR MODO > Analégico de 4-20 mA (Modelos:

Universal y Universal+)

Consulte "14.4.1 CAMBIAR MODO > Analégico de 4-20 mA" en la pagina 116

22.1.4 CAMBIAR MODO > Modo de contacto (Modelos: Universal y

Universal+)

Consulte "14.4.2 CAMBIAR MODO > Modo de contacto" en la pagina 122

WATSON
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22.1.5 CAMBIAR MODO > Recuperacion de fluidos

El modo de recuperacién de fluido permite que la bomba funcione en reversa para recuperar fluido
de la linea de descarga. Se utiliza sobre todo para tareas de mantenimiento. Este modo esta presente
en todos los modelos.

La recuperacion de fluido puede efectuarse como operacién manual o mediante sefiales analégicas
(solo en los modelos Universal y Universal+). La bomba funcionara en sentido inverso a una velocidad
fija proporcional a la sefial de entrada de 4-20 mA aplicada a la clavija que se configure.

La recuperacion remota de fluido no debe utilizarse para la transferencia de fluidos a granel.

22.1.5.1 Recuperacion de fluido: Operacién manual

1. Pararla bomba

2. Pulse la tecla MODO. Use las teclas +/- para resaltar la opcién Ment de recuperacion de
fluido

3. pulse ST H.

CAMBIARMODO

® Fithe

Manual

Calibraci6n del caudal
Analdgico 4-20 mA
Contacto

Recuperacién de fluido
PROFIBUS
ATRAS

SELECCIONAR AJUSTES

4. La pantalla mostrara instrucciones. Aparecera un aviso para cerciorarse de que su sistema
permita la inversion del caudal. Si hay valvulas unidireccionales instaladas en el paso de
fluido, la inversion de la circulacién no funcionara y la bomba acumulara demasiada presion
en las tuberias.

WATSON
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WATSON-MARLOW
JADVERTENCIA!
Verifique que las valvulas permitan la circulacién inversa

Mantenga pulsada la tecla RECUPERAR para recuperar fluido

de las lineas de inyeccién

RECUPERAR CANCELAR

5. Pulse y mantenga pulsada la tecla [{4@U43:V\:ml para invertir la marcha de la bomba'y
recuperar fluido.

Mientras mantenga pulsada la tecla [NS®BILSVAN, aparecera la siguiente pantalla. El volumen
recuperado y el tiempo transcurrido irdn aumentando.

R WATSON-MARLOW

SOLTAR RECUPERAR=PARAR
Volumen bombeado:

© 1234.

RECUPERAR

6. Suelte la tecla [{AOFLV 8l para detener la operacion de la bomba en sentido inverso

22.1.5.2 Recuperacion de fluido: Control analégico (Modelos: Universal y
Universal+)

Para invertir la marcha de la bomba y recuperar fluido automaticamente en modo analégico de 4-
20 mA:

_—

Pulse la tecla MODO.

Use las teclas +/- para resaltar Recuperacién de fluido

BSETTINGS (AJUSTES)] =
BENABLE (HABILITAR)L =

WATSON
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5.

AJUSTES RECUPERACION

Recuperac. Remota fluido

La recuperacion de fluido
remota esta deshabilitada en
modo analégico 4-20 mA.

ACTIVAR ATRAS

Una vez habilitada, la recuperacion remota de fluidos ya esta lista para la operacion.

G WATSON-MARLOW

SOLTAR MAX PARA FINALIZAR
Volumen bombeado:

« 123.4 .

3s

La recuperacién remota de fluidos debera usarse siguiendo la secuencia a continuacion:

1.

O N o vk~ Wb

Configure una entrada para la "recuperaciéon remota de fluido"

Aplique la sefial de parada remota

Apligue la entrada para recuperacién remota de fluido

Retire la sefial de parada remota

Apligue 4-20 mA a la entrada analdgica (1). Esto provocara el arranque de la bomba
Aplicar una sefial de parada remota cuando se haya recuperado suficiente fluido.
Retire la entrada para recuperacién remota de fluido

Retire la de parada remota.

WATSON
MARLOW



22.1.6 CAMBIAR MODO > PROFIBUS (Modelo: PROFIBUS)

Consulte "15.4.1 Procedimiento: Seleccionar y activar PROFIBUS" en la pagina 156

22.1.7 CAMBIAR MODO > EtherNet/IP (Modelo: EtherNet/IP)

Consulte "16.3.1 Procedimiento: Seleccionar el modo EtherNet/IP usando la HMI" en la pagina 170

22.1.8 CAMBIAR MODO > PROFINET (Modelo: PROFINET)

Consulte "17.3.1 Procedimiento: Seleccionar el modo PROFINET usando la HMI" en la pagina 186

WATSON
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23 HMI: Menu de ajustes de control

23.1 Resumen de los ajustes de control

A los ajustes de control se accede desde el MENU PRINCIPAL usando las teclas +/-.

MENU PRINCIPAL
Indicador de nivel de fluido
Ajustes de seguridad
Ajustest generales

Men(i de MODO

Ajustes de control

SELECCIONAR SALIR

Los ajustes de control contienen los siguientes submenus 1.

Configuracion Accion Comentario
Limite de velocidad Limite definido por el usuario de velocidad maxima Todos los modelos
de labomba
Restaurar horas de Llevar el contador de horas de funcionamiento a cero Todos los modelos
funcionamiento
Restaurar el contador de Llevar el contador de volumen a cero Todos los modelos
volumen
Contador de revoluciones | Permite que el usuario configure la bomba para que Todos los modelos

esta indique cuando el cabezal esté cerca de alcanzar
la cantidad maxima de revoluciones.

Configurar entrada Permite que el usuario seleccione y configure las | Modelos Manual,, Universal
entradas y Universal+
Configurar salidas Permite que el usuario defina la funcién de cada Modelos Universal y
salida Universal+
Configurar salidas > Salida de  Elija la escala completa de la entrada de 4-20 mA o Solo Universal+
4-20 mA iguale la escala de la entrada con su entrada de 4-
20 mA.
Factor de escalado Multiplica la velocidad por un valor elegido Universal y Universal+
Sin puesta a tierra Una Unica sefial de 4-20 mA puede conectarse a dos Universal y Universal+

0 mas bombas en serie. Esto permitiria controlar
ambas bombas mediante una sefial de entrada, por
lo que si cualquiera de las bombas tiene un fallo o se

apaga, la otra recibiria la sefial de control

WATSON
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NOTA 1 No todos los ajustes de control estan disponibles en todos los modelos.

23.1.11 Ajustes de control > Limite de velocidad

Es posible modificar el limite maximo de velocidad del cabezal. Este limite depende del cabezal
instalado en la unidad de accionamiento. El limite de velocidad se aplicara a todos los modos de
operacion

s Velocidad maxima
Descripcion

(rpm)
Cabezal ReNu 150 de Santoprene/PFPE de 7 bar (102 psi) 130
Cabezal ReNu 300 de Santoprene/PFPE de 5 bar (73 psi) 160
Cabezal ReNu 300 de SEBS/PFPE de 4 bar (58 psi) 135
Cabezal ReNu 600 de Santoprene/PFPE de 2,5 bar (36 psi) 170

23.1.1.1 Efecto sobre el perfil de 4-20 mA (Modelo: Universal y Universal+)

Al aplicar el limite de velocidad, se reescala automaticamente la respuesta del control analdgico de
velocidad. A continuacion, se observa un ejemplo:

120
100
80

60

rpm rpm
40
20
456 78 91011121314151617 181920 45678 91011121314151617 181920
mA mA
-Il’nea azul Perfil calibrado de 4-20 mA basado en un limite de velocidad de 125 rpm
linea verde El usuario define el limite de velocidad de 75 rpm
_I|’nea morada Perfil recalibrado de 4-20 mA basado en un limite de velocidad de 75 rpom
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23.1.1.2 Para cambiar el limite maximo de velocidad:

1. Resalte la opcién Limite de velocidad

AJUSTES DE CONTROL

Limite velocidad 125.0 rpm

Restablecer horas 12 hrs
Restablecer el contador de volumen 5l
Contador de revoluciones

Configurar entradas

Configurar salidas

Configuracién de los sensores

Factor de escala

Sin puesta a tierra

IS ECCIONAR]L =

3. Use las teclas para ajustar el valor

4. ElijaNSRSe@[e]\V.\; il para almacenar el nuevo valor. Este limite de velocidad se aplicard a
todos los modos operativos

LIMITE DE VELOCIDAD
Indique una velocidad
maxima si es necesario,
use +/-y SELECCIONAR.

SELECCIONAR CANCELAR

WATSON
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23.1.2 Ajustes de control > Restaurar horas de funcionamiento

23.1.2.1 Para ver el contador de horas de funcionamiento
Elija Info en la pantalla INICIO.

23.1.2.2 Para llevar el contador de horas de funcionamiento a cero:

1. Resalte la opcién Restaurar horas de funcionamiento

y IS ELECCIONAR] —

AJUSTES DE CONTROL
Restablecer horas 12 hrs
Restablecer el contador de volumen 5l

Contador de revoluciones
Configurar entradas
Configurar salidas
Configuracién de los sensores
Factor de escala

Sin puesta a tierra

3. Elija NS\l parecerd la siguiente pantalla.

RESTABLECER HORAS DE USO

A ¢Desea

restablecer las horas de uso?

4. Elija MBS\l hara continuar

WATSON
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23.1.3 Ajustes de control > Restaurar el contador de volumen

23.1.3.1 Para ver el contador de volumen

Elija Info en la pantalla INICIO.
23.1.3.2 Para llevar el contador de volumen a cero

1. Resalte la opcién Restaurar el contador de volumen

y IS ELECCIONAR] —

Restablecer horas 12 hrs
Restablecer el contador de volumen 5l
Contador de revoluciones

Configurar entradas

Configurar salidas

Configuracién de los sensores

Factor de escala

Sin puesta a tierra

SELECCIONAR ATRAS

3. Elija [NSYASLY\:8lloparecera la siguiente pantalla.

RESTABLECER EL CONTADOR DE VOLUMEN

:Desea

restablecer el contador de volumen?

RESTABLECER CANCELAR

4. Elija [HESPASLY\:ilpara continuar

WATSON
MARLOW



23.1.4 Contador de revoluciones

El contador de revoluciones es una funcion presente en todos los modelos que permite al usuario
definir la cantidad de revoluciones tras las que desea recibir una advertencia para cambiar el cabezal
antes de que este alcance el final de su vida util.

Cuando se habilita esta funcion, en la pantalla INFO aparece una barra indicadora con contador de
revoluciones. Barra indicadora completa en verde:

Contador de revoluciones activado Contador de revoluciones no activado

%4

Calibracién del caudal 7.50ml/rev
Horas uso 16hrs
Contador de volumen 54.11

Nivel Fluido sl

A

Calibracién del caudal 7.50ml/rev
Horas uso 16hrs
Contador de volumen 54.11

Nivel Fluido 5l

Velocidad 30.0rpm

Tipo de cabezal 0M3,7800.PFP

Material manguera Santoprene

caudal s
Etadadedzoma [ ||l frvacaded2omdn [ ]

Contadorde revolucion I Contador de revoluciones

MENU INFORMACION MENU INFORMACION

Velocidad 30.0rpm
Tipo de cabezal 0M3,7800.PFP
Material manguera Santoprene

Caudl s

A medida que se acumulan las revoluciones del cabezal, la barra disminuye hasta que se hayan
producido el 80 % de las revoluciones. En este punto, la barra cambia al color rojo y aparece la
siguiente pantalla:

ADVERTENCIA POR REVOLUCIONES

A

El cabezal alcanzo el 80 %
de suvida atil. El cabezal se debe

cambiar pronto.

IGNORAR DETENER
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Cuando el cabezal llega a la cantidad de revoluciones definida por el usuario (uso del 100 %), aparece
la siguiente pantalla:

ADVERTENCIA POR REVOLUCIONES

A

El cabezal alcanzo el 100%
de suvida util. El cabezal se debe

cambiar de inmediato.

IGNORAR DETENER

Con ambas pantallas rojas como las de arriba, la bomba sigue funcionando. Solo se detendra al pulsar
la tecla programable DETENER.

23.1.4.1 Para seleccionar el contador de revoluciones:

1. Resalte la opcion Contador de revoluciones en el menu de ajustes de control

IS ECCIONAR]L =

AJUSTES DE CONTROL
Restablecer horas 12 hrs
Restablecer el contador de volumen 5l

Contador de revoluciones
Configurar entradas
Configurar salidas
Configuracién de los sensores
Factor de escala

Sin puesta a tierra

SELECCIONAR ATRAS
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23.1.4.2 Para activar: Alarma del contador de revoluciones:

1. Use las teclas +/- para resaltar la opcién Activar alarma del contador de revoluciones

2. Pulse =

CONTADOR DE REVOLUCIONES

Active la alarma del contador de revoluciones

Configure la alarma del contador de revoluciones

Contador de revoluciones

ACTIVAR SALIR

23.1.4.3 Para configurar: Alarma del contador de revoluciones:

1. Use las teclas +/- para resaltar la opcidon Configurar la alarma del contador de
revoluciones

y NS ELECCIONAR] — |

Desactive la alarma del contador de revoluciones
Configure la alarma del contador de revoluciones

Contador de revoluciones

SELECCIONAR SALIR

(WATSON 4
MARLOW



Aparece la pantalla de configuracién del limite maximo del contador de revoluciones

CONTADOR DE REVOLUCIONES

Ingrese la cantidad méxima de revoluciones del cabezal.

Use +/- para seleccionar

1,000,000

SELECCIONAR CANCELAR

3. Use las teclas +/- para resaltar los caracteres que desea modificar. Caracteres disponibles: 0-
9

4. Elija SIGUIENTE/ANTERIOR. = Ipara modificar el caracter siguiente o el anterior.

5. Use las teclas +/- para resaltar los caracteres que desea modificar. Caracteres disponibles: 0-
9

6. Pulse Mpara guardar el valor definido

23.1.4.4 Para restablecer: Contador de revoluciones

1. Use las teclas +/- para resaltar la opcion Restablecer el contador de revoluciones

2. Pulse JaRId@(e]\V:\:{lmlara restablecer a cero

23.1.4.5 Para desactivar: Alarma del contador de revoluciones:

1. Use las teclas +/- para resaltar la opcién Desactivar la alarma del contador de
revoluciones

2. pulse Yy =

CONTADOR DE REVOLUCIONES
Desactive la alarma del contador de revoluciones

Configure la alarma del contador de revoluciones

Contador de revoluciones

DESHABILITAR SALIR
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23.1.5 Ajustes de control > Configurar entradas

Consulte "14.4.3 Ajustes de control > Configurar entradas" en la pagina 126

23.1.6 Ajustes de control > Configurar salidas

Consulte "14.4.4 Ajustes de control > Salidas configurables" en la pagina 132

23.1.7 Ajustes de control > Ajustes de escalado

Consulte "14.4.5 Ajustes de control > Factor de escalado" en la pagina 136

23.1.8 Ajustes de control > Sin puesta a tierra

Consulte "14.4.6 Ajustes de control > Sin puesta a tierra" en la pagina 139
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24 Funcionamiento

24.1 Lista de verificacion previa a la operacidn

Verifique que la bomba se haya instalado correctamente: Lleve a cabo las siguientes verificaciones
previas a la operacién garantizar:

Que una persona responsable haya instalado la bomba de acuerdo con todos los capitulos de
instalacion.

Que una persona responsable haya ofrecido capacitacion sobre la operacidon automatica de la
bomba mediante el sistema de control en todos los modos de operacién.

Que el cable de alimentacién no esta dafiado

Verifique que el dispositivo de desconexion del suministro eléctrico sea facil de alcanzary
operar cuando sea necesario aislar el suministro eléctrico.

Que el o los cables de control instalados no estén dafiados
Que no haya fugas de fluido en ningua de las conexiones del paso de fluido.

Que el idioma de la bomba esté bien configurado.

En caso de problemas con cualquiera de los elementos de la lista de verificacion previa a la
instalacién, no opere la bomba y solicite que la quiten de servicio hasta que se resuelva el problema.
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24.2 Seguridad

24.2.1 Peligros que pueden surgir durante la operacién

Los siguientes peligros pueden surgir durante la operacién de la bomba.

24.2.1.1 Riesgo de quemaduras

PRECAUCION

Riesgo de lesiones debido a quemaduras. El exterior de la bomba puede
calentarse durante la operaciéon. Detenga de la bomba y déjela enfriar antes de
manipularla.

24.2.1.2 Operacion imprevista

Todos los modelos de bomba pueden funcionar automaticamente en respuesta al sistema de control
o debido a que la funcién de rearranque automatico (arranque tras un corte de energia) esta
habilitada.

Tal comportamiento previsto se indica con una advertencia en pantalla usando el simbolo !, como se
ilustra en la imagen a continuacion.

‘

WATSON-MARLOW

2PSI |
ENTRADA9.8 mA .

- 55006 ml/min

MENU INFORMACION
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24.2.1.3 Limites de la operacién: funcionamiento en seco

La bomba puede funcionar en seco durante lapsos breves, por ejemplo durante el cebado (burbujas
de aire) o cuando el fluido tiene bolsas de gas.

Riesgo de dafios a la bomba o el cabezal. El cabezal no esta disefiado para funcionar en seco durante
periodos extensos. El funcionamiento en seco genera un calor excesivo. No haga funcionar la bomba en
seco durante lapsos prolongados.

24.3 Funcionamiento de la bomba

En esta seccion, se explican las siguientes operaciones tras un resumen sobre la HML.
e Encendido y apagado de la bomba en ciclos de trabajo posteriores a la primera instalacion.
e Cambio del MODO de la bomba
e Inicioy parada de la bomba
e Cambiar la velocidad de la bomba en MODO manual
e Uso de la tecla MAX en el MODO manual

24.3.1 Uso de la HMI para la operacidn

Puede consultar un resumen de la HMI para la operacién de la bomba en "4.9 Resumen de la HMI" en
la pagina 41.

24.3.2 Encendido de la bomba en ciclos de trabajo posteriores a la
instalacion

Tras el primer encendido, se debe configurar el idioma. Los encendidos posteriores mostraran la
pantalla de inicio. Durante esta secuencia sucede lo siguiente:

1. La bomba ejecuta una prueba de encendido para confirmar el correcto funcionamiento de la
memoria y el hardware.

Los fallos muestran los cédigos de error, en caso de haber alguno.
3. Aparece el logotipo de Watson-Marlow Pumps durante tres segundos.

4. Se muestra la pantalla principal.
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24.3.3 Cambio del MODO de operacion de la bomba

Para cambiar el MODO de la bomba, acceda al Menti de MODO desde el MENU PRINCIPAL usando
las teclas +/-, o bien usando la tecla MODO.

Uso del MENU PRINCIPAL Uso de la tecla MODO

MENU PRINCIPAL
Indicador de nivel de fluido
Ajustes de seguridad
Ajustest generales

Ment de MODO

Ajustes de control

Ayuda

SELECCIONAR SALIR

Pulse seleccionar para elegir el MODO de operacion en el menu de modo

CAMBIARMODO

Calibracién del caudal

Analégico 4-20 mA
Contacto
Recuperacién de fluido
PROFIBUS

ATRAS

SELECCIONAR

WATSON
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24.3.4 Inicio y parada de la bomba

La bomba se puede detener o arrancar usando las teclas respectivas de PARADA o INICIO

MARLOW

Nidmero Nombre Resumen
1 PARADA Esta tecla detiene la bomba
2 INICIO Esta tecla:

« Arrancala bomba a la velocidad definida
cuando se encuentra en modo manual o
durante la calibracién del caudal.

« Entrega una dosis de contacto cuando se
encuentra en modo CONTACT (Contactor).
En todos los deméas modos de control, esta tecla no
arranca la bomba.
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24.3.4.1 Pantallas Interrupcién manual

Si se pulsa la tecla PARADA del teclado durante la operacion de la bomba, el accionamiento se detiene
y aparecen los siguientes mensajes, segun el modo:

La pantalla Interrupcion manual Condicién Accidn sugerida

INTERRUPCION MANUAL Modo analégico de |Pulse MANUAL para cambiar el modo o
Bomba detenida. 4-20 mA ANALOGICO para regresar al control
interrumpido por la remoto
A tecla PARADA

Control de 4-20 mA en modo analdgico
se interrumpid con la tecla PARADA.

Pulse MANUAL para cambiar el modo
0 ANALOGICO para regresar al control remoto.

ANALOGICO MANUAL

INTERRUPCION MANUAL Control del modo ' Pulse MANUAL para cambiar el modo o
Bomba detenida. PROFIBUS PROFIBUS para regresar al control
interrumpido por la remoto
A tecla PARADA

Control de modo PROFIBUS
se interrumpid con la tecla PARADA.

Pulse MANUAL para cambiar el modo
0 PROFIBUS para regresar al control remoto.

PROFIBUS MANUAL

DRI UL Control del modo ' Pulse MANUAL para cambiar el modo o
PROFINET PROFINET para regresar al control

Bomba detenida.
interrumpido por la remoto
A tecla PARADA

Control de modo PROFINET
se interrumpid con la tecla PARADA.

Pulse MANUAL para cambiar el modo
0 PROFINET para regresar al control remoto.

PROFINET MANUAL
INTERRUBCICHIMANCAE Control del modo ' Pulse MANUAL para cambiar el modo o
Bomba detenida. EtherNet/IP EtherNet/IP para regresar al control
interrumpido por la remoto
A tecla PARADA

Control de modo EtherNet/IP
seinterrumpié con la tecla PARADA.

Pulse MANUAL para cambiar el modo
o ETHERNET/IP para regresar al control remoto.

ETHERNET/IP MANUAL
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La pantalla Interrupcién manual Condicién Accién sugerida

L LA Control del modo de Pulse MANUAL para cambiar el modo o
Bomba detenida. CONTACTO CONTACTO para regresar al control
interrumpido por la remoto
A tecla PARADA

El control de modo de contacto
seinterrumpi6 con la tecla PARADA.

Pulse MANUAL para cambiar el modo
0 CONTACTO para regresar al control remoto.

CONTACTO MANUAL

24.3.4.2 Cambiar la velocidad de la bomba en MODO manual

La velocidad de la bomba se cambia mediante

24.3.4.2.1 Las teclas de arriba y abajo

Tecla Accién

Pulsar la flecha hacia arriba aumenta la velocidad del punto de ajuste del accionamiento en
0,1 rpm.
« Sise mantiene pulsada, la velocidad del punto de ajuste aumenta con un
desplazamiento rapido.

Pulsar la flecha hacia abajo reduce la velocidad del punto de ajuste del accionamiento en

E 0’1 rpm.
e Sise mantiene pulsada, la velocidad del punto de ajuste disminuye con un

desplazamiento rapido.
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24.3.4.2.2 Tecla MAX

Al pulsar y mantener el boton MAX, la bomba funciona en el menor de estos dos limites:

« Configuracion del limite de velocidad

e Velocidad maxima de la bomba (definida por RFID del cabezal)

Esta funcion es util para cebar la bomba.

MARLOW

Durante la operacién, aparece una pantalla azul que muestra:
e El volumen entregado en tiempo real
e El tiempo de operacién en sequndos, mientras se mantiene pulsada la tecla MAX

2 WATSON-MARLOW

SOLTAR MAX PARA FINALIZAR
Volumen bombeado:

< 123.4 .

3s
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25 Limpieza

25.1 Resumen

Watson-Marlow confirma que el agua potable es compatible con todas las superficies expuestas de la
bomba. No hay ningun otro agente o quimico de limpieza aprobado para ese fin.

La persona responsable debe:

o Llevar a cabo una evaluacién de riesgos para aprobar el agua potable como agente de
limpieza adecuado. Considere la compatibilidad potencial con:

o Los procesos quimicos.

o Los residuos u otros depésitos de material sobre las superficies de la bomba y la zona
de instalacion.

e Cree un procedimiento especifico para su aplicacién usando como referencia el procedimiento
general indicado a continuacién.

25.2 Procedimiento general de referencia

1. Detenga lala bomba.
2. Aislela del suministro eléctrico.

3. Limpie la bomba repasando todas las superficies expuestas con un pafio seco o humedecido
con agua (si se ha aprobado). Repita hasta quitar todo el residuo.

Deje que el agua restante se evapore de todas las superficies.
5. Vuelva a conectar el suministro eléctrico.
6. Vuelva a poner la bomba en operacion.
Si después de la limpieza la bomba no funciona segun lo previsto:
1. Detenga lala bomba.
2. Aislela del suministro eléctrico.

3. Indique a una persona responsable que quite la bomba de servicio.
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26 Mantenimiento

26.1 Cabezales de repuesto

Nombre Nudmero de ordenamiento
ReNu 150 Santoprene 0M3.6200.PFP
ReNu 300 Santoprene 0M3.7200.PFP
ReNu 300 SEBS 0M3.7800.PFP
ReNu 600 Santoprene 0M3.8200.PFP
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26.2 Accesorios de repuesto

Elemento Cédigo de producto

Conector de fluido para Qdos H-FLO (conexidn hidraulica) de PVC-U, 3/4" NPT (H) 0M9.601H.U03 1
Conector de fluido para Qdos H-FLO (conexion hidraulica) de PVC-U, RP 3/4" 0M9.601R.U03 1
Collar de conexién para Qdos H-FLO de PVC-U, 25 mm 0M9.601R.UOE 1
Cable de control para Qdos H-FLO: cable de E/S general M12A 8W, conexion 0M9.603Z.0CF 2
hembra con conector recto, 3 m (10 pies) de longitud, sin blindaje, 24 AWG

Cable de control para Qdos modelo manual, inserto amarillo M12A de 5 pines, 3 m 0M9.203Y.000 3
(10 pies) de longitud

Enchufe terminal Profibus M12B 4W macho 0M9.603W.0EN
Set de deteccién de presion Qdos H-FLO OM9.605K.FTA 4
Set de deteccion de presiéon Qdos H-FLO: versién con prensaestopas Uy U+ OM9.605K.FTT 4

El conector de fluido y los collares de conexién se suministran en
pares (2 unidades)

El cable de control M12 8W (8 hilos) es solo para los modelos
Universal y Universal+

El cable de control para usar con el modelo manual cuenta con un
conector M12 hembra de 5 pines. Este conector de 5 pines se
conecta al conector M12 macho de 4 pines del modelo manual. El
5.° pin (el del centro) no se usa.

El set de deteccidon de presion estara disponible desde el sequndo
trimestre de 2024. El set contiene el cable de control
correspondiente.

No conecte ningun dispositivo o accesorio distinto de los aprobados por Watson-Marlow o los
especificados en estas instrucciones.
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26.3 Mantenimiento eléctrico

26.3.1 Mantenimiento del accionamiento

El accionamiento no contiene piezas reparables ni reutilizables. Si el accionamiento de la bomba esta
dafiado, quite la bomba de servicio y comuniquese con un representante de Watson-Marlow para
conversar sobre cdmo reparar o reemplazar la bomba.

No intente quitar la carcasa de la bomba para revisar los componentes internos del accionamiento.
No intente reparar ni reemplazar ninguna pieza del accionamiento.

26.3.2 Reemplazo del cable de alimentacion

El cable de alimentacién de las bombas gdos no se puede desmontar. Si el cable de alimentacién se
dafia, quite la bomba de servicio y comuniquese con un representante de Watson-Marlow para
conversar sobre cdmo reparar o reemplazar la bomba.

No intente reemplazar ni reparar el cable de alimentacién. Este requisito es para evitar el uso de
cables con una capacidad inadecuada o con polaridad incorrecta.

26.3.3 Cambio de fusibles

26.3.3.1 Fusible del accionamiento: Interno

En el interior de la carcasa del accionamiento no hay fusibles que el usuario pueda reparar. No quite
ni desmonte el accionamiento.

26.3.3.2 Fusible del cable de alimentacion (solo en modelos de Reino Unido)

El modelo para Reino Unido contiene un fusible de 5 A en el enchufe (solo en los modelos con
suministro eléctrico de CA).
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26.4 Mantenimiento del cabezal

El cabezal no contiene componentes reparables por el usuario. El cabezal solo puede reemplazarse.
Esta seccién contiene las instrucciones para reemplazar el cabezal:

26.4.1 Vida util del cabezal

El cabezal es un elemento consumible clave. Watson-Marlow no puede predecir con exactitud la vida
util de un cabezal, debido a que esta depende de diversos factores, como la velocidad, la
compatibilidad quimica y la presion, entre otros.

Cualquiera de los siguientes sintomas indica que la vida util del cabezal esta llegando a su fin:

o El caudal cae respecto de su valor normal, lo que no se explica de otro modo (es decir, no se
debe a un cambio en la viscosidad del fluido ni a la presién de entrada o descarga, etc.)

o Comienza a haber goteras de fluido en el cabezal cuando este se detiene.

Una persona responsable debe llevar a cabo una evaluacion de riesgos para determinar los peligros,
como fugas de fluido o incompatibilidad quimica con los materiales de fabricacion (consulte "28
Compatibilidad quimica" en la pagina 266), que pueden existir como resultado de operar el cabezal
hasta el punto de falla.

La bomba tiene estas 3 caracteristicas:

o Contador de horas de funcionamiento
o Contador de volumen

o Contador de revoluciones

Para ayudar a supervisar la vida util del cabezal, a fin de cambiarlo antes de que falle. .
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26.4.2 Reemplazo del cabezal

En la seccidén siguiente se detallan el desmontaje y montaje de un cabezal montado en el lado
izquierdo. El proceso de sustitucién del cabezal del lado derecho es idéntico, solo que del otro lado.

ADVERTENCIA

El cabezal puede contener productos quimicos nocivos que podrian causar
lesiones graves o dafios a los equipos en caso de derrame. Use elementos de
proteccién personal y respete los procedimientos de su organizacién al
emprender cualquier tarea en esta seccién.

Cuando el cabezal ha fallado. Se activara una deteccién de fugas y aparecera la siguiente pantalla:

FUGA DETECTADA

Bomba detenida.

A

El cabezal ha caducado.

Cambie el cabezal y pulse CONFIRMAR
tras eliminar la fuga

CONFIRMAR

(WATSON 4
MARLOW



26.4.2.1 Desmontaje del cabezal

PRECAUCION

Riesgo de lesiones debido a quemaduras. El exterior de la bomba y el eje
motriz pueden calentarse durante la operacién. Detenga de la bombay
déjela enfriar antes de manipularla.

1. Detenga la bomba.
2. Aisle la bomba del suministro eléctrico.

3. Libere la presion en el paso de fluido y drénelo de acuerdo con el procedimiento de su
organizacién para este paso.

4. Quite las conexiones del paso de fluido y la conexién del rebose de seguridad del cabezal,
verificando que la bomba quede protegida de cualquier derrame de fluido.

5. Coloque la tapa de goma en el rebose de seguridad del cabezal.

6. Suelte a mano la palanca de bloqueo del cabezal. No use herramientas para mover la palanca
de bloqueo.

7. Desenganche el cabezal del accionamiento girdndolo en sentido horario unos 15 grados.

8. Quite el cabezal, teniendo en cuenta que pueden quedar quimicos residuales en las
mangueras del cabezal o los puertos de conexion de fluidos, los que se deberan drenar de
acuerdo con el procedimiento de su organizacién para este paso.

9. Verifique que el sensor del detector de fugas y el eje motriz estén limpios y sin productos
quimicos de proceso. Ante cualquier evidencia de residuos quimicos, quite la bomba de
servicio y comuniquese con el representante local de Watson-Marlow para solicitar asesoria.

10. Si el cabezal no ha fallado, deséchelo de acuerdo con la normativa local. Si el cabezal ha
fallado, siga con el paso 11.

11. Drene el cabezal de productos quimicos y lubricante de acuerdo con el procedimiento de su
organizacién para este paso, desenroscando la valvula de drenaje que se observa en la
imagen a continuacién:
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12. Deseche el cabezal de acuerdo con la normativa local.
26.4.2.2 Instalacion de un cabezal nuevo

Este procedimiento esta redactado para un cabezal nuevo que no contenga productos quimicos de un
proceso anterior.

No instale un cabezal usado.

1. Quite el cabezal nuevo de su embalaje y recicle de acuerdo con los procedimientos de su
organizacién.

2. Alinee el nuevo cabezal con el eje de accionamiento de la bomba y péngalo en la posicion
correspondiente en la carcasa de la bomba.

3. Gire el cabezal de bomba en sentido contrario al de las agujas del reloj unos 15° hasta
acoplarlo con los resaltes de retencion.

5. Bloquee la posicién del cabezal moviendo la palanca de bloqueo a mano. No use
herramientas para mover la palanca de bloqueo.

Conecte las conexiones de entrada y salida al cabezal de bomba.
7. Vuelva a conectar el suministro eléctrico a la bomba.

8. La antena RFID leera la etiqueta RFID del cabezal para confirmar qué cabezal se ha instalado
y aparecera la pantalla de aviso relevante.

9. Lleve a cabo uno de los siguientes procedimientos, segun el tipo de cabezal que haya
instalado.
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26.4.2.2.1 El cabezal instalado es del mismo tipo

1. Pulse [(eINFRIVYN =

FUGA DETECTADA

Bomba detenida.

A

El cabezal ha caducado.

Cambie el cabezal y pulse CONFIRMAR
tras eliminar la fuga

CONFIRMAR

2. Al confirmar, aparece la pantalla de inicio del modo operativo actual.
3. Vuelva a poner la bomba en operacion.

4. Vuelva a calibrar el caudal: siga el procedimiento de calibracién en "11.3.2 HMI - Calibracién
del caudal de la bomba: Mend MODO > Calibracion del caudal" en la pagina 76.

26.4.2.2.2 El cabezal instalado es de un tipo diferente

I VNBACEPTAR CABEZAL NUEVO =

2. Aparecera la pantalla CABEZAL CAMBIADO

e CoNFIRMARL = |

CABEZAL CAMBIADO

A

Cabezal nuevo: 0OM3.6200.PFP
Se aplicardn los nuevos ajustes:

Limite velocidad: 130.0 rpm

Presién maxima: 7 Bar (100 PSI)

Calibracién del caudal: 20.18 ml/rev

Esto definira la calibracion del caudal para los valores predeterminados
del tipo de cabezal
Pulse CONFIRMAR para aceptar.

CONFIRMAR
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NOTA: Restablecimiento analégico de la calibracién solo en los modelos Universal y Universal+.

CABEZAL CAMBIADO

A

Cabezal nuevo: OM3.6200.PFP
Se aplicaran los nuevos ajustes:

Limite velocidad: 130.0 rpm
Presién méxima: 7 Bar (100 PSI)
Calibraci6n del caudal: 20.18 ml/rev
Esto definira la calibracién del caudal y la respuesta de 4-20 mA
para los valores predeterminados del tipo de cabezal
Pulse CONFIRMAR para aceptar.

CONFIRMAR

4. Vuelva a poner la bomba en operacién.

5. Vuelva a calibrar el caudal siguiendo el procedimiento de calibracién en "11.3.2 HMI -
Calibracion del caudal de la bomba: Mend MODO > Calibracion del caudal" en la pagina 76.

26.4.2.2.3 El cabezal instalado es de un tipo desconocido

Aparece la advertencia CABEZAL DESCONOCIDO, para que revise los ajustes.

Se conservaran los ajustes del cabezal anterior (limite de velocidad, limite de presién,
calibracion analégica).

1. Pulse [@eINIZE\:i hara continuar con la configuracion actual.

CABEZAL DESCONOCIDO
Cabezal no detectado

Verifique que el cabezal no esté dafiado.
Si el problema persiste pongase
Si el problema persiste, péngase en contacto con Watson-Marlow

Verifique que los ajustes del accionamiento sean vali
A para el cabezal instalado.

CONFIRMAR

2. Vuelva a poner la bomba en operacion.

3. Vuelva a calibrar el caudal siguiendo el procedimiento de calibraciéon en "11.3.2 HMI -
Calibracion del caudal de la bomba: Mend MODO > Calibracion del caudal" en la pagina 76.
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27 Errores, averias y resolucion de
problemas

27.1 Resumen de la seccion

Esta seccién contiene informacion sobre los errores o averias que pueden presentarse durante la
operacion, junto con las posibles causas, a fin de ayudar en la resolucion de problemas.

Si no puede resolver un problema, al final de esta seccién se detalla cdmo solicitar asistencia técnica,
asi como los detalles de nuestra garantia integral.
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27.2

siguiente:

Codigo
Err
Err0
Err1
Err2
Err3
Errd

Err9

Err10

Err14

Err15

Err16

Err17

Err19
Err20

La bomba tiene una funcién integrada para informar los errores segun el resumen de la tabla
Condicién Accion sugerida
Error general Apague la bomba y solicite ayuda
Error de imagen FRAM Intente restaurar apagando y encendiendo la alimentacién.
Corrupcién de FRAM Intente restaurar apagando y encendiendo la alimentacién.
Error de imagen FLASH Intente restaurar apagando y encendiendo la alimentacién.
Corrupcién de FLASH Intente restaurar apagando y encendiendo la alimentacién.
Error de copia FRAM de Intente restaurar apagando y encendiendo la alimentacién.
refuerzo
Motor calado Detenga inmediatamente la bomba. Compruebe el cabezal de la bomba
y la manguera. Tal vez sea posible restaurar apagando y encendiendo la
alimentacion.
Fallo del tacémetro Detenga inmediatamente la bomba. Tal vez sea posible restaurar
apagando y encendiendo la alimentacién.
Error de velocidad Detenga inmediatamente la bomba. Tal vez sea posible restaurar
apagando y encendiendo la alimentacion.
Sobreintensidad Detenga inmediatamente la bomba. Compruebe el sistema. Tal vez sea
posible restaurar apagando y encendiendo la alimentacion.
Sobretension Detenga inmediatamente la bomba. Compruebe la alimentacién. Tal vez
sea posible restaurar apagando y encendiendo la alimentacién.
Subtensién Detenga inmediatamente la bomba. Compruebe la alimentacién. Tal vez
sea posible restaurar apagando y encendiendo la alimentacién.
Sobretemperatura Detenga inmediatamente la bomba. Apague la bomba.
Sefial fuera de lagama | Verifique la gama de sefial de control analégica. Ajuste la sefial en la

Err21
Err30

Err50

27.3

medida necesaria.
Sobresefial Reduzca la sefial de control analégica.

Sobrepotencia Consumo excesivo de energia. Desconecte el suministro eléctrico. Revise
el estado del suministro y del sistema.

Error interno de Intente restaurar apagando y encendiendo la alimentacién.
comunicacién

Notificacion de errores

En caso de cualquier fallo o averia imprevistos, informelos al representante de Watson-Marlow.

27.4
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27.4.1 Mensaje de deteccion de fugas

Si se detecta una fuga, la bomba muestra el siguiente mensaje:

FUGA DETECTADA

Bomba detenida.

A

El cabezal ha caducado.

Cambie el cabezal y pulse CONFIRMAR
tras eliminar la fuga

CONFIRMAR
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27.4.2 Procedimiento de deteccidn de fugas

En cuanto se detecte una fuga, tanto por un mensaje en pantalla como por observar fugas de fluido
en el cabezal, se debe sequir el procedimiento siguiente de inmediato:

1. Aisle la bomba del suministro eléctrico

2. Quite la bomba de servicio siguiendo el procedimiento de la organizacién del usuario
3. Determine la causa de la fuga
4

Siga el procedimiento indicado en el mantenimiento para reemplazar el cabezal de la bomba
Este procedimiento incluye una inspeccién de residuos quimicos

Reanude el servicio de la bomba
6. Vuelva a conectar el suministro eléctrico a la bomba

7. Restablezca el mensaje de deteccién de fugas
ADVERTENCIA

Usar el cabezal hasta el punto de fallo puede provocar que circulen
productos quimicos hacia la zona de interfaz entre el cabezal y el
accionamiento, debido a quimicos agresivos que no son compatibles con
los materiales de los componentes internos del cabezal.

Los productos quimicos podrian atacar los materiales de esta zona e
ingresar al accionamiento. Los componentes internos de la unidad de
accionamiento contienen aluminio, que puede reaccionar con ciertos
productos quimicos agresivos y generar un gas explosivo.

Si estd bombeando un producto quimico que podria reaccionar con el
aluminio y generar un gas explosivo, no use la bomba hasta el punto de
fallo del cabezal. Ademas, debe verificar que los quimicos que se
bombeen sean quimicamente compatibles con los materiales de
fabricacion de la zona de interfaz entre el cabezal y el accionamiento: caja
de accionamientos, sellos de la caja de accionamientos, eje motriz, sello
del eje motriz.

En caso de fallo del cabezal o de un evento de notificacion de deteccion de
fugas: Detenga la bomba, quitela de servicio y siga el procedimiento para
reemplazar cabezales (consulte "26.4.2 Reemplazo del cabezal" en la
pagina 248).
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27.5 Resolucion de problemas

27.5.1 Fin de la vida atil del cabezal

El cabezal falla por lo siguiente:
1. Desgaste: El cabezal ha cumplido su vida util normal debido al desgaste de sus componentes.

2. Sobrepresion: Debido a haber estado sometido a una presion mayor que el valor nominal
maximo del cabezal.

3. Incompatibilidad quimica: Uso con productos quimicos incompatibles con el paso de fluido
del cabezal, cuyos componentes se mojan durante el uso normal.

27.5.2 Caudal

El caudal de la bomba depende de lo siguiente:
e Presion de entrada y de descarga
e Velocidad de la bomba
 Viscosidad del fluido
e Estado del cabezal

Los caudales reales obtenidos pueden variar de los indicados en la pantalla debido a cambios en la
temperatura, viscosidad, presiones de succidn y de descarga, configuracion del sistema y variacién en
el rendimiento de la bomba a lo largo del tiempo.

Para obtener la maxima precisién, es importante calibrar la bomba a intervalos regulares.

Para determinar la causa del problema de caudal, consulte las curvas de rendimiento en "4.8.1.2
Curva de rendimiento" en la pagina 34 y determine en qué lugar de la curva esta operando la bomba,
a fin de encontrar la causa del problema.
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27.5.3 Mensaje de deteccion de fugas

Sivuelve a aparecer el mensaje de deteccion de fugas después de cambiar el cabezal y de apagary
encender la bomba, o tras pulsar el botén de restablecimiento de deteccién de fugas, siga este
procedimiento:

1. Quite el cabezal.
2. Compruebe que la cara de montaje esté limpia y sin residuos.

3. Vuelva a instalar el cabezal, cuidando de que quede bien orientado con la flecha apuntando
hacia arriba.

Si el mensaje sigue apareciendo tras instalar el cabezal varias veces, puede haber un problema con el
sensor de deteccion de fugas. En tal caso, comuniquese con un representante de local de Watson-
Marlow para resolver el problema o hacer reparar la unidad.
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27.5.4 Calibracion del caudal

Durante la calibracién pueden aparecer las siguientes pantallas de aviso.

Para borrarlas, usemo RECALIBRARL™.

(WATSON J
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CONSEJOS

Low
CAL

mejora con volumenes

més altos

CONTINUAR RE-CALIBRAR

CONSEJOS

FLOW
CAL

Caudal bajo detectado,
debe cambiar

el cabezal

CONTINUAR RE-CALIBRAR

CONSEJOS

FLOW
CAL
Elvolumen actual se

desvia mucho del volumen medido.

Revise la integridad del sistema.

CONTINUAR RE-CALIBRAR



27.5.5 Ayuda general para la bomba

La bomba contiene un menu de ayuda con informacion sobre el software. Esta informacién puede
llegar a ser necesaria al solicitar asistencia técnica a Watson-Marlow, como se detalla en la seccién a
continuacioén.

Seleccione Ayuda en el menu principal para acceder a las pantallas AYUDA Y CONSEJOS

AYUDAY CONSEJOS

Visite www.wmfts.com para obtener mas informacidn y asistencia técnica.

Modelo: QdosHiFlow
Nimero de activo: 123456789A

SOFTWARE ATRAS

VERSION SOFTWARE

Main Processor Code:
12

HMI Processor Code:
1.2

HMI Screen Resources:
12

loBoard Processor Code:
1.2

INICIALIZADOR ATRAS

VERSION DE INICIALIZADOR
Main Processor Code:
1.2
HMI Processor Code:
12
loBoard Processor Code:
1.2

WATSON
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27.6 Asistencia técnica

Si no puede resolver un error o averia, o si tiene alguna consulta, comuniquese con un representante
de Watson-Marlow para recibir asistencia técnica.

27.6.1 Fabricante

Este producto ha sido fabricado por Watson-Marlow. Para obtener instrucciones o asistencia para este
producto, comuniquese con:

Watson-Marlow Limited
Bickland Water Road
Falmouth, Cornwall
TR11 4RU

Reino Unido

Teléfono: +44 1326 370370
Sitio web: https:.//www.wmfts.com/

27.6.2 Representante autorizado en la UE

Johan van den Heuvel
Director ejecutivo

Watson Marlow Bredel B.V.
Sluisstraat 7

Delden

Paises Bajos

Casilla de correos 47
Teléfono: +31 74 377 0000
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27.7 Garantia

Watson-Marlow Limited ("Watson-Marlow") garantiza que este producto no contiene defectos de
materiales ni fabricacion durante dos afios a partir de la fecha de envio, siempre que las condiciones
de uso y mantenimiento sean normales.

La Unica responsabilidad de Watson-Marlow y el Unico recurso del cliente ante cualquier reclamo
surgido de la compra de cualquier producto de Watson-Marlow ser3, a discrecion de Watson-Marlow,
la reparacién, sustitucion o crédito, cuando corresponda.

Salvo que se hayan acordado otras condiciones por escrito, la garantia anterior se limita al pais donde
se haya vendido el producto.

Ningun empleado, agente o representante de Watson-Marlow tiene la autoridad de vincular a
Watson-Marlow a ninguna garantia distinta de la anterior, a menos que sea por escrito y con la firma
de un directivo de Watson-Marlow. Watson-Marlow no garantiza que sus productos sean aptos para
un propdésito en particular.

En ningun caso:

i. El costo de la reparacion exclusiva del cliente excedera el precio de compra del producto;

ii. Serd Watson-Marlow responsable por los dafios especiales, indirectos, incidentales, emergentes o
ejemplares que pudieran surgir, incluso si Watson-Marlow ha recibido un aviso de la posibilidad
de dichos dafios.

Watson-Marlow no sera responsable de pérdidas, dafios ni gastos relacionados directa o
indirectamente con el uso de sus productos (o derivados de estos), como dafios o lesiones causados a
otros productos, maquinaria, edificios o propiedades. Watson-Marlow no sera responsable de dafios
emergentes, como por ejemplo, entre otros, pérdida de ganancias, pérdida de tiempo, molestias,
pérdida del producto bombeado y pérdida de produccion.

Esta garantia no obliga a Watson-Marlow a cubrir ningln costo de desmontaje, instalacién, transporte
u otros gastos que puedan surgir en relaciéon con un reclamo de la garantia.

Watson-Marlow no se hace responsable de los dafios ocasionados durante el envio de articulos
devueltos.

MARLOW



27.7.1 Condiciones

e Los productos deben devolverse, previo acuerdo, a Watson-Marlow o a un centro de servicio
técnico autorizado de Watson-Marlow.

e Todas las reparaciones o modificaciones deben haber sido realizadas por Watson-Marlow
Limited o por un centro de servicio autorizado de Watson-Marlow, o bien con el permiso
expreso por escrito de Watson-Marlow firmado por un directivo de Watson-Marlow.

« Todas las conexiones por control remoto o al sistema deben efectuarse de acuerdo con las
recomendaciones de Watson-Marlow.

o Todos los sistemas PROFIBUS deben ser instalados o certificados por un técnico de instalacién
con certificacién PROFIBUS.

o Todos los sistemas EtherNet/IP deben ser instalados o certificados por un ingeniero de
instalacion con certificacién EtherNet/IP.

e Todos los sistemas PROFINET deben ser instalados o certificados por un ingeniero de
instalacion con certificacién PROFINET.

27.7.2 Excepciones

e Se excluyen los elementos consumibles, como las mangueras y los elementos LoadSure.
e Se excluyen los rodillos de los cabezales.

e Quedan excluidos los servicios técnicos y reparaciones necesarios por el desgaste normal o
por la falta de un mantenimiento correcto y razonable.

e Quedan excluidos todos los productos que, en opiniéon de Watson-Marlow, hayan sido
sometidos a abusos, a uso indebido, a dafios provocados o accidentales o a negligencia.

e Quedan excluidas las averias causadas por sobretension eléctrica.

e Quedan excluidas las averias causadas por el uso de cables incorrectos o de menor capacidad
en el sistema.

e Quedan excluidos los dafios ocasionados por productos quimicos.

e Se excluyen los accesorios complementarios, como los detectores de fugas.
e Averias causadas por rayos UV o por la luz del sol directa.

e Quedan excluidos todos los cabezales ReNu.

e Todo intento de desensamblar un producto de Watson-Marlow invalidara la garantia del
producto.

Watson-Marlow se reserva el derecho de enmendar estos términos y condiciones en cualquier
momento.
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27.7.3 Devolucion de bombas

Antes de devolver un producto, debe limpiarlo y descontaminarlo exhaustivamente.

Debe completar y enviar una declaraciéon de descontaminacion donde se enumeren todos los fluidos
que han estado en contacto con el equipo que nos enviara.

Tras recibir la declaracién, emitiremos un Nimero de Autorizacién de Devoluciones. Watson-Marlow
se reserva el derecho de poner en cuarentena o rechazar cualquier equipo que no exhiba un Nimero
de Autorizacion de Devoluciones en su embalaje.

Complete una declaracién de descontaminacién para cada producto y use el formulario correcto que
indique el lugar al que desea enviar el equipo.

Para obtener un documento con la declaracién de descontaminacién para rellenar, comuniquese con
un representante local de Watson-Marlow.
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27.8 Fin de la vida util del producto

Cuando el producto alcance el final de su vida til, una persona responsable debe quitarlo de servicio
y desecharlo.

27.8.1 Accionamiento

El accionamiento no se debe desarmar. Se debe llevar a un centro aprobado de reciclaje para su
eliminacion. Los materiales de fabricacién del accionamiento se detallan en "28.1.4.2 Grupo de
elementos 4: Accionamiento" en la pagina 272.

27.8.2 Cabezal

El cabezal puede contener hasta 600 ml del fluido bombeado

Hay un puerto de drenaje en la base del cabezal, que puede desenroscarse para drenar el cabezal
antes de desecharlo

El cabezal no se debe desarmar. Después de drenarlo, se debe desechar de acuerdo con la normativa
local.

Si el cabezal se ha usado hasta el punto de falla, drene cualquier resto de producto quimicoy
lubricante del rebose de seguridad y, después, vuelva a colocar la tapa de goma.

(WATSON 4
MARLOW



28 Compatibilidad quimica

Garantizar la compatibilidad quimica es un requisito para determinar si el uso del producto se
encuentra dentro de la definicidon de Uso previsto (consulte "4.3 Uso previsto" en la pagina 24).

Una persona responsable debe llevar a cabo una evaluacion de riesgos, a fin de determinar el impacto
de los fluidos que entran en contacto con los materiales de fabricacion (MdF) de una bomba qdos H-

FLO en los escenarios siguientes:
1. Mojado normalmente por el paso de fluido
2. No mojado normalmente, pero con el potencial de quedar mojado por lo siguiente:
o Derrames o fugas en el paso de fluido
o Productos quimicos (liquido o gas) en el entorno de operacion

o Sila bomba se hace funcionar hasta el punto en que falla la manguera dentro del
cabezal, con el consecuente derrame o fuga del fluido de la bomba sobre los materiales

de fabricacion.

Determine los materiales de fabricacién (MdF) que pueden verse afectados en los escenarios
anteriores consultando la seccién "28.1 Materiales de fabricacién" en la pagina siguiente y, después,
siga el procedimiento descrito en "28.2 Procedimiento de verificacion de la compatibilidad quimica"
en la pagina 273.
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28.1 Materiales de fabricacion

28.1.1 Identificacién de los grupos de elementos

Los materiales de fabricacién se agrupan segun la imagen y la tabla a continuacién:

Nudmero de grupo del elemento Nombre del grupo del elemento
1 Mangueras/tuberias del paso de fluido del usuario
2 Conexiones del paso de fluido del cabezal
3 Cabezal:

« Grupo de elementos 3A: Cabezal - Mojado
normalmente por el paso de fluido

« Grupo de elementos 3B: Cabezal - No mojado
normalmente por el paso de fluido

4 Accionamiento
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28.1.2 Abreviaturas (materiales de fabricacion)

En esta seccidn, es posible que se utilicen las siguientes abreviaturas:

Abreviatura

Nombre completo

Material de FlUor Kautschuk

FKM
HDPE Poli Etileno de altaDensidad
NBR Caucho nitrilico

PAG6 Nylon 6

PC Policarbonato

PET Tereftalato de PoliEtileno
PFPE Perfluoropolieter

PP PoliPropileno

PPE Equipo de Proteccién Personal

PPS Sulfuro de polifenileno

PS Poli eStireno

PVCu Cloruro de polivinilo
PVDF Difluoruro de polivolivinilideno
SEBS Estireno-etileno-butileno estireno
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28.1.3 Materiales de fabricacion: Mojado normalmente por el
paso de fluido

Los siguientes elementos/grupos estan mojados normalmente por el paso de fluido

Grupo de elementos Elemento Material de fabricacién
Mangueras/tuberias del paso . )
1 . ) Mezcla Especificado por el usuario
de fluido del usuario
Conectores de fluidos PVCu
2 Conexiones del paso de fluido |Sellos del conector de KM
fluido
ReNu Santoprene ReNu SEBS
Manguera Santoprene SEBS
Puerto de conexion de |Polipropileno con fibra
. L PVDF
fluidos de vidrio
Tapones terminales del Polipropileno con fibra
3A  Cabezal puerto de conexién de proprieno PVDF
. de vidrio
fluidos
Sellos terminales del
puerto de conexién de FKM FKM

fluidos
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28.1.4 Materiales de fabricacion: No mojado normalmente por el
paso de fluido
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28.1.4.1

Los siguientes cabezales no estan mojados normalmente por el paso de fluido, pero el paso de fluido

podria mojarlos en ciertas situaciones.

Grupo de elementos

Carcasa del cabezal

3B Componentes internos del
cabezal

Zona de interfaz entre el
cabezal y el accionamiento

(WATSON J
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Grupo de elementos 3B: Cabezal

Elemento
Collar de conexién
Cuerpo del cabezal

Cubierta de la pista
externa

Cubierta transparente
Sello del rotor

Junta de estanqueidad
Nucleo del rotor
Etiqueta informativa
Tornillos

Arandela

Resorte

Arandela de NBR
Botdn

Sello del eje

Tapa de drenaje

Tapa del rebose

Sello del rotor

Junta de estanqueidad
Nucleo del rotor
Rotor

Deflector de
manguera
Rodamientos

Juntas téricas
Lubricante

Insertos de la pista
Misc.

Sello del rotor

Junta de estanqueidad
Nucleo del rotor
Juntas téricas

Cubierta de la pista
externa

Cubierta transparente
Botén

Material de fabricacion
PVCu
PPE+PS con fibra de vidrio al 20 %
PPE+PS con fibra de vidrio al 20 %

PC
NBRy acero
Acero inoxidable
PPE+PS con fibra de vidrio al 20 %
Poliéster, PET
Acero inoxidable
Acero inoxidable
Acero inoxidable
NBR
Noryl
NBR

PPE+PS/Santoprene con fibra de vidrio al

20%
Santoprene
NBRy acero
Acero inoxidable
PPE+PS con fibra de vidrio al 20 %
PA6/TPU con fibra de vidrio
HDPE

Acero
NBR
Lubricante a base de PFPE
PP
Poliéster, Loctite HY4090
NBRy acero
Acero inoxidable
PPE+PS con fibra de vidrio al 20 %
NBR
PPE+PS con fibra de vidrio al 20 %

PC
Noryl



28.1.4.2 Grupo de elementos 4: Accionamiento

Los siguientes elementos del accionamiento no estdn mojados normalmente por el paso de fluido,

pero el paso de fluido podria mojarlos en ciertas situaciones.

(WATSON J
MARLOW

Grupo de elementos

Gabinete del accionamiento

Zona de interfaz entre el cabezal y
el accionamiento

Etiquetas informativas

Cable de alimentacion (codigo de
producto terminado en A)

Cable de alimentacion (codigo de
producto terminado en B, C, D, E, K,
R/ U, 2)

Componentes internos del
accionamiento

Elemento Material de fabricacion

Caja del accionamiento

PPE+PS con fibra de vidrio
con cerradura

Caja del accionamiento ' Ignifugo de PPE+PS con fibra de vidrio

Teclado/HMI Poliéster
Carcasa del detector de

PC
fugas
Cubierta de la HMI PC
Sobrecubiertas Poliéster
Prensaestopas PA6
Juntas téricas NBR
Casquillo de sujecién Polipropileno
Sellos de la caja del o

. . Silicén

accionamiento
Tornillos Acero inoxidable
Accesorios de Aleacién de zinc con niquelado

entrada/salida M12
(Solo el conector M12 del modelo M)

Juntas téricas M12 FKM (solo el conector M12 del modelo
M)
Bancada PPE/PS con fibra de vidrio al 20 %

Caja del accionamiento ' Ignifugo de PPE+PS con fibra de vidrio

Sellos de la caja del

. . Silicon
accionamiento
Sello del eje motriz Santoprene
Eje de accionamiento Acero inoxidable 440C
Etiquetas informativas Poliéster, PET
Vaina externa
PVC
Vaina externa
PCP
Mezcla Mezcla de materiales, como el
aluminio



28.2 Procedimiento de verificacion de la
compatibilidad quimica

Siga el procedimiento de 3 pasos para verificar la compatibilidad quimica; cada paso tiene pasos
secundarios (Ay B)

1. Con lainformacién detallada en "28.1 Materiales de fabricaciéon" en la pagina 267, determine
los materiales de fabricacién que estarian mojados en los siguientes escenarios:

Paso 1A: Elementos en "28.1.3 Materiales de fabricacion: Mojado normalmente por el paso
de fluido" en la pagina 269 (Grupos 1, 2y 3A)

Paso 1B: Elementos en "28.1.4 Materiales de fabricacién: No mojado normalmente por el
paso de fluido" en la pagina 270 (grupos 3By 4) que no estan mojados normalmente por el
paso de fluido, pero con el potencial de quedar mojados por este en las siguientes
situaciones:

o Derrames o fugas en el paso de fluido
o Productos quimicos (liquido o gas) en el entorno de operacion

o Sila bomba se hace funcionar hasta el punto en que falla la manguera del cabezal, con
el consecuente derrame o fuga del fluido bombeado sobre los materiales de
fabricacion, como:

« Componentes internos del cabezal

e Zona de interfaz entre el cabezal y el accionamiento

(WATSON J
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ADVERTENCIA

Usar el cabezal hasta el punto de fallo puede provocar que circulen
productos quimicos hacia la zona de interfaz entre el cabezal y el
accionamiento, debido a quimicos agresivos que no son compatibles con
los materiales de los componentes internos del cabezal.

Los productos quimicos podrian atacar los materiales de esta zona e
ingresar al accionamiento. Los componentes internos de la unidad de
accionamiento contienen aluminio, que puede reaccionar con ciertos
productos quimicos agresivos y generar un gas explosivo.

Si estd bombeando un producto quimico que podria reaccionar con el
aluminio y generar un gas explosivo, no use la bomba hasta el punto de
fallo del cabezal. Ademas, debe verificar que los quimicos que se
bombeen sean quimicamente compatibles con los materiales de
fabricacion de la zona de interfaz entre el cabezal y el accionamiento: caja
de accionamientos, sellos de la caja de accionamientos, eje motriz, sello
del eje motriz.

En caso de fallo del cabezal o de un evento de notificacion de deteccion de
fugas: Detenga la bomba, quitela de servicio y siga el procedimiento para
reemplazar cabezales (consulte "26.4.2 Reemplazo del cabezal" en la
pagina 248).

2. Determine la compatibilidad quimica de los materiales de fabricacion identificados en el
Paso 1 siguiendo los pasos 2Ay 2B:

Paso 2A: Para productos con un cédigo de producto de Watson-Marlow, use la guia de
compatibilidad quimica de Watson-Marlow: https.//www.wmfts.com/en/support/chemical-

compatibility-quide/

o Para elementos del grupo 3A: Se lleva a cabo una verificacién conjunta de los elementos

usando el nombre del cabezal

Hipoclorito de sodio, ReNu SEBS (Qdos) = compatibilidad Nivel A

Paso 2B: Para los productos que no se hayan comprado a Watson-Marlow, utilice las guias de
compatibilidad quimica del proveedor

3. Siel elemento no es quimicamente compatible, o si no es posible determinar la
compatibilidad quimica, siga una de estas opciones:

Paso 3A: Seleccione otro material, como un cabezal distinto, otro conector de fluido, etc.

(WATSON J
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https://www.wmfts.com/en/support/chemical-compatibility-guide/
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Paso 3B: Reevalle la operacién que tiene prevista. Por ejemplo, reemplazar la manguera o
elemento peristaltico tras una cantidad determinada de revoluciones comprobadas antes del

fallo del cabezal, a fin de evitar el contacto con los materiales de fabricacién que
normalmente quedarian mojados por el paso de fluido

(WATSON J

MARLOW



29 Certificacion

29.1 Marcas de cumplimiento en el producto

29.1.1 Ubicacién del marcado de cumplimiento

El producto esta marcado para demostrar el cumplimiento. Estos marcados pueden estar
identificados sobre el producto en la ubicacién ilustrada en las imagenes siguientes:

WATSON
MARLOW
Pumps

Watson-Marlow Fluid
Technology Solutions
www.wmfts.com

AS| 0 Engineering plc company

(WATSON J
MARLOW

JA  100-240 V AC ~ 50/60 Hz
A 350 VA, 330 W
(AR 45 °C Max.

& S
IP66

L} Warranty void if serial number label remaved



29.1.2 Descripcion del marcado de cumplimiento

Marca de cumplimiento

3

Descripcién

Cumple con la normativa de marcado aplicable indicada en las declaraciones
ante la EU.

Cumple con la normativa de marcado aplicable indicada en las declaraciones
ante la UKCA.

Certificacién para estas normas por parte de TUV:
. IEC61010-1:2010/AMD1:2016
« EN61010-1:2010/A1:2019
o UL61010-1:2012/R:2019-07
o« CSAC22.2n.°61010-1-12/AMD1:2018

Cumple con los requisitos aplicables de la ACMA (Administracién Australiana de
Comunicaciones y Medios)

29.2 Certificacion del producto

Los documentos de conformidad impresos se suministran dentro del embalaje del producto

(WATSON J
MARLOW
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